Attuatore elettrico senza stelo
ad elevata rigidita C€

® Supporta 750 w (Uscita motore)

Carico [kg]
LEJS100-X400
Carico*’ __Orizzontale 4
[ka] LEJS63 = >
4 . 7 volte

Orizzontale | Verticale 85

400 80 LEJS100-X400
LEJS63 80

> E

Orizzontale/verticale

2300

Con scanalatura di
montaggio sensore

#1 Velocita: 500 mm/s, Passo: 10 mm - ) /|
*2 Corsa: 500 mm, Passo: 50 mm e

Tipo senza motore

® Max. accelerazione/decelerazione: 9800 mmy/s?

Tipo assoluto

Tipo con ingresso a impulsi/Tipo di posizionamento Serie LECSB-T

® Posizionamento con tabella fino a 255 punti di posizione
® Tipo di ingresso: Ingresso a impulsi (interfaccia tipo (NPN)/interfaccia tipo (PNP))
® Encoder di controllo: Encoder assoluto a 22 bit (Risoluzione: 4194304 p/giro)
® Disponibile funzione di sicurezza STO (Safe Torque Off)
® Ingressoparallelo: 10 ingressi
uscita: 6 uscite

Motori compatibili per produttore

Interfacce compatibili

Costruttore Serie Tipo Encoder H MECHATROLINK

assoluto '”E:;ﬁ;a CC-Link IE Biew| CCLINKIE TSN Devicei ‘et

senza batteria I I

MELSERVO-J4 HG-KR73 ¢

Mitsubishi :
Electric
Corporation i\ seRyo.y5 | HK-KT7M3W | o o o
YASKAWA v SGMJV-08 1 o
Electric ‘ ' ‘ , <>
Corporation -7 SGM7J-08 * o o

Marchio commerciale: DeviceNet™ & un marchio commerciale di ODVA.

LEJS100-X400 & S\NC

19-EU743-IT



LEJS100-X400

Servomotore AC

Configurazione del sistema

Compatibile con encoder assoluto Serie LE CSB-T

(Tipo con ingresso a impulsi/Tipo di posizionamento)

Cavo USB ©Opzione
Codice: LEC-MR-J3USB

Software di configurazione [eETETer TR
(MR Configurator2™)
LEC-MRC2[]

Connettore di HeEREATE Driver
Fornito dal cliente alimentazione elettrica f

circuito principale
(Accessorio)

Alimentazione elettrica
Monofase da 200 a 240 VAC (50/60 Hz)
Trifase da 200 a 240 VAC (50/60 Hz)

~—@Uscita monitor
analogica
©OOpzione .
Opzione rigenerazione H%Oénﬂlgzszmne
Codice: LEC-MR-RB-[
©Opzione

LEC-MR-DO5UDL3M

Iy : TCavo STO (3 m) T
Cavo motore Connettore di alimen- L=

Cavo standard Cavo robotico tazione elettrica con « Im
LE-CSM-SLIL] | LE-CSM-RLILI || circuito di controllo
Accessorio 5 X
Cavo freno ( ) - -, OO0z
Cavo standard | Cavo robotico | — | S E pzione
LE-CSB-SCIJ | LE-CSB-RLIJ c Connettore
Fornito dal client onnettore 1/0 LE-CSNB
ornito dal cliente motore 0
Alimentazione elettrica per | | Attuatore elettrico (Accessorio) Cavo I/0
bloccaggio Attuatore elettrico senza stelo ad P LEC-CSNB-1
24VDC elevata igidta Serie LEJ -3[-
Fornito dal
-~ cliente
‘Cavo encoder Batteria (Accessorio) J PLC (.Unlta di .pOS|Z|onamento)
Cavo standard | Cavo robotico (LEC-MR-BAT6V1SET) A|!mentaZ|°ne
LE-CSE-SLI0] | LE-CSE-ROO] elettrllltz)a 2p4e<, B?nale
# |l tipo LECSB2-TJnon puo essere
utilizzato con LEC-MR-SETUP221C1.
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Attuatore elettrico / Senza stelo ad elevata rigidita

Trasmissione a vite/LEJS100-X400

Selezione del modello

Grafico velocita-carico/Condizioni richieste per “Opzione di rigenerazione” (Guida)

Orizzontale Verticale
450 : : 90 ‘ ‘
Passo 10: LEJS100C0B Passo 10: LEJS100C1B
400 80
350 - — 70 Area in cui & richiesta
Area in cui I'opzione di rigenerazione
300 .ich_ie_sta I'opzione— 60 T !
=5 di rigenerazione 5 I \
= 250 = 50
8 Passo 25: 8 Passo 25: \
g 200 LEJS1000JA s 40 I LEJS100LJA
© Passo 50: © /—— \
150 LEJS10000H — 30
! -] A// Passo 50:
100 B 20 B LEJS10000H
50 —— B o RIS IR0
|
0 0 _ﬂ,_éu =
0 500 1000 1500 2000 2500 0 500 1000 1500 2000 2500
Velocita [mm/s] Velocita [mm/s]
Condizioni richieste per “Opzione di rigenerazione” - . . .
, o _p P _ g o Modelli di “Opzione di rigenerazione”
* L'opzione di rigenerazione & necessaria quando si utilizza il prodotto — — — - — -
all'interno dell*area in cui & richiesta l'opzione di rigenerazione” nel grafico. Condizionioperative | Condizione di rigenerazione | Opzione rigenerazione
(Ordinare a parte) A Rapporto di utilizzazione| LEC-MR-RB-032
B 100 % LEC-MR-RB-12
Grafico velocita—carico (guida)
—
Orizzontale Verticale
450 I 90 \ T
Passo 10: LEJS100C1B Passo 10: LEJS100C1B
400 80
350 70
300 60
) B
= 250 = 50
8 8
g 200 Passo 25: LEJS1000JA S 40 —Passo 25: LEJS10001A———
150 1 30 /
Passo 100: LEJS100C1H
100 / 20 Passo 100: LEJS10000H—|
— L ——— e ————
50 i 10 1
0 I 0 I
0 500 1000 1500 2000 2500 0 500 1000 1500 2000 2500
Velocita [mm/s] Velocita [mm/s]
V 2
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LEJS100-X400

= Questo grafico mostra il livello di sporgenza ammissibile (unita di guida) quando il centro
di gravita del pezzo sporge in una direzione. Quando si seleziona il livello di sporgenza,

Momento dinamico ammissibile consultare "Calcolo del fattore di carico della guida" per la conferma.
Accelerazione/Decelerazione 1000 mm/s2 - - - - 3000 mm/s2 5000 mm/s2  --x---e- 9800 mm/s2
*% Direzione di sporgenza del carico % Direzione di sporgenza del carico
£ | m: Carico [kg] £ | m: Carico [kg]
'S | Me: Momento dinamico ammissibile [N-m] 'S | Me: Momento dinamico ammissibile [N-m]
& | L: Sporgenza dal baricentro del carico [mm] & | L: Sporgenza dal baricentro del carico [mm]
2000 5000 mm/s? 2000 5000 mm/s2
1800 max. & uguale 1800 max. & uguale
1600 |l a 5000 mm/s2 L 1600 l‘ a 5000 mm/s2
L1 — 1400} 7 = 1400
e £ 1200 E 1200
e y = 1000 g y — 1000
m [ — 2= (X |5 800 \\ Me (e T3 | X|N 800 \\
600 \ m Emr————— 600 \
400 N 400 e
208 ] 208 ~——
0 100 200 300 400 0 100 200 300 400
Carico [kg] Carico [kg]
2000 5000 mm/s? 2000 =
1800 max. & uguale 1800 - —\
1600 l‘ a 5000 mm/s2 Me 1600 \\
0 = 1400 m 7 1400y \
o} 1200 1200 =\~
= £ 1000 \\ % L8 g E. 1000 =\ - \\
2 Y| 800\ 5 T | Y (9 800 KN
N 600 a b ————= 600 TS AN
S 400 400 N T
200 200 B T, <
0 0
0 100 200 300 400 0 100 200 300 400
Carico [kg] Carico [kg]
2000 Fyv \ 2000
Me 1800 [+ r 1800
—~ 1600 .\“ 1600 [
> m —. 1400 '.\‘ AN — 1400 1
L3 E 1200 £ 12003
: = 1000 =% =.1000 [
%ﬂ—g z 3 800 N 4 3 800 -_\@\
600 [—; NS 600 AN
400 S~ 400 =N
200 R e 200 SReE S
0 > 0
0 100 200 300 400 0 100 200 300 400
Carico [kg] Carico [kg]
2000 5000 mm/s2 2000 F=
1800 max. € uguale 1800 —
1600 |l a 5000 mm/s? 1600
= 1400 £ 1400 ‘.‘{\\
€ 1200 € 1200 N
£ 1000 -} =1000 AN
m T [ X |3 800\ Y |2 s00 BN
Me(. 1 - \ it RS
600 —\C 600 o
L4 400 —N— 400 I s
208 ~— 208 ‘
0 100 200 300 400| Q@ 0 20 40 60 80
Carico [kg] S Carico [kg]
=
2000 5000 mm/s? ° 2000 T S
1800 I max. & uguale ||> 1800 8 S
1600 i a 5000 mm/s? ) 1600 . N <
= 1400 T 1400 % N
o £ 1200 £ 1200 NC
o = 1000 — — 1000
5 Y13 800\ 2|5 a0
= 600 600 B
— 400 m 400 ==
200 200
0 ) Me 0
0 100 200 300 400 0 20 40 60 80
Carico [kg] L11 Carico [kg]
2000 Fys
1800 [+ \
1600 Y
— 1400 =
€ 1200 \\‘ \
: £ 1000 =\
— 1% |Z |39 00+ -
o] e T
Lm 200 =
0
Me 0 100 200 300 400
Carico [kg]

O
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Selezione del modello LEJ S 100'X400

Calcolo del fattore di carico della guida

1. Decidere le condizioni operative. Sommm————— Direzione di montagglo ----- ~
Modello: LEJS-X400 Accelerazione [mm/s?]: a : z :
Taglia: 100 Carico [kg]; m ' 1. Orizzontale A 3. Parete '
Direzione di montaggio: orizzontale/in basso/parete/verticale  Posizione del centro del carico [nm]: Xc/Ye/lZe ! % !

2. Selezionare il grafico target con riferimento al modello, alle dimensioni e alla direzione di montaggio. . .

3. In base all'accelerazione e al carico, ottenere lo sbalzo [mm]: Lx/Ly/Lz dal grafico. : .

4. Calcolare il fattore di carico per ogni direzione. : :

ox =Xc/Lx oy =Yc/lLy oz=Zc/Lz : :

5. Confermare il totale di ax, ay, e 0z & 1 max. ! !

oX+oay+oz<1 : :
Quando si supera il valore 1, considerare una riduzione dell'accelerazione e del carico, oppure una : :
modifica della posizione del centro del carico e della serie. : .
' '

Esempio : ;

~ L4

1. Condizioni operative
Modello: LEJS-X400

Taglia: 100 3. Lx =300 mm, Ly = 380 mm, Lz = 650 mm
Direzione di montaggio: Orizzontale 4. |l fattore di carico per ogni direzione puo essere ottenuto come segue.
Accelerazione [mm/s2]: 5000 ox =50/300 = 0.17
Carico [kg]: 100 oy = 100/380 = 0.26
Posizione del centro del carico [mm]: Xc = 50, Yc = 100, Zc = 200 oz = 200/650 = 0.31
2. Selezionare il grafico a pagina 3, prima riga in alto e a sinistra. 5.0x+oy+0z=0.74<1
2000 2000 2000 [y \
1800 1800 1800 ':\“
1600 1600 1600 \'.
1400 1400 \ 1400 [+ \“ \
T 1200 T 1200 \ ‘T 1200 \
£ 1000 \ £ 1000 \ £ 1000 \‘
- 800 \ -1 800 \ - 800 =\
600 \ 600 600 EF\\\
400 RN 400(L 400 NN
200 200 200 S ~d
0‘ (]3 e 0‘ i . Y S i B
0 100 200 300 400 0 100 200 300 400 0 100 200 300 400
Carico [kg] Carico [kg] Carico [kg]

O
2



[ Servomotore AC
Attuatore elettrico /Senza stelo ad elevata r|g|d|ta

Trasmissione a vite
LEJS100-X400

Codici di ordinazione

LEJS100T9 B

500

T_

o o o

Capacita del motore: 750 W

006006

Con coperchio superiore

-X400

0 Passo [mm)] e Corsa [mm] 9 Opzione motore
H 50 500 500 — Senza opzione
A 25 1000 1000 B Con bloccaggio
B 10 1500 1500

0 Tipo di cavo*'*2

*1 Quando si seleziona un tipo

Senza cavo

Cavo standard

S
R

Cavo robotico (cavo flessibile)

@ Tipo con driver*'

un cavo.
Selezionare il tipo e la lunghezza del cavo. - Senza cavo
Esempio) 2 2
S2S2 : Cavo standard (2 m) + Driver (LECSS2) 5 5

S2 :Cavo standard (2 m)

— :Senza cavo e driver A 10

x2 | cavi del motore e dell'encoder sono inclusi.
(Il cavo del freno & incluso quando si seleziona il

con driver, & incluso

@ Lunghezza cavo [m]*®

motore con opzione con freno.)

#3 Quando si seleziona “Senza driver” per il tipo con
driver, & possibile selezionare solo “—: Senza cavo”.

0 Lunghezza cavo I/O [m]**

. . Tensione d'alimentazione L — Senza cavo
Modello driver compatibile Rete applicabile
= [V] £2 H Solo connettore
— Senza driver — — 1 15
B2 LECSB2-T9 da 200 a 240 Ingresso a impulsi/Tabella di punti #4 Quando si seleziona “Senza driver” per il

tipo con driver, & possibile selezionare solo

“—: Senza cavo”.
Specifiche tecniche
Corsa [mm] 500, 1000, 1500
Driver compatibile Passo [mm] 50 25 10
Tipo con ingresso a impulsi g [ 3000 [mm/s?] 60 150 400
g 5000 [mm/s?] 43 93 150
Carico S 9800 [mm/s?] 22 36 —
o |[kg] @ 3000 [mm/s?] 14 29 80
g £ [ 5000 [mm/s?] 12 29 30
£ 2 [ 9800 [mm/s?] 8 9 —
Tipo con driver S | Velocita 500 2300 1250 500
? Campo
< | max. corsa 1000 1600 800 320
2 | [mm/s] 1500 900 450 180
gg Max. accelerazione/decelerazione [mm/s?] 9800
& | Ripetibilita di posizionamento [mm] +0.01
& [ Movimento perduto per lasco [mm] 0.05 max.
Resistenza agli urti e alle vibrazioni [m/s?] 50/20
Serie LECSB-T Tipo di attuazione Vite a ricircolo di sfere
Numero di tabelle di punti Fino a 255 Tipo di guida _ Guida lineare (tipo ad asse doppio)
Campo della temperatura d'esercizio [°C] da5a40
Ingresso a impulsi O Campo umidita ambientale d'esercizio [%UR] [90 max. (senza condensazione)
Uscita motore [W]/Taglia [mm] 750/180

Rete applicabile

Encoder di controllo

Encoder assoluto a 22 bit

Funzione di comunicazione

Comunicazione USB, comunicazione RS422

Tensione di alimentazione [V]

da 200 a 240 VAC (50/60 Hz)

2

:‘E § Tipo di motore Servomotore AC (200 VAC)
£5 Encoder Encoder assoluto a 22 bit
S (Risoluzione: 4194304 p/rev)
£ Tipo Meccanismo frenante attivo senza alimentazione
£ g [Forza di mantenimento [N] 240 | 480 1200
& | Tensione nominale [V] 24 VDC _jp.

x Non permettere collisioni ad entrambe le estremita della distanza dell’'unita

O

di traslazione. Inoltre, quando si esegue

I'operazione di posizionamento,

non impostare entro 7 mm da entrambe le estremita.

SVC



Attuatore elettrico / Senza stelt_?_raag :]Iiz\;?(t)arll :;igie:::aa L E JS 1 00_X4 00

Costruzione

15
i
%
DERGCIRD

Componenti
N. Descrizione Materiale Nota
1 |Corpo Lega d'alluminio Anodizzato
2 | Assieme vite a ricircolo di sfere —
3 | Assieme guida lineare —
4 | Tabella Lega d'alluminio Anodizzato
5 | Coperchio laterale Lega d'alluminio Anodizzato
6 | Protezione antipolvere Lega d'alluminio Anodizzato
7 |PiastraM Lega d'alluminio Anodizzato
8 |PiastraE Lega d'alluminio Anodizzato
9 |Blocco motore Lega d'alluminio Anodizzato
10 | Distanziale Lega d'alluminio Solo “Cavo H”
11 | Giunto —
12 | Motore —
13 | Cuscinetto —
14 | Cuscinetto —
15 | Perno Acciaio al carbonio
16 | Perno Acciaio al carbonio
17 | Tappo Polietilene
18 | Anello magnetico —
19 | Dado di bloccaggio —

O
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LEJS100-X400

Servomotore AC

Dimensioni: Trasmissione a vite a ricircolo di sfere

N~

B

Q)

o

3o G 45

= 13 @ 8H7 (*3°") prof. 7

T

©

Q

- - - i | oot
o
| i iy =
/
n x M8 x 1.25 prof. 16 180
D x 180 (= E) 30
Encoder fase
Z-di rilevamento posizione
L
A (Distanza corsa unita di traslazione) 3 (93)
Corsa (100) 237.5 (B: Con bloccaggio277.8)
Piano di riferimento di 186
montaggio del corpo*! 8 x M8 x 1.25 profondita 16 160 @ 8H7 (5°") prof. 7
\ ° 120
[}

° o || 5% o ¢ o et o ©
O g s O
LI = ] ] ] ] . . ® ] ] }_O L g

© @ — —
ali —
© o) O TR O
o ] Fo & © o
80 11355 @ 8H7 (3°"°) prot. 7 118

=1 Usare un perno quando si monta l'attuatore utilizzando il piano di riferimento di montaggio del corpo. Impostare I'altezza del perno a 5 mm o piu a causa
della smussatura rotonda. (Altezza consigliata 6 mm)

= Consultare SMC per la regolazione della posizione di rilevamento della fase Z alla fine della corsa del lato finale.

Dimensioni e Peso

L Peso [kg]
Corsa Senza bloccaggiol Con bloccaggio e n o E & Senza bloccaggio| Con bloccaggio
500 957.5 997.8 514 8 3 540 505 26.7 27.7
1000 1457.5 1497.8 1014 14 6 1080 1045 371 38.1
1500 1957.5 1997.8 1514 20 9 1620 1585 47.6 48.6

O
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Driver servomotore AC
Tipo assoluto

LE CS B - T(Tipo con ingresso a impulsi/Tipo a posizionamento) c E

Codici di ordinazione

LECSB2-T9

Tipo con driver #« Se @ necessario un connettore /0, ordinare
Ti - moulsiTi — " separatamente il codice “LE-CSNB”.
B po con mgrgsso a |mp(;1 si/tipo a; ptosmonamen 0 # Se @ necessario un cavo /O, ordinare separatamente il
(Per encoder assoluto) codice “LEC-CSNB-1”.
(Poiché I'attuatore elettrico non funzionera senza cablaggio
ad arresto forzato (EM 2 ) quando si utilizza il LECSB-T in
qualsiasi modalita diversa da quella di posizionamento, &
Tensione d'alimentazionee® necessario un connettore I/O o un cavo I/0).
[[2 ] da200 a 240 VAC 50/60 Hz ¢ Tipo di motore compatibile
Simbolo Tipo Capacita Encoder
T9 Servomotore AC (T9*1) 750 W Assoluto
#1 |l simbolo mostra il tipo di motore (attuatore).
Dimensioni
£ I
OQQ% il
L ]
3x06 6
Spessore superficie 12
cuscinetto (6) 185 60
©
’ oy 5 ||| e
HH 2 Ne
cne1 | CN3
NS " CNs
@ —J v
o cnez | 2
8 8 \E CN1
CNP3 v 1
o N2
D_ o
It ons
o
g Mo | O -
[
g S
(6) 42 (12)
' Nome connettore Descrizione
CN1 Connettore segnale 1/0
CN2 Connettore encoder

CN3 Connettore di comunicazione RS-422
CN4 Connettore batteria

CN5 Connettore di comunicazione USB
CN6 Connettore monitor analogica
CN8 Connettore segnale in ingresso STO
CNP1 Connettore di alimentazione elettrica circuto princpale
CNP2 Connettore i alimentazione elettrca circuito i controllo
CNP3 | Connettore di alimentazione servomotore

8
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LECSB-T

Specifiche tecniche

Modello

LECSB2-T9

Potenza motore compatibile [W]

750

Encoder compatibile

Encoder assoluto a 22 bit (Risoluzione: 4194304 p/giro)

Alimentazione| T€nsione di alimentazione [V]

Trifase da 200 a 240 VAC (50/60 Hz), Monofase da 200 a 240 VAC (50/60 Hz)

elettrica Fluttuazione di tensione ammissibile [V]

Trifase da 170 a 264 VAC (50/60 Hz), Monofase da 170 a 264 VAC (50/60 Hz)

principale  "Corrente nominale [A]

3.8

Alimentazione| Tensione di alimentazione elettrica controllo [V]

Monofase da 200 a 240 VAC (50/60 Hz)

elettrica Fluttuazione di tensione ammissibile [V]

Monofase da 170 a 264 VAC

controllo ["Corrente nominale [A] 0.2
Ingresso parallelo 10 ingressi
Uscita parallela 6 uscite

Max. frequenza degli impulsi in ingresso [pps]

4 M (per ricevitore differenziale), 200 k (per collettore aperto)

Impostazione campo di posizionamento [impulsi]

da 0 a +65535 (Unita di comando a impulsi)

Errore eccessivo

+3 rotazioni

Limite di coppia

Impostazione dei parametri o impostazione dell'ingresso analogico esterno (da 0 a 10 VDC)

Funzione —
Comunicazione

Comunicazione USB, comunicazione RS422*"

Tabella punti

Fino a 255 punti

Operazione di spinta

Tabella punti n. metodo ingresso, fino a 127 punti

Campo della temperatura d'esercizio [°C]

da 0 a 55 (senza congelamento)

Campo umidita ambientale d'esercizio [%UR]

90 max. (senza condensazione)

Campo della temperatura di stoccaggio [°C]

-20 a 65 (senza congelamento)

Campo umidita di stoccaggio [%UR]

90 max. (senza condensazione)

Resistenza d'isolamento [MQ]

Tra sede e SG: 10 (500 VDC)

Peso [g]

1400

%1 La comunicazione USB e la comunicazione RS422 non possono essere eseguite contemporaneamente.

O
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Attuatore elettrico / Senza stelo ad elevata r|g|d|ta

Trasmissione a vite
LEJS100-X400

Codici di ordinazione

LEJS100N[B|-/500 T-X400

Tipo senza motorI & é TCon coperchio superiore

o Passo [mm)] @ Corsa [mm]
H 50 500 500
A 25 1000 1000
B 10 1500 1500

Specifiche tecniche

Corsa [mm] 500, 1000, 1500
Passo [mm] 50 25 10
Carico 3000 [mm/s?] 60 150 400
orizzontale 5000 [mm/s?] 43 93 150
[ka] 9800 [mm/s?] 22 36 —
Carico 3000 [mm/s?] 14 29 80
verticale 5000 [mm/s?] 12 29 30
o | [kal 9800 [mm/s?] 8 9 —
§ Velocita max.| Campo 500 2399 1250 200
£ [mm/s] : corsa 1000 1600 800 320
2 1500 900 450 180
2 | Max. accelerazione/decelerazione [mm/s?] 9800
lg Ripetibilita di posizionamento [mm)] +0.01
¢ | Movimento a vuoto [mm] 0.05 max.
Specifiche Misura filettatura [mm] o 25
trasmissione a vite Lunghezza albero [mm] Corsa + 284.5
Resistenza agli urti e alle vibrazioni [m/s?] 50/20
Tipo di attuazione Vite a ricircolo di sfere
Tipo di guida Guida lineare
Campo della temperatura d'esercizio [°C] da5a40
Campo umidita ambientale d'esercizio [%UR] 90 max. (senza condensazione)
o| Peso unita attuazione [kg] 4.58
[ f_j Altre inerzie [kgecm?] 0.43
=3 Coefficiente di attrito 0.05
®| Efficienza meccanica 0.8
g | Forma del motore 80
2 5| Tipo di motore Servomotore AC (200 VAC)
% % Capacita di uscita nominale [W] 750
“§§ Coppia nominale [N-m] 24
& | Rotazione nominale [rpm] 3000

x| valori in questa tabella delle specifiche sono i valori ammissibili del corpo dell'attuatore con il motore standard montato. Non usare
I'attuatore in modo tale che superi questi valori.

* Prima di montare la coppia, rimuovere la polvere, I'olio, ecc. che hanno aderito all'albero e alla superficie interna della coppia.

# Questo prodotto non include il motore, le viti di montaggio del motore o le coppie. Devono essere preparati separatamente dal cliente.
= Adottare misure per evitare l'allentamento delle viti di montaggio del motore.

x* Non permettere collisioni ad entrambe le estremita della distanza dell’'unita di traslazione. Inoltre, quando si esegue I'operazione di
posizionamento, non impostare entro 7 mm da entrambe le estremita.

SVC 10

O



LEJS100-X400

Dimensioni

G 45
13 o 8H7 (*3°'%) prof. 7
o
8 - - - - - -
/
n x M8 x 1.25 prof. 16 180 30
D x 180 (= E)
4 x M6 x 1.0 profondita 12 L
“ ‘ A (Distanza corsa unita di traslazione) (93) Blocco motore
o RN \ Corsa (100) 125.5 Motore 196
8 “\“\\\’&%‘3
pos® __.Tﬁﬁﬁ.* = | i "
7 =779 ©
o i 1 =
8 b Od 4 h 0 - 00 O4g-
0 78 S,
9 80 ;0/)/0%%2740> 35
- ,6/70/;’/7/0
&4
Piano di riferimento di 186
montaggio del corpo*! 8 x M8 x 1.25 profondita 16 160 Q 8H7 (*8'015) prof. 7
\ S 120 17.5
R — . . . 2x@15
FI [} [
O 9 <)
N
<o)
- - - - - P . 8
I3
,:_I — o [K
> 5
0.015 <9
8H7 ("o"") prof. 7 I
) K-K <| <
. v v
== Q ©
7
T
(25) 55.5

%1 Quando si monta l'attuatore utilizzando il piano di riferimento di montaggio del corpo o i supporti laterali, utilizzare un perno. Impostare I'altezza del perno a
5 mm o piu a causa della smussatura rotonda. (Altezza consigliata 6 mm)

Dimensioni e Peso

Corsa L A n D E G Peso [kg]
500 845.5 514 8 3 540 505 23.9

1000 1345.5 1014 14 6 1080 1045 34.3

1500 1845.5 1514 20 9 1620 1585 44.8
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Supporti laterali

Attuatore elettrico / Senza stelo ad elevata rigidita
Trasmissione a vite

LEJS100-X400

Servomotore AC

Supporti laterali: MY-S50A

—

-

2xQ0 14

220

2x09

8.5
14.8

242

Guida all'uso dei supporti laterali

55
80

« | supporti laterali constano di una serie di squadrette per il lato sinistro e destro.

Per il montaggio con i supporti laterali, assicurarsi di utilizzare come guida il numero di supporti laterali (N) e la distanza tra i supporti

(L1 e L2) indicati nella figura e nella tabella sottostante.

[
LT ,
Numero di supporti laterali: L2
N (MY-S50A)
Corsa N L1 L2 Dimensione | Coppia di serraggio
(Qta.) [mm] [mm] della vite max. [N-m]
Corsa 500 6 165
Corsa 1000 10 15 175 M8 x 1.25 125
Corsa 1500 14 180

L1

- Per il montaggio con i supporti laterali, utilizzare in combinazione con il perno sul fondo del corpo.
- Per il montaggio verticale o dal basso, si prega di non utilizzare solo i supporti laterali.

Montaggio del sensore

Quando si collega un sensore, per prima cosa prendere un distanziale per sensore tra le dita e spingerlo all'interno della scanalatura di montaggio del sensore.
Durante questa operazione, verificare che sia posizionato nella direzione di montaggio corretta, o ricollegarlo se necessario.
Poi, inserire il sensore nella scanalatura di montaggio e farlo scorrere fino a quando non sia sotto il distanziale per sensore.

Dopo aver stabilito la posizione di montaggio, utilizzare un cacciavite a testa piatta per stringere la vite di montaggio del sensore inclusa.

Distanziale

Cacciavite a testa piatta
(Non un accessorio)

per sensore
(BMY3-016)

Vite di montaggio sensore
(inclusa come accessorio)

(M25x4L)

O

Coppia di serraggio vite di montaggio sensore

Modello di sensore

Coppia di serraggio

D-MoCI(V)

D-M9CIW(V)

da0.10a0.15

SVC
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