Pinza pneumatica ad apertura parallela

Serie MHZ

06, 010, 016, 8620, 625, 832, 640

Ampliata la serie con I’aggiunta di nuovi modelli e

diametri

e Introdotte corsa lunga/MHZL2 e serie compatta/MHZALI2-6
* Aggiunti @6, 832 e 940 allo standard MHZ2

*Aggiunto @6 alla serie MHZJ2 con soffietto di protezione

O
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La guida longitudinale integrata offr

* Prevenzione dello

slittamento della guida

Due spine di centraggio
mantengono perfettamente
posizionata la guida.

¢ Acciaio inox martensitico

Alta versatilita di montaggio

Pinza selezionabile in funzione

dell'apertura delle dita

Possibile montaggio su 5 lati e 3 direzioni (tipo standard/MHZ2)
Montaggio Montaggio Montaggic Tipo standard Apertura ridotta
assiale HH R T (compatibile con MHQG2) ~ (compatibile con MHQ2)
: |
[0} 0]
o o o o -9 2 o o
o o o o o o
fan] (an]
i
& hd
Attacco filettato i i . Con fori
Con 'd"i“(f:,:‘t’r;’;;i‘g"”e Attacco filettato p::s:r::'i

Opzioni del corpo

Opzioni dita
Versione base Versioni con innesto posteriore di centraggio
Attacco | Attacco |Conattaccol Con Con Con Con Vers. base|  Fori Fori Dita
laterale | laterale | istantaneo | raccordo | attacco | attacco | raccordo || (filettatoin | filettati | passanti | piatte
coassiale |istantaneo| M3 M5 aghiera || apertura/ | laterali |in apertura
Varianti chiusura) e chiusura
della serie J 4| =
o o
Seri Diametro Funzione
e (mm) unzl o o |o o | |o ol | |o oo o
Serie compatta | |
Doppio effetto
Standard 6 SE,EEuce sfetto I I
(r te aperto]
MHZA2-6 emon it
Con soffietto Doppio effetto
di protezione 6 (no?mrglir’#é”;\(gﬁ::eono)
MHZAJ2-6 et Sl
Doppio effetto
Semplice effetto
normalmente aperto)
6 (normaiments aperto)
Semplice effetto
(r chiuso)
Standard 10. 16 Doppio effetto ®
¢ o )
o s be by
1te chiuso)
Doppio effetto
32,40  [romammente smero)
Semplice eféer]tyoso)
Doppio effetto o
(ZJEEN.EN 10,16 o Semplce oo
normalmente aperto)
MHZL2 20’ 25 Semplice effetto : :
(r chiuso)
Doppio effetto
, 6 | omahmans meno)
Con soffietto Sempico st
. . 1te chiuso;
di protezione Doopio ef ®
oppio effetto
MHZJZ 10, 16 A Semlpliceteffettort )
normalmente aperto]
20’ 25 Semplice effetto : ;
(r chiuso)

O
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- Tolleranza dimensionale di larghezza: +0.05mm

Il corpo non presenta

nessuna sporgenza Struttura con

Voo o guida =
a 10r precisione di H

mo?'l agg?o e smontaggio Integrata

Con fori di posizionamento

Centratura superiore di precisione
Maggior precisione di montaggio grazie ad una prof.
di filettatura di 0.5+-2mm maggiore rispetto ai modelli
convenzionali

0§

Una sola unita che si adatta a
carichi di diverso diametro
Circa il doppio della corsa standard Corse lunghe
B Anche i modelli con corsa lunga sono compatti e leggeri M HZL2 C

Corsa di apertura

e chiusura mm

Serie Aperto — Chiuso Pesog  Spessore corpo mm
MHZL2-10 60 16.4
MHZL2-16 | 2 (3] 135 23.6
MHZL2-20 | 0000 270 27.6 =

Chiuso

Aperto

MHZL2-25 22 (14 470 33.6

| valori tra parentesi ( ) si riferiscono alla serie standard MHZ2.

ESGCUZ"Jm- Con soffietto A

Serie compatta (senza sensore) di protezione
210 +~ 925

Corsa lunga
210 + 225
=
ol
" i

232, 040

ZSVC
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Pinza
pneumatica ad

araicia Ml Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6

Codici di ordinazione

Serie compatta (Senza sensore)

wizn 3 -HBCT,
MHZAJ 2 —|6|D

Con soffietto dI Con soffietto di protezione
protezione

- Gomma al cloroprene (CR)

Numero dita F  |Gomma fluorurata (FKM)
| 2 [odita | S  |Gomma siliconica (Si)
Diametro e e Opzioni del corpo
[ 6 [ 6mm —: Versione base E: Con innesto di centraggio K: Con innesto di centraggio Attacco
Attacchi laterali Attacco assiale

(Doppio effetto/semplice effetto) ~ @Raccordo istantaneo 4
(semplice effetto)

Funzione e

Doppio effetto
Semplice effetto (normalmente aperte)
Semplice effetto (normalmente chiuse)

O|»n|O

Attacco

Tipididita o

[modello standard]
—: Versione base

H: Con innesto di centraggio
Attacco assiale
o4 raccordi a ghiera
(semplice effetto)

M: Con innesto di
centraggio
Attacco assiale M3
(semplice effetto)

2: Fori passanti in direzione
di apertura e chiusura

5-8
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Apertura parallela/Serie compatta Serie MHZA2'6/MHZAJ2'6

Dati tecnici

Fluido Aria
Doppio effetto 0.15 + 0.7MPa
Pressione Semplice | Normalmente aperta
di esercizio +
effetto | Normalmente chiusa 0.3+0.7MPa
Temperatura d'esercizio -10 + 60 °C
. Ripetibilita +0.01mm
Max frequenza d'esercizio 180c.p.m.
Lubrificazione Senza lubrificazione
Funzione Doppio effetto, stelo semplice
Modelli
Forza di presa Nota 1) Corsa di
Simboli: Diametro Forza di presa per dito apertur/ | pgeq
Doppio effetto Funzione Modello | mis. Valore effettivo N chiusura 9
(mm) Forza di Forza di (sui due lati)
presa esterna | presa interna mm
Doppio  |MHZA2-6D 6 33 6.1 4 26
effetto  |MHzAJ2-6D| 6 ' ' 4 27
" MHZA2-6S 6 4 26
3 1.9 —
@0 | MHZAJ2-6S 6 4 27
effetto MHZA2-6C 6 4 26
. N
é — 3.7
Semplice effetto, N.A. s [ MHZAJ2-6C| 6 4 57
Nota 1) Valori con pressione di 0,5Mpa, punto di presa L=20mm, a meta corsa.
J7 Opzioni
Semplice effetto, N.C. ¢ Opzioni per corpo/Con innesto di centraggio
. . . Attacchi Modello applicabile
Simboll Posizione attacch
imbolo) - Fosizione atiacen! MHZA2-6/MHZAJ2-6  |Doppio effetto [Semplice effetto
4&‘ Nil Standard M3 [ J [ ]
E Attacchi laterali M3 [ J [
K Con gRaccordo istantaneo 4 — [
H Connessione assiale Con g4 raccordi a ghiera — ([ ]
M M3 — [ ]
ZS\NC 5-9



Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6

Struttura/Mod. standard MHZA2-6

Doppio effetto/con dita aperte

1,

ul

Semplice effetto/ N.A.

Semplice effetto/ N.C.

9

S

Doppio effetto/con dita chiuse V| &
T T
Componenti Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 | Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 14 | Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
2 | Pistone Acciaio inox 15 | Tappo di scarico Ottone Nichelato per elettrolisi
3 |Leva Acciaio inox Trattamento termico 16 | Exhaust filter Polivinile
4 | Guida Acciaio inox Trattamento termico 17 | Molla NA Filo d'acciaio
5 |Dita Acciaio inox Trattamento termico 18 | MollaNC Filo d'acciaio
6 | Stopper Acciaio inox 19 | FermoN.C. Ottone Nichelato per elettrolisi
7 | Albero Acciaio inox Nitridato 20 | Distanziale N.C. Acciaio inox
8 |Alloggiamento Ottone Nichelato per elettrolisi 21 | Guarnizione stelo NBR
9 |Fermo Acciaio inox 22 | Guarnizione pistone NBR
10 |Coperchio Lega d'alluminio Anodizzato bianco 23 | Guarnizione NBR
11 | Paracolpi Gomma uretanica 24 | Guarnizione NBR
12 | Sfere Acciaio al carbonio-cromo
13 | Microrullo Acciaio al carbonio-cromo

Parti di ricambio: Kit guarnizioni

Codice kit di quarnizioni

Descrizione

MHZA6-PS |l Kit comprende gli elementi 21, 22, 23, e 24 della tabella sopra.

# || kit guarnizioni & costituito dagli elementi 21, 22, 23 e 24 e deve essere
ordinato con il codice appropriato.

Nota) Per la sostituzione di guarnizioni, contattare SMC.

5-10
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Apertura parallela/Serie compatta Serie MHZA2'6/MHZAJ2'6

Struttura/Con coperchio antipolvere MHZAJ2-6

Doppio effetto/con dita aperte

Semplice effetto/ N.A.

&) 16
Semplice effetto/ N.C.
ey @9
Doppio effetto/con dita chiuse | G
Componenti Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro CR Gomma al cloroprene
2 | Pistone Acciaio inox 14 | Soffietto di protezione FKM Gomma al fluoro
3 |Leva Acciaio inox Trattato con il calore Si Gomma siliconica
4 | Guida Acciaio inox Trattato con il calore 15 | Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
5 | Dita Acciaio inox Trattato con il calore 16 | Tappo di scarico Ottone Nichelato per elettrolisi
6 | Stopper Acciaio inox 17 | Scarico Polivinile
7 | Albero Acciaio inox Nitrato 18 | Molla NA Filo d'acciaio
8 | Alloggiamento Ottone Nichelato per elettrolisi 19 | MollaNC Filo d'acciaio
9 | Fermo Acciaio inox 20 | FermoN.C. Ottone Nichelato per elettrolisi
10 | Coperchio Lega d'alluminio Anodizzato bianco 21 | Distanziale N.C. Acciaio inox
11 | Paracolpi Gomma uretanica 22 | Guarnizione stelo NBR
12 | Sfere Acciaio al carbonio-cromo 23 | Guarnizione pistone NBR
13 | Rullo Acciaio al carbonio-cromo 24 | Guarnizione NBR
25 | Guarnizione NBR

Parti di ricambio: Kit guarnizioni

Codice kit di guamizioni

Descrizione

Parti di ricambio: Cuffia di protezione

MHZzAJ6-PS | Il Kit comprende gli elementi 23, 22, 24, e 25 della tabella sopra. Materiale Codice
= Il kit guarnizioni & costituito dagli elementi 22, 23, 24 e 25 e deve essere CR MHZAJ2-J6
ordinato con il codice appropriato. FKM MHZAJ2-J6F
Nota) Per la sostituzione di guarnizioni, contattare SMC. Si MHZAJ2-J6S

O
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Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6

Dimensioni/Standard

MHZA2-6[] Scala: 100%
Doppio effetto/Semplice effetto
Esecuzione Base
M3
(Connessione chiusura dita)*
4 X M2 M3
o (Filettatura per fissaggio adattatori) (Connessione apertura dita)”
g o
< ai
> O %ﬁ S
2.5 5 4.3
1241

* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

2 X M3 passante (filettatura di montaggio)
Foro preparato 2,6 passante (Foro di montaggio)

{ B

13.6
4

4

4 @ 7
— <
+H oo
¥ o
0.022 -

14 @7H8 *§ - prof. 1.5 e § 1 16.5

(9] =
{10 +0.05 <% 6 208
2 X M2 prof. filett. 4.5 - >

(filettatura di montaggio)

44

12

—

2 X M2 prof. filettatura 4
(filettatura di montaggio)

O
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Apertura parallela/Serie compatta Serie MHZA2'6/MHZAJ2'6

Dimensioni/Con soffietto di protezione

MHZAJ2-60]

Doppio effetto/Semplice effetto
Esecuzione Base

M3
(Connessione chiusura dita)*

4 X M2 M3
(Filettatura per fissaggio adattatori) (Connessione apertura dita)”

oo Q
< 8V}
= \JJ_-

®

b

25 5 4.3
12.1

* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

2 X M3 passante (filettatura di montaggio)

o5 Foro preparato 2,6 passante (Foro di montaggio)
<
\ / © ] I
—— ] N
O - = b
. JE R Vi
5 g . ST
fffffff RN
PN D ©
bid -
/ | 0.022
T @7H8 *5"“ prof. 1.5 o <
4 | °° 16.5
- ~— ©
2 X M2 prof. filett. 4.5 2l 3
(filettatura di montagg g Z 11 19.7
i ura di montaggio) 2 5
44
12
g
]
e
’— Van Y
] B o
Y

2 X M2 prof. filett. 4
(filettatura di montaggio)

O
:
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5-14

Serie MHZA2-6

Tipo di dita

Montaggi con fori filettati laterali [1]

4-M2 x 0.4
Filettatura per fissaggio adattatori

::“G"_QU_L @Q

& I]j ) @

25 5

* Le dimensioni non indicate sopra, corrispondono a quelle dello tipo base.

Foro passante per apertura e chiusura [2]

4-2.4
/ Foro per fissaggio adattori
X C)
5T @ T
25 5

* Le dimensioni non indicate sopra, corrispondono a quelle dello tipo base.

Dita piatte [3]
Nota) Per il montaggio di accessori, utilizzare brugole
M2 con 23.3 oppure viti a testa tonda M2 tipo
JISB1101.
]
¥ 5 0] o o
n N
~ ©
0 b 8
HER I & @ ~
o~ i - Y
ol @ Lo}
5| 2 ®
2|6 72
4 X M2 prof. filett. 3
Filettatura per fissaggio adattatori
Peso 25g
* Le dimensioni non indicate sopra, corrispondono a quelle del tipo base.

O
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Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6
Accessori corpo: Con innesto
post. di centraggio

Modello applicabile
. . . Attacchi Modello applicabile
pimbolo)  Posizione attacchi MHZA2 MHZAJ2 | Doppio effetto | Semplice effetto
E Attacchi laterali M3 [ ] [ ]
H Con raccordi a ghiera g4 — (]
K Connessione assiale Con raccordo istantaneo g4 — ([
M M3 — [
Connessione laterale [E]
MHZA2-6[ 1L IE MHZAJ2-6LILIE
Spina di centraggio
— — @
2 —I Yo ° — > |le
(o) 102 o8 O
21 L ® 28 ]
©
[0
Q
10 415 23.7
33.8 12

* Le dimensioni non indicate sopra, corri

ispondono a quelle dello tipo base.

* Caratteristiche e dimensioni che si distacchino da quelle illustrate
sopra corrispondono al tipo base o alle dimensioni della spina di

centraggio del mod. MHZA.

Connessione assiale (con raccordo flessibile) [H]

MHZAJ2-62[H

Raccordo a ghiera
Tubo applicabile g4

[ ] o

MHZA2-63[H
Spina di centraggio
L = @
\—U_L ® @ 'S
o ] 7
— -9 - - — i
= D__, @ @
10 4|15 | 7
33.8 12 8.5

* Le dimensioni non indicate sopra, corri

Tubi applicabili

ispondono a quelle dello tipo base.

02.4
6.5
0.013

] @

L1

28f8 -0.035

23.7

* Caratteristiche e dimensioni che si distacchino da quelle illustrate
sopra corrispondono al tipo base o alle dimensioni della spina di

centraggio del mod. MHZA.

escrizione/Modello|  Tubi in nylon Tubi in nylon morbido | Tubi in poliuretano |Tubia spirale in poliuretano
Caratteristiche T0425 TS0425 TU0425 TCU0425B-1
Diametro esterno mm 4 4 4 4
Max. pressione d'esercizio MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
Minimo raggio di curvatura mm 13 12 10 —
Temperatura d'esercizio °C -20 + 60 —20 + 60 —-20 + 60 -20 + 60
Materiale Nylon 12 Nylon 12 Poliuretano Poliuretano

Per tubi e raccordi vedere CAT.501-B "Tubi e raccordi".

™

SVC
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Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6

Connessione assiale (con raccordo istantaneo) [K]

MHZA2-6 1K

—
]

Tubo applicabile g4

]

]

Con spina di centraggio §§
C‘>O
@ @
@ O NS £
o @
415 Max. 6.7
33.8 12

* Le dimensioni non indicate sopra, corrispondono a quelle dello tipo base.

Tubi applicabili

MHZAJ2-6 LK

23.7

L

* Caratteristiche e dimensioni che si distacchino da quelle illustrate
sopra corrispondono al tipo base o alle dimensioni della spina di
centraggio del mod. MHZA.

escrizione/Modello|  Tubi in nylon Tubi in nylon morbido | Tubi in poliuretano |Tubi a spirale in poliuretano!

Caratteristiche T0425 TS0425 TUO0425 TCUO0425B-1
Diametro esterno mm 4 4 4 4
Max. pressione d'esercizio MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
Minimo raggio di curvatura mm 13 12 10 —
Temperatura d'esercizio °C —20 + 60 -20 + 60 —20 + 60 —20 + 60
Materiale Nylon 12 Nylon 12 Poliuretano Poliuretano
Per tubi e raccordi vedere CAT.501-B "Tubi e raccordi".

Connessione assiale (attacco M3) [M]

MHZA2-6 1M MHZAJ2-6SCIM
M3

Attacco di connessione

Spina di centraggio

20

=
1

* Le dimensioni non indicate sopra, corrispondono a quelle dello tipo base.

2]
@ @ S
e © = I
4]5 @
S
33.8 12

23.7

* Caratteristiche e dimensioni che si distacchino da quelle illustrate
sopra corrispondono al tipo base o alle dimensioni della spina di

Pesi centraggio del mod. MHZA.
(9
Con spina di centraggio (simbolo)
Modello
E H K M
MHZA2-6[ 1] 28 28 28 28
MHZAJ2-6[10] 29 29 29 29
5-16 ZSNC



Pinzam Tipo standard
pneumatica ad
wio] Serie MHZ2
parallela Sel’ ’e

Codici di ordinazione

A HZ2 —[ 6| D| HM9PV

Numero dita lNumero di sensori
(2 [2da | = [ 2p2
S 1 pz.
Diametro

Tipo di sensore

- [Senza sensore (Anello magnetico incorporato)|

Funzione & * Scegliere il sensore idoneo dalla tabella sottostante.

D |Doppio effetto
S | Semplice effetto (normalmente aperte)
C |Semplice effetto (normalmente chiuse)

Tipi di dita e
[Tipo standard] _ _
Nil: Versione base 1: Montaggio con fori 2: Fori passanti in apertura 3: Dita piatte
filettati laterali e chiusura

Sensori applicabili*

3 Funzi Cablaggi Tensione di carico Codice sensori gl v () ;
32 Unzone - Comnessione | | oy ablaggio Direzione connessione eletirica| o 5 | 1 3 | 5 |Connettore CEIED
» S| speciale elettrica (uscita) : - : pre-cablato |  applicabile
uw'N cc ca | Pependicolare| Inlinea | (=) | (M) | (L) | (@)
3-fili (NPN) MONV M9ON [ ] ([ ] [ ] (@) o
-fili
5V 12V F&N - ¢ —|® | © — | Circuiti
2 - ‘ MOPV | MOP | ®@ (@ | @ | O O |integrati
= — 3-fili (PNP)
3 F8P — [ ] — | ® (@) —
o [ ] [ ] [ ] (@) o
i 2-filo 122V M9BV L) — Relé
2 . F8B — ([ ] — | @ (@) — ele,
o Grommet Si — 24V — PLC
® | Indicazione 3-fili (NPN) 5V 12V MONWV | MONW | @ ® | @ O ) Circuiti
g di diagnostica 3-ili (PNP) ' MOPWV | M9PW ° ° ® o) o) integrati
g |(LED bicolore) 2-filo 12V MOBWV | M9BW | @ | @ [ @ | O o —
Resistente 3fili (NPN) 5V 12V MONAV** | MONA** | O O [ J O O Circuiti
all'acqua 3-fili (PNP) ' MOPAV** | MOPA** | O le) ) o) o) integrati
(LED bicolore) 2-filo 12V M9BAV** | M9BA**| O | O | @ | © o —
«x Sui modelli indicati qui sopra & possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non ne garantisce I'impermeabilita.
* Lunghezza cavi: 0.5 m------ — (Esempio) MONW = | sensori allo stato solido indicati con O si realizzano su richiesta.

1M M (Esempio) MONWM
3meeeee L (Esempio) MONWL
5 M- Z (Esempio) MONWZ
Nota 1) Montare un sensore D-F8[] ad una distanza minima di 10mm da materiali magnetici come ad esempio ferro o altro.
Nota 2) Quando si utilizza il modello con LED bicolore, eseguire la regolazione in modo che il LED sia acceso in rosso per assicurare il rilevamento della posizione
adeguata della pinza pneumatica.

O
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Serie MHZ2

Codici di ordinazione

[ VNril MHZ2 —

Numero dita

[2 [2dta|]

16/D

M9PV

Diametro e
10 10mm
16 16mm
20 20mm
25 25mm

Funzione e

Doppio effetto

lNumero di sensori

2 pz.

S 1 pz.

Tipo di sensore

=

[ Senza sensore (Anello magnetico incorporato)]

» Accessori corpo

* Scegliere il sensore idoneo dalla tabella sottostante.

Semplice effetto (normalmente aperta)

Semplice effetto (normalmente chiusa)

Posizione delle dita/opzione ¢

Modello standard
[MHQG2 compatibile]
- : Versione base

1: Montaggio con
fori filettati laterali

2: Fori passanti in direzione
apertura e chiusura

Mod. ad apertura ridotta
[MHQ2 compatibile]
I N: Versione base

| N1: Montaggio con
fori filettati laterali

N2: Fori passanti in
direzione

! apertura e

chiusura

3: Dita piatte

£

Il mod. a dita piatte non prevede varianti standard
e ad apertura ridotta. Se si richiedono modelli
compatibili con MHQG2/MHQ?2, si veda il paragrafo '»
-X51 delle esecuzioni speciali a p. 5-60

—: Versione base

K: Con innesto di

centraggio centraggio
Attacco assiale 94 [ Attacco
Raccordo assiale M5
istantaneo (semplice
(semplice effetto) effetto)

E: Con innesto di
centraggio
Attacchi laterali
(Doppio effetto/
semplice effetto)

M: Con innesto di

W: Con innesto di
centraggio
Attacco assiale 04
Raccordo
istantaneo per tubo
coassiale (doppio
effetto)

Attacco

Sensori applicabili

g Codice sensori Lunghezza cavo (m)*|Modello applicabile
'~ | Funzione | Connessione .~ | Tensione di cari - : : Connettore Carico
3 ; . Led | Cablaggio | '€nsione dicarico |pirezione connessioneelettrical 05 | 1 | 3 | 5 -
8 | speciale | elettica : - 10 | @16 | @20 | @25 |Pre-cablato|  applicabile
& P (uscita) cc ca | Pependeolare | In linea | (Nil) | (M) | (L) | (2) i e R i
R MONV | MON | e [@e | @[O0 |e|[e|@|@] O
S-ill (NPN) SV 12y F8N — o — [e|O|—|eo|@| @] — | ciu
- 2. (PNP) ’ MOPV | MOP | ® (@ |®@ | O (@@ @ | @] O |Meoa
2 " F8P = o —|e|o|—|e|e|e] —
8 _ MBV | M9B | @ (@ (@ O e @@ @] O
o 2-filo 12V — )
® . F8B — ® | — | ® | O | —| o 0 0 — Rele,
b Grommet | Si — 24V — PLC
= | Indicazione 3-ili (NPN) 5V 12V MONWV| MONW | ®@ | ® | ® | O | ® ®|® O O |
§ (LED bicolore 3-fili (PNP) ' MOPWV| MO9PW | @ | @ | @ O (@ @ @@ O |integrati
ol d diagnosiica) 2-filo 12V MIBWV| MOBW | @ (@ (@[O0 (e e @@ O —
Relsistente 3-fili (NPN) 5V 12V MQNA\P<>< MgNA** O O [ O [ J [ ([ J [ J O .Circuiti'
Feiioinn 3-ili (PNP) ’ MOPAV** |MOPA**| O | O |® |O |® |® | ® | ®| O |negai
di diagnostica) 2-filo 12V M9BAV**|M9BA**| O | O | @ |O |®@ |®@ |®@ | ®| O —

xx Sui modelli indicati qui sopra & possibile montare sensori resistenti allacqua, ma in tal caso SMC non ne garantisce l'impermeabilita.

# Lunghezza cavi: 0.5m ...... -
3m....... L
....... z

5-18

(Esempio) M9N

(Esempio) MONL
(Esempio) Y59AZ
Nota 1) Quando si usa il modello con LED bicolore, eseguire la regolazione in modo che il LED sia acceso in rosso per assicurare il rilevamento nella posizione

adeguata della pinza pneumatica.
Nota 2) Non & possibile il montaggio con fori passanti quando si utilizza il sensore sulla scanalatura quadrata sul lato.
Nota 3) Quando si ordina il prodotto con sensore, viene consegnato solo MHZ2-10 con gli accessori di montaggio. Quando si utilizza il sensore nella scanalatura

quadrata sul lato con MHZ2-16 a 25, sono richiesti gli accessori di montaggio (BMG2-012) . Ordinarli a parte.

ZS\VC

= | sensori indicati con "O" " si realizzano su richiesta.




Apertura parallela/Tipo standard Serie MH22

Codici di ordinazione

kPRLVM MHZ2 —(32|D|| —M9PV

Numero dita lNumero di sensori
[2 [2dita | - [ 2pz
S 1 pz.
Diametro e ¢ Tipo di sensore
32 82mm \ - \ Senza sensore (Anello magnetico incorporato)]
40 40mm

* Scegliere il sensore idoneo dalla tabella sottostante.

Funzione ¢

D | Doppio effetto
S | Semplice effetto (normalmente aperte)
C | Semplice effetto (normalmente chiuse)

Tipi di dita ¢

Modello standard . S
—: Versione base 1: Montaggio con fori 2: Fori passanti in direzione 3: Dita piatte
filettati laterali apertura e chiusura

Sensori applicabili

: Funi Comessi Tensione di cari Codice sensori Lunghezza cavo (m)”
secu- Funzione | Connessione f ensione di carico — - - Connettore Carico
Zone | speciale detiica Led Uscita Direzione connessione elettrica | (. 5| 1 3] 5 BreA L applicabile
cc ca | Pependcdae | Inlinea | (NI | (M) | (L) | @
MINV M9N [ [ [ ] O O
3-fili (NPN)
5V, 12V F8N — ® | —|®|O] — |G
o 34l (PNP) ' M9PV M9P e | e | @ O e} integrat
2 F8P — e | —|®|O —
o M9BV M9B [ ] ([ ] [ @) O
{2 2-filo 12V — N
5 ) F8B — e | — | ®|O — Rele,
2 Grommet Si — 24V — PLC
g Indicazione 3-fili (NPN) 5V 12V MONWV MIONW [ ] [ ] [ ] (@) (@) Circuiti
% di diagnostica 3-fili (PNP) ' MOPWV MOPW e | o | ®@ | O 0 integrati
& | (LED bicolore) 2-fils 12V MOBWV | M9BW | ®© | @ (@ | O 0 —
Resistente 3-fili (NPN) MONAV** | MONA** | O o ® | O (@) Circuiti
allacqua 3-ili 5V, 12V P P integrati
(LED bicolore -fili (PNP) M9PAV M9PA (@) o [ ] o O
di diagnostica) 2-filo 12V M9BAV** | M9BA** | O o [ ] (@] ©) —
=% Sui modelli indicati qui sopra & possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non ne garantisce l'impermeabilita.
# Lunghezza cavi: 0.5m ...... — (Esempio) MON * | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.
3m....... L (Esempio) MONL
5m....... Z (Esempio) Y59AZ

Nota 1) Quando si usa il modello con LED bicolore, eseguire la regolazione in modo che il LED sia acceso in rosso per assicurare il rilevamento nella posizione
adeguata della pinza pneumatica.

Nota 2) Non & possibile il montaggio con fori passanti quando si utilizza il sensore sulla scanalatura quadrata sul lato.

Nota 3) Quando il sensore € usato nella scanalatura quadrata sul lato con MHZ2-32 e 40, sono richiesti gli accessori di montaggio (BMG2-012). Ordinarli a parte.

O
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Serie MHZ2

26

210 - 925

232, 240

Simboli:
Doppio effetto

-

Semplice effetto, N.A.

!

Semplice effetto, N.C.

5-20

Dati tecnici

Fluido Aria
©6: 0.15 + 0.7MPa
Doppio effetto 210: 0.2 + 0.7MPa
P_ressior_Ie_ 216 to 40: 0.1 + 0.7MPa
di esercizio Sempli Normalmente aperta 26: 0.3 + 0.7MPa
e'ef:;&we Normalmente chiusa 010:0.35 - 0.7MPa
216 + 940: 0.25 + 0.7MPa

Temperatura d'esercizio

-10 + 60°C

Ripetibilita

06 + 925: £0.01mm
232, 940: £0.02mm

Max frequenza d'esercizio

26 + 225: 180c.p.m.
232, 940: 60c.p.m.

Lubrificazione

Senza lubrificazione

Funzione

Doppio effetto, stelo semplice

Sensori (su richiesta) Nota)

Sensori stato solido (3 fili, 2 fili)

Modelli

Forza di presa Nota 1) Corsa di Nota 2)
i Diametro Forza di presa per dito apertura/ | oo

Funzione Modello mis. Valore effettivo N chiusura

(mm) Forza di Forza di (suidue lati)] g
presa esterna presa interna mm

MHZ2-6D 6 3.3 6.1 4 27
MHZ2-10D(N)| 10 11 17 4 55
Doppio MHZ2-16D(N)| 16 34 45 6 115
offetto  |[MHZ2-20D(N)| 20 42 66 10 235
MHZ2-25D(N)| 25 65 104 14 430
MHZ2-32D 32 158 193 22 715
MHZ2-40D 40 254 318 30 1275
& |MHZ2-6S 6 1.9 4 27
% MHZ2-10S(N)| 10 7.1 4 55
© |MHZ2-16S(N)| 16 27 6 115
$ |MHZ2-20S(N)| 20 33 — 10 240
£ [mHz2-25D(N)| 25 45 14 435
g MHZ2-32S 32 131 22 760
Semplice| £ |MHZ2-40S 40 217 30 1370
effetto | S [MHZ2-6C 6 3.7 4 27
2 |[MHZ2-10C(N)| 10 13 4 55
o |[MHZ2-16C(N)| 16 38 6 115
& [MHZ2-20C(N)| 20 — 57 10 240
£ [mHz2:25C(N)| 25 83 14 430
§ MHZ2-32C 32 161 22 760
Z |MHZ2-40C 40 267 30 1370

Nota 1) Valori con pressione di 0,5Mpa, punto di presa L=20mm, a meta corsa.

Nota 2) Questi valori non comprendono il peso del sensore

Opzioni
* Opzioni per corpo/Con innesto di centraggio
Attacchi Modello applicabile
Simbolo|  Posizione Semplice |Doppio
attacchi MHZ2-6 | MHZ2-10 MHZ2-16|MHZ2-20| MHZ2-25|MHZ2-32| MHZ2-40 | = (et ™ ™ g o
- Versione base M3 M5 [ ] [ )
E Attacchi laterali — M3 M5 — [ J [ )
W  |Connessione assiale| — | Conraccordoistantaneo per connessione coassiale o4 — ) —
K |Connessione assiale| — Con raccordo istantaneo ¢4 —_ — [
M |Connessione assiale| — M5 — — o

* Vedere caratteristiche degli accessori per corpo a p. 5-32.

O
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Apertura parallela/Tipo standard Serie MH22

Serie per Camere sterili: Pinza pneumatica

11—MHZ2 —| |D|[ —M9N

Serie per camera sterile ‘ lN di -
11-: Modello per vuoto Diametro e—m— umero di sensorl
10 | 10mm Tipo di sensore
16 | 16mm | — | Senzasensore (Anello magnetico incorporato)]
20 | 20mm * Scegliere il sensore idoneo dalla tabella sottostante.
25 25mm
Funzione e » Posizione delle dita/opzione”

| D | Doppio effetto * Vedere "Codici di ordinazione" a pag.5-18

Sensori applicabili

Funzione | Connessione Cabl i Tensione di carico e St zzleavol ()i © Carico
Esecu- : Led ElEee Direzione connessione elettrica onnettore
i speciale lettrica < i 0'.5 1 3 5 - applicabile
AT S et (uscita) cc ca | Perpendicolare | Inlinea | (Nil) | (M) | (L) | (@) pre-cablato]  pp
3-ill (NPN) MONV MON [ ® | ®@ O o o
° 5V 12V F8N — [ — ) ©) — Circuiti
= ’ M9PV M9P e e | ® O O | Inegrat
S 3-fili (PNP)
8 _ F8P — e | —|e|O —
o
g o-filo 12V M9BV M9B [ ® | ®@ O O _ fos
o Grommet|  Si _ 24 V _ F8B — ® — | @] O — e
= | Indicazione 3-ili (NPN) 5V 12V MONWV | MONW | ® | ® | @ | O o Circuit
5 di diagnostica 3-fili (PNP) ’ MOPWV MOPW P P PY 1) 0o integrati
@ | (LEDbicolore) 2-filo 12V MOBWV | MOBW | ® | @ | @ | O 0 —
@& | Resistente 3-fili (NPN) 5V 12V MINAV** | MONA** | 0 | o [ @ | © O | Circuti
(LED bigolore 3-fili (PNP) ’ MOPAV** | MOPA** 0 0 PY 0 o integrati
di diagnostica) 2-filo 12V M9BAV** | M9BA** | O O [ ©) O -
=% Sui modelli indicati qui sopra & possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non ne garantisce I'impermeabilita.
* Lunghezza cavi: 0.5m ...... — (Esempio) MON * | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.
3m ......... (Esempio) MONL

5m......... (Esempio) M9ONZ
Nota 1) Quando si utilizza un sensore D-F8[1, montarlo ad una distanza minima di 10 mm da materiali magnetici come ad esempio ferro o altro.
Nota 2) Quando si utilizza il modello con LED bicolore, eseguire la regolazione in modo che il LED sia acceso in rosso per assicurare il rilevamento della posizione
adeguata della pinza pneumatica
Nota 3) Per 11-MHZ2-10D0J, non € possibile eseguire il montaggio con fori passanti quando si utilizza il sensore.
Nota 4) Con 11-MHZ2-10D, sono forniti due gruppi raccordi di estensione (P3311176A).0J. Usarli se il raccordo interferisce con il sensore.

Caratteristiche
Fluido Aria
Pressione di esercizio 010:0.2 0.7MPa

016 to ©25: 0.1 0.7MPa

Temperatura d'esercizio -10 60°C
Ripetibilita 0.01mm
Max frequenza d'esercizio 180 c.p.m.
Lubrificazione Senza lubrificazione
Funzione Doppio effetto
Grado di formazione delle particelle Grado 2
Sensori (su richiesta) Sensori stato solido (3 fili, 2 fili)

Scarico

" La totale eliminazione
d

elle particelle che si
formano all'interno
evita la loro
penetrazione nella
camera sterile.
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Serie MHZ2

Costruzione/MHZ2-6[|

Doppio effetto/con dita aperte

Doppio effetto/con dita chiuse

Semplice effetto/ N.A.

Semplice effetto/ N.C.

Componenti Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 14 | Sfere Acciaio al carbonio-cromo
2 | Pistone Acciaio inox 15 | Rullo Acciaio al carbonio-cromo
3 Leva Acciaio inox Trattato con il calore 16 | Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
4 | Guida Acciaio inox Trattato con il calore 17 | Tappo di scarico Ottone Nichelato per elettrolisi
5 | Dita Acciaio inox Trattato con il calore 18 | Filtro di scarico Polivinile
6 | Stopper Acciaio inox 19 | Molla NA Filo d'acciaio
7 | Albero Acciaio inox Nitrato 20 | Molla NC Filo d'acciaio
8 | Fermo Acciaio inox 21 | Guarnizione stelo NBR
9 | Alloggiamento Ottone Nichelato per elettrolisi 22 | Guarnizione pistone NBR
10 | Fermo Acciaio inox 23 | Guarnizione NBR
11 | Coperchio Lega d'alluminio Anodizzato bianco 24 | Guarnizione NBR
12 | Paracolpi Gomma uretanica
13 | Anello magnetico | Magnete terre rare Nichelato
Parti di ricambio: Kit guarnizioni
Codice kit di guarnizioni Descrizione

MHZ6-PS

Il Kit comprende gli elementi 21, 22, 23, e 24 della tabella sopra.

# |l kit guarnizioni & costituito dagli elementi 21, 22, 23 e 24 e deve essere
ordinato con il codice appropriato.

Nota) Per la sostituzione di guarnizioni, contattare SMC.

5-22
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Costruzione/MHZ2-10L] -+ 40

Apertura parallela/Tipo standard Serie MH22

Doppio effetto/con dita aperte

RN
=D
J

T

5 @ q 0 ®

a
©
N
%

®

Semplice effetto/ N.A.

Semplice effetto/ N.C.

Doppio effetto/con dita chiuse I
® o
4/1 T D
&l
T T
Componenti Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 |Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 11 | Sfere Acciaio al carbonio-cromo
Pi 210, 216: Acciaio inox 220 + 240: 12 | Rullo Acciaio al carbonio-cromo
2 istone @20 to g40: Lega d'alluminio| Anodizzato duro 13 | Perno parallelo Acciaio inox
3 |Leva Acciaio inox Trattato con il calore 14 | Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
4 | Guida Acciaio inox Trattato con il calore 15 | Tappo di scarico A Ottone Nichelato per elettrolisi
5 |Dita Acciaio inox Trattato con il calore 16 | Filtro di scarico A Polivinile
6 | Stopper Acciaio inox 17 | Molla NA Filo d'acciaio
7 | Albero Acciaio inox Nitrato 18 | MollaNC Filo d'acciaio
. 210 + 25: Resina 032, 040: 19 | Guarnizione stelo NBR
8 | Coperchio 232, 340: Lega d'alluminio |Anodizzato bianco 20 | Guarnizione pistone NBR
9 | Paracolpi Gomma uretanica 21 | Guarnizione NBR
10 | Magnete Gomma sintetica
Parti di ricambio: Kit guarnizioni
Codice kit di guarnizioni Descrizione
MHZ2-10D | MHZ2-16D | MHZ2-20D | MHZ2-25D | MHZ2-32D | MHZ2-40D Il kit comprende i componenti
MHZ10-PS MHZ16-PS MHZ20-PS MHZ25-PS MHZ32-PS MHZ40-PS | 19,20 e 21 della tabella sopra.

* Il kit guarnizioni € costituito dagli elementi 19, 20 e 21 e deve essere ordinato con il codice appropriato.

O
:
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Serie MHZ2

Dimensioni

MHZ2-6]

Doppio effetto/Semplice effetto

. M3
Esecuzione base . . —
(Connessione chiusura dita)
M3
AX M2 (Connessione apertura dita)”
- (Filettatura per fissaggio adattatori)
o3 ©
i y 7 -
e H@-@A ==
2.5 5 5.5
17

* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

2 X M3 passante (filettatura di montaggio)
Foro preparato 2,6 passante (Foro di montaggio)

4-0.1

ANV - - =
Y -
o9
<
CE
»[ 1009 - 1 255
(3}
+0.022 - ©
o7H8 o prof. 1.5 e § 388
[} =
Q| <
< o
53

Scanalatura di montaggio sensori

( o B
Scanalatura di
montaggio sensori

4.8

25

5-24
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Apertura parallela/Tipo standard  Serie MHZ2

MHZ2-100] Scala: 90%

Doppio effetto/Semplice effetto

. M3
Esecuzione base 4XM2.5

(Filettatura per fissaggio adattatori)

(Connessione chiusura dita)*

M3
(Connessione apertura dita)*

-0.05

5
FesY
N

11

19

02H9 *39%% prof. 3

* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

5.2 0.02 4 X M3 prof. filettatura 5,5 (filettatura di montaggio)

h Foro preparato 2,6 passante (Foro di montaggio)
© T
<
k |
Ve \_b
el Y| :7,,71 &
B .| ] ©
o il © O
~
+0.043 ~
011H9 o  prof. 2 :_}_io oo 23
12
16.4 005 SN 12 6 37.8
o !
2 X M3 prof. filettatura 6 S| =
- - - T 3 57
(filettatura di montaggio) o El
< =
© 27
O
<
2 X M3 prof. filettatura 6
(filettatura di montaggio)
Scanalatura di montaggio sensori
. . . 6.2
Posizione delle dita/Modello apertura ridotta Scanalatura di

|

: \
— 2/

|

montaggio sensori

+2.2
0
0
0.4
&

5.4

Aperto 9.7
Chiuso 5.7

=

Nota) Con i sensori magnetici modello non &
possibile il montaggio con fori passanti.
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Serie MHZ2

Dimensioni

MHZ2-16[]

Doppio effetto/Semplice effetto
Esecuzione base

5-26

Scala: 65%

M5
4XM3 (Connessione chiusura dita)*
(Filettatura per fissaggio adattatori)
M5
(Connessione apertura dita)*
pae B o
al
\J
8
o3| 4 7
o
7.5
19
0.02 * Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico
o3H9 *0%%prof 3 - ) ) .
0 4 X M4 profondita filettatura 8 (filettatura di montaggio)
Foro preparato 3.4 passante (Foro di montaggio) Nota)
6.50.02
o5
[Te)
T i ‘ +
biior— | =z
/_\ | © oo} <t
[aV) o (&) sV}
T BOlH ¢ ]
oY== > o
N ~
o
o17H9 +8'043 prof. 2 9| °° 15 245
15
ol o 7.5 425
23.6 0.05 S 5
) 2 67.3
2 X M4 profondita filettatura 8 o 2
(filettatura di montaggio) < o 30
o3
00 = ©
Y
&
2 X M4 profondita filettatura 4,5
(filettatura di montaggio)
Scanalatura di montaggio sensori
- - — — = N
6.2
Scanalatura di
. i . 5 montaggio sensori
Posizione delle dita/Modello apertura ridotta | |
- - - — T T/ T T T/ -
MHZ2-16[IN \ ° \
O =
y «©
A n
\ \
1 Scanalatura di
‘ N s &> ‘ \ (nontaggio sensori |
+ 7
| .y |
—{-—
© ©
g e _— )
o 3 - - — — —
| 3| 2 |
&l O Nota) Con i sensori magnetici modello non e possibile il
montaggio con fori passanti.

% S\VC



Apertura parallela/Tipo standard  Serie MHZ2

MHZ2-200]

Doppio effetto/Semplice effetto
Esecuzione base

Scala: 60%
M5

(Connessione chiusura dita)*

4 X M4
(Filettatura per fissaggio adattatori)

M5

(Connessione apertura dita)*
LT &
[ e ©
o -
g Pand
o
=} 5 9
10
23
* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico
04H9 *3%% prof. 4 o , _
4 X M5 profondita 10 (filettatura di montaggio)
7.50.02 Foro preparato 4,3 passante (Foro di montaggio)
o5
o
| Iy
‘ s
BN e
o 9 2 8
[aY]
3 P \aleg —
[c0)
3 @
ol
021H9 *9%%prof.3 99| < 20 29
18
9.5 52.8
27.6 0.05 al ™
©| ©
‘2‘) - 84.8
2 X M5 thread depth 10 £ 3
p=}
filettatura di montaggio 2| =
( ggio) 5 .
_(.\
il il -
1 e ©
«©
I I ] -
W
A
2 X M5 prof. filettatura 8
(filettatura di montaggio)
Scanalatura di montaggio sensori
6.2
Posizione delle dita/Modello apertura ridotta '
- . 5 Scanalatura di
montaggio sensori
MHZ2-20CN I \ \
< - | % I |
[«
3 o H @
\ \ S &
\ [ \ T A\
8 O;r_ _(b_ 3\\ S5 }/G: Scanalatura di
] ¢ \ @—\FM?/ montaggio sensori \
N oy ‘ ‘
NN
o
| 2|2 | 2.1 J
\ 2|5 \ -
- - - _ _ — J Nota) Con i sensori magnetici modello non & possibile il
P montaggio con fori passanti.
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Serie MHZ2

Dimensioni

MHZ2-250]

Doppio effetto/Semplice effetto

Esecuzione base L
4 X M5 (Connessione chiusura dita)
(Filettatura per fissaggio adattatori) M5

(Connessione apertura dita)*
) ) -
| o
- T H I
|
g &
o9
~ 6 12
10.7
23.5

+0.030 * Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

24H9 o Prof. 4 4 X M6 profondita 12 (filettatura di montaggio)
100.02 o; Foro preparato 5,1 passante (Foro di montaggio) Nota)
o
IR | s
! N
b —t—
ol o @ ©
< © © 1S
8 EB&L @<ez 1
o I
o h ey
b I
Nl @
026H9 *3%%2prof. 35 §iS| ©9 25 30
22
11 63.6
33.60.05 g )
) 2 102.7
2 X M6 prof. filettatura 12 el o
(filettatura di montaggio) gl s 36.5
< <
(@)
. 0
] o
I N
I I |
aY
R
2 X M6 prof. filettatura 10
(filettatura di montaggio)
Scanalatura di montaggio sensori
6.2
5 Scanalatura di
Posizione delle dita/Modello apertura ridotta montaggio sensori
- - = - = - 0 | |
MHZ2-25[IN &,
\ [ |42 \
O -
T : I&; 0
\ R T \ 2 \\ "
B L h Jd_‘ Scanalatura di
\ A | ‘ Y 97 NS montaggio sensori ‘
fel o3 scall
aNo| o OI
O | |

‘ Nota) Con i sensori magnetici modello non & possibile
il montaggio con fori passanti.

Aperto 22,8
| Chiuso 8,8

|
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Apertura parallela/Tipo standard Serie MH22

MHZ2-32[]
Doppio effetto/Semplice effetto
Esecuzione Base

o5H9 +(0)'030 prof. 5
120.02
©
b e
a © o
< ©
s &Lﬁ il
o
x 034Hg *5082
26
400.1

2 X M6 prof. filettatura 13

(filettatura di montaggio)

6.2

Scanalatura di

montaggio sensori

24

&

N

:
JAl

L

3.3

Scanalatura di

montaggio sensori

Nota) Con i sensori magnetici modello non & possibile il

montaggio con fori passanti.

4 X M6

Scala: 40%

| valori tra parentesi ( ) si riferiscono al
tipo a semplice effetto.

M5

(Filettatura per fissaggio adattatori)

(Connessione chiusura dita)*

(Connessione apertura dita)”

0
15 0.05

M5
e
) 1 | <
N A 4_H_|__. -

? ) _FL..L I o

A

<
7
\\; 11
14
31 (37)

* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

4 X M6 prof. filettatura 13 (filettatura di montaggio)

Foro preparato 5,1 passante (Foro di montaggio)

97

o3
(9]
| | I o O
- - ©
<
I T= o
0 0
Yo| oo
7 29 40 (49)
12 67 (76)
o
o A 113 (122)
5| 8 =
Q =2
<l 5 48 (57)
©
) e — ©
: ® - | B

™

-(‘,:“

T

2 X M6 prof. filettatura 10

(filettatura di montaggio)
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Serie MHZ2

Dimensioni

MHZ2-400]

Doppio effetto/ Semplice effetto | valori tra parentesi ( ) si riferiscono al
Esecuzione base tipo a semplice effetto.

4 X M8
(Filettatura per fissaggio adattatori)

M5
(Connessione chiusura dita)”

»J(/
-2 F : 8
& |
£
[te]
8 I
og | /}
© T
9 17 12
38 (45)
M5
(Connessione apertura dita)
@5H9 +8'030 prof. 5
-— * Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico
14002 4 X M8 prof. filettatura 16 (filettatura di montaggio)
oS Foro preparato 6,6 passante (filettatura di montaggio) Neta)
<
I
i ()
: g N = . . . 3
[aY)
NS ] Y—
[ 1
042H9 "0 % prof. 4 4
~ 0
¥°| o9 36 49 (62)
32
o 15 83 (96)
480.1 ‘g R
5| 8 139 (152)
2 X M8 prof. filettatura 17 & =
(filettatura di montaggio) ©
58 (71)
6.2
Scanalatura di
5 montaggio sensori

13

2 X M8 prof. filettatura 13
(filettatura di montaggio)

“@ @~ Scanalatura di
montaggio sensori

29.4

oo — PlTe
\
\

Nota) Con i sensori magnetici modello non & possibile il
montaggio con fori passanti.
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Tipo standard/serie IHZ2
Tipo di dita

Connessione laterale [1/N1]

Foro passante per apertura e chiusura [2/N2]

4H

Filettatura per fissaggio adattatori

4-MM
Filettatura per fissaggio adattatori A B
o A
:‘ﬁl & O A
. o P
. o o
© ‘=— fﬁ R
S
A
(mm) (mm)
Modello A B (& MM Modello A B H
MHZ2- 611 2.5 5 2 M2 MHZ2- 612 25| 5 2.4
MHZ2-100 4, J 3 5.7 2 M2.5 MHZ2-1000,%, ] 3 5.7 2.9
MHZ2-1601, 4 7 2.5 M3 MHZ2-161,2,] 4 7 3.4
MHZz2-2001, ] 5 9 4 M4 MHZ2-20012,1 5 9 4.5
MHZz2-2501 ), 6 12 5 M5 MHZ2-25012,01 6 12 55
MHZ2-32[11] 7 14 6 M6 MHZ2-32[12[] 7 14 6.6
MHZz2-400]1] 9 17 7 M8 MHZ2-40(12(] 9 17 9

+ Le dimensioni non indicate sopra, corrispondono a quelle dello tipo base. (compreso

tipo ad apertura ridotta).

Dita piatte [3]

* Le dimensioni non indicate sopra, corrispondono a quelle
dello tipo base. (compreso tipo ad apertura ridotta).

4-MM prof. filettatura L

Filettatura per fissaggio adattatori

ﬂ‘ ¥ -
PanN
a 1 o O OO of «
- -
S
1)
o @ ‘ m}
& SIS
ﬂ‘ ¥ _ T
F
..
(mm)
G Peso
Modello A B C D F Aperto | Chiuso J K MM L w 9
MHZ2- 6033 +1) 2 35| 72| 75| - |5 *3l1 8| — - M2 3 | 435 26
MHZ2-1000301 «2), =3) | 2.45 6 52 | 109 | 2 54%22/1.48%,| 4.45| 2H9 *3%% M2.5 5 5 305 55
MHZ2-160131 +2), =3) | 3.05 8 8.3 | 14.1 25 | 74%5%|1.49%,| 58 | 2.5H9*3% M3 6 | 800 115
MHZ2-20(13[1+2),+3) | 3.95 | 10 105 | 179 | 3  [11.6'3°[1.65,| 7.45| 3H9 *39 M4 8 | 10350 235
MHZ2-250031 «2), =3) | 4.9 12 131 | 218 | 4 |16 *5%|2 $5,| 89 | 4H9 *30%0 M5 10 | 12 90 420
MHZz2-320030] 7.3 20 | 18 346 | 5 |25 7|3 9,|14.8 | 5H9 9% M6 12 | 15 945 | 740 (785) x4)
MHZ2-400130 8.7 24 | 22 414 | 6 |33 "2°|3 .| 17.7 | 6H9 9% M8 16 | 18 45 [1335 (1430) *4)
1) Per il montaggio di accessori, utilizzare brugole M2 con 3.3 oppure viti a testa tonda M2 tipo JISB1101.
x2) Le dimensioni non indicate sopra, corrispondono a quelle dello tipo base. (compreso tipo ad apertura ridotta).
«3) La lunghezza complessiva ¢ la stessa della serie MHQ.(G) Esecuzione a dita piatte
«4) | valori tra parentesi ( ) si riferiscono al tipo a semplice effetto.
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Tipo standard/Serie MHZ2
Opzioni corpo: Con innesto
post. di centraggio

Modello applicabile
Attacchi Modello applicabile
i izi i S li ffett
Simbolo | Posizione attacchi | yyzp.49 | MHz2-16 | MHZ2-20 | MHZ2:25 | Doppio effetio cTpRe Fe™__
Normalmente aperta | Normalmente chiusa
E Attacchi laterali M3 M5 [ (] [
w Con raccordo istantaneo per connessione coassiale g4 [ J — —
K Connessione assiale Con raccordo istantaneo g4 — ® [
M M5 x 0.8 — [ [ ]
Connessione laterale [E]
Scanalatura montaggio (mm)
Modello Codice kit A B D1 D2 E
Spina di centraggio MHZ2-10000 | MHZ-A1010 | 15 | 7| 1283355 | 11 | 52.8
N MHZ2-16000] | MHZ-A1610 | 20 | 10 | 16f8 005 | 15 | 58.7
& @ Sy MHZ2-20000] | MHZ-A2010 | 22 | 12 | 20f8 553 | 19 | 70.5
o 5 MHZ2-250101 | MHZ-A2510 | 25 | 15 | 25f8 ok | 24 | 82.9
s Altre dimensioni e caratteristiche corrispondono allo standard.
©
5| B
E A
Scanalatura di montaggio
sensori (sui due lati)
* Vedere tabella dimensioni.
* In caso di montaggio sensori, non & possibile realizzare il montaggio a fori passanti.
Connessione assiale (Raccordi istantanei per connessione coassiale) [W]
S | d (mm)
canalatura di montaggio
sensori (4 posizioni) Modello A B D1 D2 E
-0.016
(tranne 010) Connessione co I MHZ2-10000 15 7 1218 -0.043 11 | 52.8
applicabile MHZ2-16000 | 20 | 10 168 5913 15 | 587
Spina di centraggio MHZ2-20000 | 22 | 12 2018 3%23 19 | 705
r;h e §J MHZ2-25000] | 25 | 15 25f8 2920 24 | 829
mta Altre dimensioni e caratteristiche corrispondono allo standard.
N aL% — e 5 . . -
i ] — % Connessione Coassiale applicabile
© © M ol
.5 H
v T 5| B = Simbolo Caratterisiche—odello] - TW04B-20
E A Diametro esterno 4mm
Scanalatura di montaggio Max. pressione d'esercizio 0.6MPa
sensori (sui due lati) e —— Min. raggio di curvatura 10mm
* Vedere tabella dimensioni. HPussaggic e Tempgratura d'esercizio —20 +60°C
. i ) ) N " i : ) ) ) Materiale Nylon 12
n caso di montaggio sensori, non & possibile realizzare il montaggio a fori passanti.

Da connessione coassiale a conessione singola

E possibile convertire in connessione singola usando una "Y" a 45° o una

"T" a 90°.

In questo caso si rende necessario adottare raccordi e tubi di 83.2.

coassiale/
|

& /
"Tubo /

Raccordo a "T"
KWTO4-523

T S

Raccordo a *¥"
KWU04-523

Tty GO aiak

ubs Tubo semplice .
nasgi - b
( ST
— o

Tub SEl‘T'Ellra"

i

Tubo semglice

5-32
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"“T" a 90°, "T" di diverso diametro,
"Y" a 45°, "T" maschio
Vedere catalogo CAT.E004-A "Sistema di tubi coassiale".

Indicazione[ ]| APEMUra
' 11 delle dita

Tuba coassiala




Apertura parallela/Tipo standard Serie MH22

Connessione assiale (con raccordo istantaneo) [K]

, . (mm)
Scanalatura di montaggio
sensori (4 posizioni) Modello A B D1 D2 E
(tranne 210) Tubi applicabil MHZ2-10000] 15 7 1218 5018 11 | 52.8
Spina di centraggio MHZ2-1600 | 20 | 10 1618 3515 15 | 58.7
(7_& A1 én_ru §J MHZz2-2000 2 | 12 20f8 20023 19 | 70.5
= ] b/ - MHZ2-2501] 25 15 25f8 0.0es 24 | 829
. [H— g Altre dimensioni e caratteristiche corrispondono allo standard.
i ® & Max.5  Tubi applicabili
I 5B Descrizione/| Tubi in Tubi in Tubiin  [Tubia spirale
E A Modello nylon  [nylon morbido poliuretano |in poliuretano
Scanalatura di montaggio -
sensori (sui due lati) Caratteristiche T0425 TS0425 TU0425 | TCU0425B-1
) . Diametro esterno mm 4 4 4 4
* Vedere tabella dimensioni. - - —
* In caso di montaggio sensori, non & possibile realizzare il montaggio a fori passanti. Max. pressione desercizio MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
Min. raggio di curvatura mm 13 12 10 —
Temperatura d'esercizio °C | -=20+60 | —=20+60 —20+60 | —20 + 60
Materiale Nylon 12 | Nylon 12  Poliuretano | Poliuretano
Particolari al cat. Per tubi e raccordi vedere CAT.E501-B "Tubi e raccordi".
Connessione assiale (attacco M5) [M]
(mm)
Scanalatura di montaggio Modello A B D1 D2 E
M5 sensori (4 posizioni) 0016
Attacco di (tranne 10) MHZ2-1001] 15 7 1218 0043 11 | 52.8
connessione o )
Spina di centraggio MHZ2-160001 20 | 10 1618 0045 15 | 58.7
- o MHZ2-20000] 2 | 12 2018 o 19 | 705
A mn a
*—L & @ ° MHZ2-25[1] 25 15 25f8 10953 24 | 829
1 a Altre dimensioni non riportate sopra corrispondono al tipo standard.
— [S]
v o
R
T 5| B
E A
Scanalatura di montaggio
sensori (sui due lati)
* Vedere tabella dimensioni.
* In caso di montaggio sensori, non & possibile realizzare il montaggio a fori passanti.
Pesi
(9)
Con spina di centraggio (simbolo)
Modello
E w K M
MHZz2-1000C] 65 64 66 65
MHZ2-161] 148 147 148 147
MHZ2-20C1] 277 277 277 277
MHZ2-25[1] 495 495 496 494
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Pinza
pneumatica ad
apertura
parallela

MHZL2 —

Numero di dita

(2 J2dta |

Corsa lunga

Serie MHZL 2

Codici di ordinazione

D

16

M9PV

Diametro &
10 | 10mm Funzione
16 16mm D | Doppio effetto
20 20mm S | Semplice effetto (norm. aperto)
25 | 25mm C | Semplice effetto (norm. chiuso)

Tipo di dita ¢

2 pz.

)

1 pz.

Tipo di sensore

l Numero di sensori

— | Senza sensore (anello magneticoinc.) |

» Opzioni del corpo

* Sciegliere il sensore idoneo dalla tabella sottostante.

—: Versione base

1: Montaggio
confori
filettaferali

2: Fori passanti

—: Versione base

E: Con innesto
post. di centraggio

Attacchi laterali
(doppio effetto/
semplice effetto)

W: Con innesto

post. di centraggio
Attacco assiale con
raccordo ist. o4 per
conn.
coassiale
(doppio
effetto)

Attacco

in direzione
apgr‘(ura © Attacco
chiusura
3: Dita piatte K: Con inr_]eSto ] M: Con innesto J
) post. di centraggio post. di centraggio
Attacco assiale con Attacco assiale M5
raccordo istantaneo o4 (semplice effetto)
(semplice effetto)
Sensori applicabili
G Tensi di cari Codici sensori Lunghezza cavi (m)" | Modello applicabile
) " onn. . ensione di carico —— - Comnettore L
Tipo| Funzione | /i | Led Uscita Dlrgz. dicomnessione [ 05| 1 | 3 | 5 10| 016 | 020 | 025 |precatiato Applicazioni
cc ca | Pependcolare | Inlinea | (&) [(M) | (L) | (@)
24l (NPN) MINV MON ( JNIY NN NECHN NN NN NN ) 0)
fili
] 5V, 12V FSN — hd —|®|O|-|®|® @ _ Circuiti_
2 _ S NP ’ MOPV | MOP | ® |® | ® | O @ |®|® | @] O |meual
= i (PNP) F8P — o —[e|lo[-|e]|e]e] —
L e o|e|0O |00 e O
2 2-fili 12V LBIER L — .
o . F8B — [ J - e O | —-| | |0 — Rele,
© Grommet | Si — 24V — PLC
g Indicazione 3-fili (NPN) 5V 12V MONWV | MONW o [ ) ® O o o o o O Circuiti
- P 3-ili (PNP) ‘ MOPWV | MOPW | @ | @ | @ | O |@| @ | @ | @] o |neoal
& | (LEDbic) 2-fil 12V MOBWV | MOBW | @ (@ | ®@ | O (@@ |@®@|®| O —
Resistente 3-fili (NPN) 5V 12V MONAV**|MONA**| O O | @ | O |®@ | ®@ (@ | ® O Cirouti
5D et 3-ili (PNP) ’ MOPAV™ |[MOPA*™*| 0 |0 @ o e e e | e o |ieoa
di diagnostica) 2-ili 12V M9BAV**|M9BA**| O | O | @ | O |® | ®@ | ®@ | ®| O —

=i Sui modelli indicati qui sopra & possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non ne garantisce l'impermeabilita.

* Lunghezza cavi:

Nota 2) Non & possibile il montaggio con fori passanti quando si utilizza il sensore sulla scanalatura quadrata sul lato.

0.5 M=ot — (Esermpio) MONW

M (Esermpio) MONWM
L (Esermpio) MONWL
Z (Esermpio) MONWZ
Nota 1) Quando si usa il modello con LED bicolore, eseguire la regolazione in modo che il LED sia acceso in rosso per assicurare il rilevamento nella posizione

adeguata della pinza pneumatica.

# | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.

Nota 3) Quando si ordina il prodotto con sensore, viene consegnato solo MHZ2-10 con gli accessori di montaggio. Quando si utilizza il sensore nella scanalatura
quadrata sul lato con MHZ2-16 a 25, sono richiesti gli accessori di montaggio (BMG2-012) . Ordinarli a parte.
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Simboli:
Doppio effetto

~

Semplice effetto, N.A.

1

Semplice effetto, N.C.

%

Apertura parallela/Corsa lunga Serie MHZL2

Dati tecnici

Fluido Aria
. Doppio effetto 210: 0.2 + 0.7MPa
Pressione 216 + 25: 0.1 + 0.7MPa
di esercizio Semplice | Normalmente aperta 210: 0.35 + 0.7MPa
effetto | Normalmente chiusa 216 + 25: 0.25 + 0.7MPa

Temperatura d'esercizio -10 + 60°C
Ripetibilita +0.01mm
Max frequenza d'esercizio 120c.p.m.

Lubrificazione

Senza lubrificazione

Funzione

Doppio effetto, stelo semplice

Sensori (su richiesta) Nota)

Sensori stato solido (3 fili, 2 fili)

Modelli
Forza di presa Nota1) Corsa di
Diametro Forza di presa per dito apertura/ Nota 2)
Funzione Modello Valore effettivo N chiusura | Peso
(mm) | Presaestema | Presa interna | (Sui due lati) g
della molla della molla mm
MHZL2-10D 10 11 17 8 60
Doppio MHZL2-16D 16 34 45 12 135
effetto MHZL2-20D | 20 42 66 18 270
MHZL2-25D | 25 65 104 22 470
€ | MHZL2-10S | 10 7.1 8 70
£ | MHZL2-16S | 16 27 12 145
S | MHZL2-20S | 20 33 o 18 290
Semplice | 2 | MHZL2-25S | 25 50 22 515
efieto | 8| MHZL2-10C | 10 13 8 70
= | MHZL2-16C | 16 _ 38 12 140
£ [ MHzL2-20C | 20 57 18 290
= | MHZL2-25C | 25 85 22 515
Nota 1) Valori con pressione di 0,5Mpa, punto di presa L=20mm, a meta corsa.
Nota 2) Valori tranne il peso del sensore
Opzioni
* Opzioni per corpo/Con innesto di centraggio
; Modello
Sl Poszone paete
MHZL2-10 | MHZL2-16 | MHZL2-20 | MHZL2-25 offetto| effetto
- Esecuzione base M3 M5 ® ()
E Attacchi laterali M3 M5 ® o
W |Connessione assiale | Con raccordo istantaneo per connessione coassiale 4| @ —
K |Connessione assiale Con raccordo istantaneo o4 — [
M |Connessione assiale M5 — [
* Vedere caratteristiche degli accessori per corpo a p. 5-42 e 5-43
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Serie MHZL2

Costruzione/MHZL2-10L1 + 25[ 1

Doppio effetto/con dita aperte

11

NN

a

AN

\

\

1]

oy

]

== |

Semplice effetto/ N.A.

Semplice effetto/ N.C.

Componenti Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 11 | Sfere Acciaio al carbonio-cromo
i @10, 16: Acciaio inox 020, 025: 12 | Rullo Acciaio al carbonio-cromo
2 | Pistone 020, 925: Lega d'alluminio | Anodizzato duro 13 | Perno parallelo Acciaio inox
3 |Leva Acciaio inox Trattato con il calore 14 | Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
4 | Guida Acciaio inox Trattato con il calore 15 | Tappo di scarico A Ottone Nichelato per elettrolisi
5 | Dita Acciaio inox Trattato con il calore 16 | Filtro di scarico A Polivinile
6 | Stopper Acciaio inox 17 | Molla Filo d'acciaio
7 | Albero Acciaio inox Nitrato 18 | Guarnizione stelo NBR
8 | Coperchio Lega d'alluminio Anodizzato bianco 19 | Guarnizione pistone NBR
9 | Paracolpi Gomma uretanica 20 | Oring NBR
10 | Magnete Gomma sintetica
Parti di ricambio: Kit guarnizioni
Codice kit di guarnizioni Descrizione

MHZL2-10D

MHZL2-16D

MHZL2-20D

MHZL2-25D

MHZL10-PS

MHZL16-PS

MHZL20-PS

MHZL25-PS

Il kit comprende i componenti 18, 19 e 20 della tabella sopra.

* Il kit guarnizioni € costituito dagli elementi 18, 19 e 21 e deve essere ordinato con il codice del cilindro corrispondente.
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Dimensioni

Apertura parallela/Corsa lunga Serie MHZL2

MHZL2-10L1
Doppio effetto/Semplice effetto
Esecuzione base

4 X M2.5

(Filettatura per fissaggio adattatori)

M3 Scala: 100%

(Connessione chiusura dita)”
| valori tra parentesi ( ) si

riferiscono al tipo a

semplice effetto.

D— - - -
0 s ™
o8 | B
© 3 5.7
8 M3
(Connessione apertura dita)*
21 (31)
@2H9 +8'025 Prof. 3 @11H9 +8'043 Prof. 2 * Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico
4 X M3 prof. filettatura 5,5 (filettatura di montaggio)
Foro preparato 2,6 passante (Foro di montaggio)
] e ©
] i [ j | ©
( J -
o
=] B — 7J=
o
© | @ g
@ @
o <
(li ol og
12 25 (35)
16.4 0.05 o o 12 37.8 (47.8)
o —
2 X M3 prof. filettatura 6 el 3 57 (67)
(filettatura di montaggio) §_ _§
29 (39)
|
' =
- B -

™

2 X M3 prof. filettatura 6

(filettatura di montaggio)

Scanalatura di montaggio sensori
( - o R
6.2

5

5.4

(]
5.4

L J

Noe) Con i sensori magnetici modello non & possibile il
montaggio con fori passanti.
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Serie MHZL2

Dimensioni

MHZL2-16[]
Doppio effetto/Semplice effetto
Esecuzione base

4 X M3

M5

(Connessione chiusura dita)”

(Filettatura per fissaggio adattatori

+0.025

Scala: 75%

| valori tra parentesi ( ) si riferiscono al
tipo a semplice effetto.

M5
(Connessione apertura dita)*

0

-0.05

N\ %@b
ALA};;_I% - .‘

13

25 (30)

* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

47

@3H9 o " Prof. 3
6.50.02
Y~ ..65002
017H9 * 3% prof. 2
©
o o
[aV] (]
&
o

23.6 0.05
2 X M4 profondita filettatura 8
(filettatura di montaggio)

Scanalatura di montaggio sensori

( 0
6.2
ey o
S)? 0
@ oL 1o
I - w 1

5.8

I 2.1
1 6.2 1

L

Nota) Con i sensori magnetici modello non & possibile il
montaggio con fori passanti.
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4 X M4 profondita filettatura 8 (filettatura di montaggio)
o u? Foro preparato 3.4 passante (Foro di montaggio) Nota)
| [60 ,
——
—— &
[a\)
— ] e o ‘
N 31 (36)
qo| o
- 45.2 (50.2)
23 15 7.5
g 3
el o 70 (75)
[ (2]
o 2
<l § 36 (41)
1 (o)

O
:

2 X M4 profondita filettatura 4,5

(filettatura di montaggio)



Apertura parallela/Corsa lunga Serie MHZL2

MHZL2-20(]

Doppio effetto/Semplice effetto

Esecuzione base

2 X M4

M5

Scala: 60%

| valori tra parentesi () si riferiscono al
tipo a semplice effetto.

(Connessione chiusura dita)”

(Filettatura per fissaggio adattator\
il 1

2 X M5 prof. filettatura 10
(filettatura di montaggio)

7.5 0.02
04H9 *§9% prof. 4
> [l
v +
o f\ g
all
™ <
o
o
S g

18
27.6 0.05

021H9 *0052 prof. 3

Scanalatura di montaggio sensori

NEAE
i ) i
A\
:\\O\li-(y}/ﬂ::
@ ‘ ‘”i
| 2

Nota) Con i sensori magnetici modello non € possibile il
montaggio con fori passanti.

¢ _

0
100,05

5 9

M5

15

30 (36)

(Connessione apertura dita)*

* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

4 X M5 prof. filettatura 10 (filettatura di montaggio)

Foro preparato 4,3 passante (Foro di montaggio)

o3
[ee]
—— [ 3
S . - - 8
;7J= S O
<
¥O|o3 20 36 (42)
9.5 58 (64)
Q| o
|2 90 (96)
gly 43 (49
5| 3 (49)
<1S
{.\
1 Il £
i ot ©
- 1= e - <
T | -
‘ o
24
2 X M5 prof. 8

O
:

(fil. di montaggio)
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Serie MHZL2

Dimensioni

MHZL2-250]

Doppio effetto/Semplice effetto
Esecuzione base

04H9 *00%0 prof. 4

4 X M5

M5

(Connessione chiusura dita)”

(Filettatura per fissaggio adattatori)

2 X M6 prof. filettatura 12

(filettatura di montaggio)

10 0.02

21.8 0.02

=)
=)

40
52

\]

/e
o

33.60.05

226H9 *99%?

prof. 3.5

Scanalatura di montaggio sensori

s

6.2

11.5

)

i

5]

19

=

bl
é
d

b

3.5

11.5

6.2

L

J

Nota) Con i sensori magnetici modello non & possibile il
montaggio con fori passanti.
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75

Scala: 50%

| valori tra parentesi ( ) si riferiscono al
tipo a semplice effetto.

Py
N N K
1]
- : - - 8
Va:
<
oo
N
6|12 10 N\ M5 *
33 (43) (Connessione apertura dita)

* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

4 X M6 prof. filettatura 12 (filettatura di montaggio)

Foro preparato 5,1 passante (Foro di montaggio) Nota)

o5
=]
— [ ¢
4 _ - —— ——— [(e]
| [$)
__J e o
@o oS 40 (50)
25 11 66.9 (76.9)
2 @ 106 (116)
< (o]
el o
5| 8 48 (58)
2| E
o
@
+¢ ot - Q
LT
Q

™

2 X M6 prof. filettatura 10

(filettatura di montaggio)



Corsa lunga/serie MHZL2
Tipo di dita

Montaggi con fori filettati laterali [1]

Foro passante per apertura e chiusura [2]

4-H

° @ Foro per fissaggio adattori » @
o ———
AN
4-MM @
Filettatura per fissaggio adattori A B °
O ] —
] ° )
o ©
® o
> O o
o ]
A B -
(mm) (mm)
Modello A B C MM Modello A B H
MHZL2-1001] 3 5.7 2 M2.5 MHZL2-10]2[] 3 5.7 2.9
MHZL2-16[11] 4 7 2.5 M3 MHZL2-16[12[] 4 7 3.4
MHZL2-20[110] 5 9 4 M4 MHZL2-20[12[] 5 9 4.5
MHZL2-25[11[] 6 12 5 M5 MHZL2-25[12[] 6 12 oI5
* Le dimensioni non indicate sopra, corrispondono a quelle dello tipo base. * Le dimensioni non indicate sopra, corrispondono a quelle
dello tipo base.
Dita piatte [3]
[}
= e
o &
4-MM prof. filettatura L
Filettatura per fissaggio adattori
= X — - -
] aa
a E L o <
(4] - - -
ey O
o | 14 @ e @ af <
S« o
F
1.C.]
(mm)
G Peso g
Modello A B (o] D F - J K MM L w Dopp|o Sempnce
Aperto (Chiuso effetto | effetto
MHZL2-10130] 2.45 7 52 | 119 | 2 9.4%22(1.45%,| 495 | 2HQ 002 M2.5 5 | 59,4 60| 70
MHZL2-16130] 3.3 9 83 | 156 | 25 [134+22(1.49,| 6.55 | 2.5H9 *39® M3 6 | 854| 135 | 145
MHZL2-20130] 395 | 12 | 105 | 199 | 3  [196*24/1.65,| 8.45 3H9 +0.025 M4 8 |109,| 270 | 290
MHZL2-25[13[] 4.9 14 | 131 | 238 | 4 |24 28|22 §,| 9.9 4Hg +0.0%0 M5 10 [12 §45| 460 | 505
* Le dimensioni non indicate sopra, corrispondono a quelle dello tipo base.
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Corsa lunga/Serie MHZL2
Opzioni corpo: Con innesto post.
di centraggio

Modello applicabile
Attacchi Modello applicabile
i izi i Semplice effetto
Simbolo | Posizione attacchi | \u715.49 | MHZL2-16 | MHZL2-20 | MHZL2-25 | Doppio effetto E :
Normalmente aperta| Normalmente chiusa
E Attacchi laterali M3 M5 [ J [ J [ J
w Con raccordo istantaneo per connessione coassiale g4 [ J — —
K Connessione assiale Con raccordo istantaneo o4 — [J (]
M M5 x 0.8 — [ (]
Connessione laterale [E]
Scanalatura di montaggio (mm)
sensorl (4 posizion) Modello Codicekit | A| B| D1 |D2|E1]E2
(tranne 210)
Spina di centraggio MHZL2-10000 | MHZ-A1010 | 15| 7 |12f8 60:35| 11 |52.8(62.8
— N MHZL2-1600] | MHZ-A1610 | 20 | 10 [16f8 30:5| 15 |61.4|66.4
l—L & & Sy MHZL2-2001] MHZ-A2010 | 22 | 12 |20f8 5o | 19 |75.7|81.7
- — - 8 MHZL2-25000] | MHZ-A2510 | 25 | 15 [25(8 J00%| 24 |86.2(96.2
iy & Altre dimensioni e caratteristiche corrispondono allo standard.
W
‘ E1 (doppio effetto) |.|5].B
E2 (semplice effetto) A
Scanalatura di montaggio
sensori (sui due lati)
* Vedere tabella dimensioni.
* In caso di montaggio sensori, non & possibile realizzare il montaggio a fori passanti.
Connessione assiale (Raccordi istantanei per connessione coassiale) [W]
(mm)
A ) Modello A B D1 D2 E1
Scanalatura di montaggio o0%6
sensori (4 posizioni) MHZL2-100 15 7 12f8 Z0.043 11 | 52.8
Connessione Cc le applicabile »
(tranne 010) — . MHZL2-16000 | 20 | 10 16f8 20918 15 | 614
Spina di centraggio MHZL2-20000 | 22 | 12 2018 2% 19 | 75.7
— N —
h = l_{ - e %l i, w(:gzq-z;DD | fzf 15 1 25:fsd_g;gd§3 24 | 86.2
re dimensioni e caratteristiche corrispondono allo stanaard.
SN L [ 5 ) . .
— H— = Connessione coassiale applicabile
v &
Simbal Modell
v o 5| B Max. 5 mhele Caratteristiche odeel Two4B-20
E1 A Diametro esterno 4mm
Scanalatura di montaggio Max. pressione d'esercizio 0.6MPa
sensori (sui due lati) o Min. raggio di curvatura 10mm
. Il - Temperatura d'esercizio —20 + 60°C
* Vedere tabella dimensioni. | = -
- " ) ) N " i : ) ) ) Materiale Nylon 12
n caso di montaggio sensori, non & possibile realizzare il montaggio a fori passanti.
N . . . uTn S IL TP HH
Da connessione coassiale a conessione singola _'T"a90° "T" didiverso
diametro, "Y" a 45°, "T" maschio

E possibile convertire in connessione singola usando una "Y" a 45° o

una "T" a 90°.

In questo caso si rende necessario adottare raccordi e tubi da 3.2.

i

Tube) Stempn

a3.2
o

[T T
o EKWTO4-523 HWLID-523
P . TN
———— 7_‘E]EEE =] }".""‘ - (.__H
T % .'r %ﬁ “(E\:}a'}cﬁ:f.m
ene) I - ‘QN
Tutso coassiake Tuba: eempios Tt v
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Vedere catalogo CAT.E004-A "Sistema di connessioni coassiali".

Tube coasaiale

{

{
.ot

Aparturs

Indicaziors || ! - dnliy il

raaCa S DI .

Chissuma
daba ditm



Attacco assiale (con raccordo istantaneo) [K]

Apertura parallela/Corsa lunga Serie MHZL2

Scanalatura di montaggio (mm)
sensori (4 posizioni) Modello A B D1 D2 E2
(tranne 210) -0.016
Tubi applicabili MHZL2-10C1] 15 7 1218 -0.043 11 | 62.8
Spina di centraggio MHZL2-1600 | 20 | 10 1618 3518 15 | 66.4
(7_& i Qcma — § MHZL2-20000] 2 | 12 2018 9023 19 | 817
= ] o/ - MHZL2-2500] 25 15 2518 5023 24 | 96.2
- - — H— 'Q, Altre dimensioni e caratteristiche corrispondono allo standard.
® o Max.5  Tubi applicabili
5.8 Descrizione | Tubi in Nylon Tubiin  [Tubi a spirale
_ . E2 A Modello nylon | morbido tubi| poliuretano [in poliuretano
e s aglo Caratteristiche T0425 | TS0425 | TU0425 | TCU4258-1
Diametro esterno mm 4 4 4
* Vedere tabelladimensioni. ) ) , ) ) Max. pressione desercizio MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
* In caso di montaggio sensori, non & possibile realizzare il montaggio a fori passanti. - —
Min. raggio di curvatura mm 13 12 10 —
Temperatura d'esercizio °C | —20+60 | 20+ 60 | —20 + 60 | —20 + 60
Materiale Nylon 12 | Nylon 12 | Poliuretano | Poliuretano
Per tubi e raccordi vedere CAT.501-B "Tubi e raccordi".
Attacco assiale (attacco M5) [M]
Scanalatura di montaggio (mm)
sensori (4 posizioni) Modello A B D1 D2 E2
M5 (tranne @10) -0.016
Attacco di MHZL2-1000] 15 7 1218 “0.043 11 | 62.8
connessione Spina di centraggio MHZL2-1600 20 10 16f8 3048 15 | 66.4
o o MHZL2-20000] 22 12 2018 .02 19 | 81.7
)
o © R MHZL2-2500]1 25 | 15 25f8 5053 24 | 96.2
| N — B Altre dimensioni e caratteristiche corrispondono allo standard.
— Q
I:[ *e
- 5| B
E2 A
Scanalatura di montaggio
sensori (sui due lati)
* Vedere tabella dimensioni.
* In caso di montaggio sensori, non & possibile realizzare il montaggio a fori passanti.
Pesi
(9
Con spina di centraggio (simbolo)
Modello E
w K M
Doppio effetto |Semplice effetto
MHZL2(-100 70 80 70 80 80
MHZL2[-16[1C] 170 180 170 180 180
MHZL2[1-20(1] 310 330 310 330 330
MHZL2[1-25[1] 535 580 535 580 580
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Pinza
pneumatica ad
apertura
parallela

Con soffietto di protezione

erie HZJ2

Codici di ordinazione

MHZJ2—-16 |D

MOPV

Numero ditaT_
(2] 2da |

Diametro e
6 6mm
10 10mm
16 16mm
20 20mm
25 25mm

Funzione
D | Doppio effetto
S | Semplice effetto (normalmente aperte)
C | Semplice effetto (normalmente chiuse)

Accessori corpoe
* 96 e utilizzabile sono con tipo base.

£

— : Versione base

K: Con innesto di
centraggio
Attacco assiale 04
Raccordo istantaneo
(semplice effetto)

E: Con innesto di

centragg
AMacco attacchi

effetto/semp

W: Con innesto di
centraggio
Attacco assiale 94
Raccordo istantaneo
per tubo coassiale
(doppio effetto)

Attacco

io
laterali (Doppio
i i

M: Con innesto di
centraggio
Attacco assiale M5
(semplice effetto)

Sensori applicabili

lNumero di sensori
2 pz.
1 pz.

S

Tipo di sensore

Senza sensore
(Anello magnetico incorporato)

* Scegliere il sensore idoneo dalla
tabella sottostante.

o Tipo con soffietto di protezione
Gomma al cloroprene (CR)
Gomma fluoridica (FKM)
Gomma siliconica (Si)

g . Tensione di carico Codice sensori Lunghezza cavo (m)" | Modello applicabile
Esecuy Funzione | g2 | o : = : : Connettore Carico
° ; RE Uscita Direzione connessione elettrica S
zione|  speciale 25 | 3 05111315 re-cablato|  applicabile
P 8° cc ca | Pependicolare| Inlinea | (=) [(M) | (L) | (2) 26 | 210 016|020 625 P Ak
MONV MON ® &6 e O o o o o o @]
3-céble (NPN)
F8N — e | —| e O — 6|0 O —
5V,12V Circuiti
- MOPV M9P ® & &6 O o o o o o (@] integrati
° — 3-cable (PNP)
2 F8P — e | —| e Ol — |06 o —
a . MOBV | M9B | ® (@ | @ O e |e e e |®| O
2 P 2-cable 12V _
] o F8B = EERIEEIERIERE Relé
® E g — 24V - :
= | § 3-cable (NPN) MONWV|  MONW | ® (@ | ®@ (O (@ |®@ @ | ® | @ O | PLC
2 Indicazione di = — 5V, 12V Circuiti
S | diagnostica o 3-céble (PNP) MOPWV|MO9PW | @ (@ @ ([ O ®© |  ®@ ® @ | O ¢ integrati
@ | (LED bicolore) 2-cable 12V MOBWV| MO9BW | @ (@ | @ ([ O @ @ @ ©® O o) -

) 3-cable (NPN) MONAV**MONA**| O |O | @ |O |®@ |®@ | ® | ® | ® @) .
Resistente — 5V, 12V Circuiti
all'acqua 3-cable (PNP) MOPAV¥* | MOPA**| O |O | @ |O |®@ | ®@ | ® | ® | @ ¢) integrati

(LED bicolore) 2-cable 12V MOBAV**[M9BA**| 0 [0 | e |o|e|[e|e|e @] O —

=% Sui modelli indicati qui sopra & possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non ne garantisce I'impermeabilita.

* Lunghezza cav: 0.5m

+ — (Esempio) MONW

= | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.

+++=:« M (Esempio) MONWM
L (Esempio) MONWL
Z (Esempio) MONWZ

Nota 1)Quando si usa il modello con LED bicolore, eseguire la regolazione in modo che il LED sia acceso in rosso per assicurare il rilevamento nella posizione

adeguata della pinza pneumatica.

Nota 2) Montare un sensore D-F8[] 6 ad una distanza minima di 10mm da materiali magnetici come ad esempio ferro o altro.
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Simboli:
Doppio effetto

~

Semplice effetto, N.A.

1

Semplice effetto, N.C.

v

Apertura parallela/Con soffietto di protezione Serie MHZJ2

Dati tecnici

Fluido Aria
26: 0.15 + 0.7MPa
Doppio effetto 210: 0.2 + 0.7MPa
Pressione 216 + 025: 0.1 + 0.7MPa
di esercizio | Normalmente aperta 6: 0.3 + 0.7MPa
ggmlc . 210: 0.35 + 0.7MPa
Normalmente chiusa 216 + @25: 0.25 = 0.7MPa
Temperatura d'esercizio -10 + 60°C
Ripetibilita +0.01mm
Max frequenza d'esercizio 180c.p.m.

Lubrificazione

Senza lubrificazione

Funzione

Doppio effetto, stelo semplice

Sensori (su richiesta) Nota)

Sensori stato solido (3 fili, 2 fili)

Modelli
Forza di presa Nota1) Corsa di
Diametro Forza di presa per dito apertura/ | "?
Funzione Modello mis. Valore effettivo N chiusura Peso
(mm) Esterno Interno (sui due lati) g
Forza di presa | Forza di presa mm
MHZJ2- 6D 6 3.3 6.1 4 28
) MHZJ2-10D 10 9.8 17 4 60
Z?fF;Ft’t'g MHZJ2-16D | 16 30 40 6 130
MHZJ2-20D 20 42 66 10 250
MHZJ2-25D 25 65 104 14 460
€] MHZJ2- 6S | 6 1.9 4 28
S MHZJ2-10S | 10 6.3 4 60
5 | MHZJ2-16S | 16 24 — 6 130
& | MHZJ2-20S | 20 28 10 255
Semplice | = | MHZJ2-25S8 | 25 45 14 264
effetto | & | MHZJ2- 6C 6 3.7 4 28
S | MHzZJ2-10C | 10 12 4 60
5 | MHzJ2-16C | 16 — 31 6 130
g MHZJ2-20C | 20 56 10 255
2 | MHzZJ2-25C 25 83 14 460

Nota 1) Valori con pressione di 0,5Mpa, punto di presa L=20mm, a meta corsa.

Nota 2) Valori tranne il peso del sensore

Opzioni
o Opzioni per corpo/Con innesto di centraggio
; Modello
Simpoo|  POSIZONe iz EET applicabile
i ) - .
attacchi Doppio | Semplice
MHZJ2-10 | MHZJ2-16 | MHZJ2-20 | MHZJ2-25 | o¢fotto | effetto
- Esecuzione base M3 x 0.5 M5 x 0.8 [ J [
E  |Connessione assiale| M3 x 0.5 M5 x 0.8 [ J (]
W |Connessione assiale| Con gRaccordo istantaneo per connessione coassiale 4| @ —
K |Connessione assiale Con @4 Raccordo istantaneo — o
M  |Connessione assiale M5 x 0.8 — Ll

* Vedere caratteristiche degli accessori per corpo a p. 5-53 + 5-54.

O
:
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Serie MHZJ2

Costruzione/MHZJ2-6

Doppio effetto/con dita aperte

NNV

1
B = n

Semplice effetto/ N.A.

0

@

Semplice effetto/ N.C.

Componenti Parti di ricambio: Kit guarnizioni
N. Descrizione Materiale Nota Codice kit di guarnizioni Descrizione
1 [Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro MHZJ6-PS Il Kit comprende gli elementi 23, 22, 24,
2 |Pistone Acciaio inox e 25 della tabella sulla sinistra.
3 |Leva Acciaio inox Trattamento termico * |l kit guarnizioni & costituito dagli elementi 22, 23, 24 e 25 e
4 |Guida Acciaio inox Trattamento termico deve essere ordinato con il codice appropriato.
5 |Dita Acciaio inox Trattamento termico Nota) Per la sostituzione di guarnizioni, contattare SMC.
6 |Stopper Acciaio inox
7 |Albero Acciaio inox Nitrato Parti di ricambio: Cuffia di protezione
8 |Fermo magnete Acciaio inox Materiale Codici
9 | Alloggiamento Ottone Nichelato per elettrolisi CR MHZJ2-J6
10 |[Fermo Acciaio inox FKM MHZJ2-J6F
11 | Coperchio Lega d'alluminio Anodizzato bianco Si MHZJ2-J6S
12 | Paracolpi Gomma uretanica
13 | Anello magnetico Magnete terre rare Nichelato
14 |[Sfere Acciaio al carbonio-cromo
15  [Rullo Acciaio al carbonio-cromo
CR Gomma al cloroprene
16 | Soffietto di protezione FKM Gomma fluoridica
Si Gomma siliconica
17 | Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
18 |Tappo di scarico Ottone Nichelato per elettrolisi
19 |Filtro di scarico Polivinile
20 [Molla NA Filo d'acciaio
21 |MollaNC Filo d'acciaio
22 |Guarnizione stelo NBR
23 | Guarnizione pistone NBR
24 | Guarnizione NBR
25 |Guarnizione NBR
5-46 2 S\MC




Costruzione/MHZJ2-10L1] = 25[ ]

Apertura parallela/Con soffietto di protezione Serie MHZJ2

Doppio effetto/con dita aperte

Doppio effetto/con dita chiuse

Semplice effetto/ N.A.

Semplice effetto/ N.C.

Componenti Parti di ricambio: Kit guarnizioni
N. Descrizione Materiale Nota Codice kit di guarnizioni Descrizione
1 | Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro MHZJ2-10C] | MHZJ2-1600 | MHZJ2-20C] | MHZJ2-250] kit E&%%ﬂ??ggog ?
2 | Pistone gz’f; o ‘Ee’;‘;cc'ﬁ;‘l’h:mio 20028 MHZJ10-PS | MHZJ16-PS | MHZJ20-PS | MHZJ25-PS |2e21cell ™
— Nota 2) Il kit guarnizioni & costituito dagli elementi 19, 20 e 21 e deve essere ordinato
3 |Leva Acciaio inox Trattamento termico con il codice appropriato.
4 |Guida Acciaio inox Trattamento termico Parti di ricambio: Cuffia di protezione
5 |Dita Acciaio inox Trattamento termico . Codici
6 | Stopper Acciaio inox Materiale | MHZJ2-100] | MHZJ2-1601 | MHZJ2-2000 | MHZJ2-2501
7 | Albero Acciaio inox Nitrato CR__ |MHZJ2-J10 | MHZJ2-J16 | MHZJ2-J20 | MHZJ2-J25
8 | Coperchio Lega dalluminio Anodizzato duro FKM | MHZJ2-J10F | MHZJ2-J16F | MHZJ2-J20F | MHZJ2-J25F
9 | Paracolpi Gomma uretanica Si |MHZJ2-J10S | MHZJ2-J16S | MHZJ2-J20S | MHZJ2-J258
10 | Magnete Gomma sintetica
11 | Sfere Acciaio al carbonio-cromo
12 | Rullo Acciaio al carbonio-cromo
13 | Perno parallelo Acciaio inox
14 | Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
15 | Tappo di scarico A Ottone Nichelato per elettrolisi
16 | Filtro di scarico A Polivinile
17 | MollaNA Filo d'acciaio
18 | MollaNC Filo d'acciaio
19 | Guarnizione stelo NBR
20 | Guarnizione pistone NBR
21 | Guarnizione NBR
CR Gomma al cloroprene
22 | Soffietto di protezione FKM Gomma fluoridica
Si Gomma siliconica
2 S\MC 5-47



Serie MHZJ2

Dimensioni

MHZJ2-6L

Doppio effetto/Semplice effetto

Esecuzione base 4 X M2 .
(Filettatura per fissaggio adattatori) M3 (Connessione chiusura dita)
M3
(Connessione chiusura dita)
N O :
Row A A
2.5 5 5.5
17

* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

2 X M3 passante (filettatura di montaggio)

°3 Foro preparato 2,6 passante (Foro di montaggio)
<
N[/
—~ _ a o
O b a — ol
/ \
o7H8 *3%% prof. 1.5 25.5
S 11 28.7
2 o
@ (%2}
e 2 53
<l &
8
o
=

(14)

&
l_l_l

|

Scanalatura di montaggio sensori

( B
Scanalatura di
montaggio sensori

4.8
I Qb( Ln' I
)/
I
[
L - -
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Apertura parallela/Con soffietto di protezione Serie MHZJ2

MHZJ2-10]
Doppio effetto/Semplice effetto
Esecuzione base

22H9 *§9%% prof. 3

5.2 +0.02

1)

27

11.4

Scala: 90%

16.4 +0.05

2 X M3 prof. filettatura 6

(filettatura di montaggio)

4 X M3 prof. filettatura 5,5 (filettatura di montaggio)

Foro preparato 2,6 passante (Foro di montaggio)

(Connessione apertura dita)*

o5
<
. 1
N T +
a Q @ 3 - —- - o g
[sY}
o )| (@ o 1 Il
(= g Ny
3 {; Jan - -
~
o11H9 *%%brof. 2 oSS
12 qio " 23
[\ S8 12 31
Fo]
2 X M3 prof. filettatura 6 e § 57
(filettatura di montaggio) §. _S
M3
4 X M2.5(Filettatura per fissaggio adattatori) (Connessione chiusura dita)”
M3
w0
w

Scanalatura di montaggio sensori
. . Y

Scanalatura di montaggio
sensori (sui due lati)

2.5

N - -
Nota) Usando i sensori, non & possibile eseguire
il montaggio a fori passanti.

e

5.7

N

11

19

* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

O
:
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Serie MHZJ2

Dimensioni
MHZJ2-160

I . %
Doppio effetto/Semplice effetto
Esecuzione base -

4 X M3 (Filettatura per fissaggio adattatori)

(Connessione chiusura dita)*

M5
(Connessione apertura dita)”

13

S
| I

7.5

19

e |

* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

4 X M4 profondita filettatura 8 (filettatura di montaggio)
Foro preparato 3.4 passante (Foro di montaggio)

@3H9 *§-925Prof. 3

6.5+0.02 o

-0.1

Y \ o
% — ©
1 — ©
Gl : ' |
y H o ———T—
A o8
.04 24.5
217H9 +80 3prof.2 Ny N
15 qo 7
' 15 34.8
o ) 67.3
> N )
2 X M4 profondita filettatura 8 & -
(filettatura di montaggio) £ 3 10
3 £ 30 b=
< o F
©
[s2]
[\
Scanalatura di montaggio sensori g i
s - -- ~ Gt

Scanalatura di montaggio sensori (sui due lati)

2 X M4 profondita filettatura 4,5
(filettatura di montaggio)

2.1

11.6

¥lle | ©
N

.

| —%\Qd{g |

T
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Apertura parallela/Con soffietto di protezione Serie MHZJ2

MHZJ2-200] . Scala: 60%
Doppio effetto/Semplice effetto
Esecuzione base _ o , Ms
4 X M4 (Filettatura per fissaggio adattatori) (Connessione chiusura dita)
M5

(Connessione apertura dita)*

&

15

0
10 -0.05

8.5

23

* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

4 X M5 profondita 10 (filettatura di montaggio)

Foro preparato 4,3 passante (Foro di montaggio)
04H9 "3 %%%Prof. 4

7.5 10.02
°g
©
-
> | © 1 o
(SN ; —
T T ———
SHH o 8 - 8 ¢
2V} |
g NG| e/t e — 1
+
— 1
221H9 *3:952 prof. 3 ~ed ~ 29
18 d9  °9
20 435
g 2 84.8
2 XM5 prof. filettatura 10 BN -
(filettatura di montaggio) E_ E 35 8
< 5 f
© ©
® &
G ‘@
< B
@
Scanalatura di montaggio sensori é
f 7 B h 2 X M5 prof. filettatura 8
il u
Scanalatura di montaggio fil P " -
sensori (sui due lati (filettatura di montaggio)

e :

2.1
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Serie MHZJ2

Dimensioni
MHZJ.Z 250 . Scala: 50%
Doppio effetto/Semplice effetto
Esecuzione base e
(Connessione chiusura dita)
4 X M5
(Filettatura per fissaggio adattatori) M5
(Connessione apertura dita)”
&
o o
(8}
v
o
°3
o 6 12 |
9
24
* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico
4 X M6 prof. filettatura 12 (filettatura di montaggio)
24H9 *0030p 0t 4 Foro preparato 5,1 passante (Foro di montaggio)
0 .
10+0.02 °3
o
1
-
> 19 | 5 B
I, & e — —_—
IV g o
o < ~ T - 5] B
o |
5| |\l eZf —— —
©
2 @ ¢
30
@26H9 *30%2 prof. 3.5
22 vl o
Qg 7 25 53
N 102.7
2 X M6 prof. filettatura 12 2 % .
(filettatura di montaggio) «q@) e 36.5 §
Q <
<< O :
(3]
Scanalatura di montaggio sensori —~ —@_
99 q eSS : | ) N
= ¥ ¥ I
'a o o I @
Scanalatura di montaggio | J

sensori (sui due lati)

2 X M6 prof. filettatura 10
> (filettatura di montaggio)
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Con soffietto di protezione/Serie MHZJ2

Opzioni corpo:

di centraggio

Con innesto post.

E possibile convertire in connessione singola usando una "Y" a 45° o
una "T" a 90°.
In questo caso si rende necessario adottare raccordi e tubi di 3.2.

Racondo a "T" RAsccoedo a ™™
KWTO4-523 KWUD4-523 f :

r— T, Tubd Coassiaky
i = - Tuba 5@
- 1m0 SR o sempice
A / 8@ TiRcs

Il ! \
Tuba coassiake I-'|l Tubea somplca Tuba sttm;}e

Modello applicabile
Attacchi Modello applicabile
i izi i Semplice effetto
Simbolo | Posizione attacchi | ypzjo.10 | MHzJ2-16 | MHZJ2-20 | MHZJ2-25 | Doppio effetto B :
Normalmente aperta | Normalmente chiusa
E Attacchi laterali M3 M5 [ J [ J o
w Con raccordo istantaneo per connessione coassiale g4 [ J — —
K Connessione assiale Con raccordo istantaneo g4 — Ll d
M M5 — [ J (]
Connessione laterale [E]
Scanalatura di montaggio (mm)
sensori (4 posizioni) Spina di centraggio Modello A B D1 D2 E
(tranne 210)
MHzJ2-1000 | 15 7 1218 0043 11 | 40
N
3 MHZJ2-1600 20 | 10 1618 15015 15 | 435
QZ 7 MHZJ2-20000] 22 | 12 20f8 5053 19 | 51.7
T ) MHzJ2-25000 | 25 | 15 2518 555 24 | 61.3
&Z- Altre dimensioni e caratteristiche corrispondono allo standard.
5| B
Scanalatura di montaggio E A
sensori (sui due lati)
(esolo 10)
* Vedere tabella dimensioni.
* Sul modello con 10 non & possibile realizzare un montaggio con fori passanti.
Connessione assiale (Raccordi istantanei per connessione coassiale) [W]
(mm)
Connessione coassiale applicabile Modello A B D1 D2 E
Scanalatura di montaggio - ) MHZJ2-10C10] 15 7 128 00 11 | 40
sensori (4 posizioni) Spina di centraggio 1
W MHZJ2-1600 20 10 1618 0ok 15 | 435
— - g MHzJ2-2000 | 22 | 12 208 565 19 | 517
z © —] MHZJ2-25[1] 25 15 2518 15,083 24 | 61.3
D, m — r— TH / - Altre dimensioni e caratteristiche corrispondono allo standard.
N E; il 5 i i i i
% _L/ Y Connessione coassiale applicabile
= Modello o
D Max. 5 Simbola Caratteristiche TW04B-20
s . . s| B Diametro gsterno _ 4mm
canalatura di montaggio Max. pressione d'esercizio 0.6MPa
sensori (sui due laff) E A _ Min. raggio di curvatura 10mm
(@s0lo 10) (G | Temperatura d'esercizio —20 + 60°C
*Vedere tabella dimensioni. Materiale Nylon 12
*Sul modello con @10 non & possibile realizzare un montaggio con fori passanti. L
" " " " n n o n n H H
Da connessione coassiale a conessione singola _'T"a90°, "T" didiverso
diametro, "Y" a 45°, "T" maschio

Vedere catalogo CAT.E004-A "Sistema di connessione coassiale".

Tubso Coassiaky
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Con soffietto di protezione/Serie MHZJ2
Opzioni corpo: Con innesto post.
di centraggio

Connessione assiale (con raccordo istantaneo) [K]

Scanalatura di montaggio Tubi applicabili (mm)
sensori (4 posizioni) o . Modello A B D1 D2 | E
(tranne 210) Spina di centraggio ot
MHZzJ2-101] 15 7 128 -0.043 11 | 40
o
om S MHZJ2-16001 | 20 | 10 16f8 5348 15 | 435
© — MHZzJ2-201C] 22 | 12 20f8 5053 19 | 51.7
= | m A -0.020
- - a MHZJ2-25[1] 25 15 2518 20,053 24 | 61.3
G’E'_ Altre dimensioni e caratteristiche corrispondono allo standard.
Max.5 Tubi applicabili
s A \ 5 Descrizione/ | Typjin (Tubiinnylon | Tubiin |Tubiaspirale
canalatura di montaggio Modello . : . )
sensori (sui due lati) E A nylon morbido poliuretano | in poliuretano
(solo010) Caratteristiche TO425 | TS0425 | TUO425 | TCU0425B-1
* Vedere tabella dimensioni. Diametro esterno mm 4 4 4 4
* Sul modello con @10 non € possibile realizzare un montaggio con fori passanti.
Max. pressione dlesercizio MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
Min. raggio di curvatura mm 13 12 10 —
Temperatura d'esercizio °C -20+60 | 20+60 | 20+60 | —20+60
Materiale Nylon 12 | Nylon 12 | Poliuretano | Poliuretano
Per tubi e raccordi vedere CAT.E501-B "Tubi e raccordi".
Connessione assiale (attacco M5) [M]
Scanalatura di montaggio o ) (mm)
sensori (4 posizioni) Spina di centraggio Modello A B D1 D2 E
(tranne @10) 006
~ MHZzJ2-101] 15 7 128 -0.043 11 | 40
[acin] L % -0.016
> MHzJ2-161] 20 10 1618 043 15 | 43.5
e————T MHZJ2-20000) 22 | 12 20f8 23083 19 | 51.7
— — e MHZJ2-25000 | 25 | 15 258 323 24 | 61.3
Q Altre dimensioni e caratteristiche corrispondono allo standard.
5| B
' ) E
Scanalatura di montaggio
sensori (sui due lati)
(osolo 10) M5
Attacco di connessione
* Vedere tabella dimensioni.
* Sul modello con @10 non € possibile realizzare un montaggio con fori passanti.
Pesi
(9)
Con spina di centraggio (simbolo)
Modello
E w K M
MHzJ2-10010] 70 70 70 70
MHZJ2-16[1C] 165 165 165 165
MHZJ2-20010] 290 290 290 290
MHZJ2-250 11 525 525 525 525
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Serie MHZ2/MHZ 12
Esempi di installazione e posizione di
montaggio dei sensori

Variando la combinazione e il numero di sensori, si possono ottenere le applicazioni piu diverse.
1) Rilevamento con pinza all'esterno del pezzo

Sensori Serie MHZ

Esempio di rilevamento

1. Controllo della posizione di riarmo

2. Controllo del trattenimento del

3. Controllo del rilascio del pezzo

delle dita pezzo
Posizione da Posizione S ;Elzl Posizione ® % Posizione LS
rilevare delle dita Q durante la delle dita —— — O
completa- o @ JElﬁ presa di un 6 © completamen & @
mente aperte pezzo te chiuse

Funzionamento
del sensore

Sensore acceso durante la fase di
ritorno delle dita. (LED acceso)

Sensore acceso durante la presa di

un pezzo.
(LED acceso)

Mancato trattenimento di un pezzo (funzionamento

anomalo):

Sensore da accendere (LED acceso)

Con bassa pressione
o in totale assenza di
pressione, collegare il
sensore ad
un'alimentatore e
seguire le istruzioni.

£ |Un solo sensore
g *Una sola posizione, tra o o
Z | (), eOrilevabile.
=
:E Due sensori oA [ ) —
& [«Due posizioni | @
‘—é tra®,@e® |8 B ) [ J
8 | rilevabili. Z|c o _ °
Determinazione della | Passo 1) & Passo 1) 5 Passo 1) -
posizione di Aprire <+ Posizionare + Chiudere <+
installazione del | COmPletamente le dita per la completamente  {———-—
le dita. o @ presa di un & @ le dita. & @
sensore pezzo

Passo 2) Inserire il sensore nella scanalatura di installazione del sensore nella direzione mostrata nel disegno sottostante.0

S 4

o= —okd

&

T

Passo 3) Far scorrere il sensore in
direzione della freccia finché
il LED non si accende.

— e

E—
Passo 4) Far scorrere ulteriormente il

sensore in direzione della
freccia finché il LED non si
spegne.

E—

Passo 5) Spostare il sensore nella
direzione opposta e fissarlo in
una posizione tra 0.3 e 0.5
mm oltre alla posizione in cui
si accende il LED.

Posizione nella quale la luce si accende

Posizione da
fissare

Passo 3) Far scorrere il sensore in direzione della freccia finché il LED non si accende
e fissarlo in una posizione tra 0.3 e 0.5 mm in direzione della freccia oltre

alla posizione in cui si accende il LED.

Posizione nella quale la luce si accende

Posizione da fissare

0.3a0.5mm

Nota 1) Si raccomanda che la presa del pezzo venga realizzata in prossimita del centro della corsa del dito.

Nota 2) In caso di presa di un pezzo vicino alla fine della corsa di apertura/chiusura delle dita, le prestazioni di rilevamento delle combinazioni elencate
nella tabella sopra potrebbero essere limitate, a seconda dell'isteresi del sensore, ecc.

SVC
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Serie MHZ

Variando la combinazione e il numero di sensori, si possono ottenere le applicazioni piu diverse.
2) Rilevamento con pinza all'interno del pezzo

Esempio di rilevamento

1. Controllo della posizione di

2. Controllo del trattenimento del

3.Controllo del rilascio del pezzo

Con bassa pressione o in
totale assenza di
pressione, collegare il
sensore ad un‘alimentatore
e sequire le istruzioni.

riarmo delle dita pezzo
. Posizione & Posizione Posizione delle dita Y
Posizione da delle dita @ durante la ® e g completamente *
rilevare completa T | presa di un aperte
mente o ¢ pezzo & @ Jﬁ o © J@
chiuse
Sensore acceso durante la fase di Sensore acceso durante la presa di Mancato trattenimento di un pezzo (funzionamento
Funzionamento ritorno delle dita. (LED acceso) un pezzo. anomalo): Sensore da accendere (LED acceso)
del sensore (LED acceso)
o
= |Un solo sensore
§ | #Una sola posizione, ra ), 2 ® ®
= | e rievabe.
=2 -
'S |Due sensori OlA [ ) —
8 |«Due posizioni tra o)
= e —_
£ | 0, @e @ roabi (31 ® L
3 c [ J — [ ]
Determinazione della Passo 1) Passo 1) Passo 1)
zione di Chiudere 4 o Posizionare 4 o W Aprire 4 o m%
. po?zp € ('j | completamente | | le dita per la completamente
installazione def le dita. ° presa di un ° le dita. °
sensore & pez20. & &

Passo 2) Inserire il sensore nella scanalatura di installazione del sensore nella direzione mostrata nel disegno sottostante.

4 o

= =—>

T
-
t
© ¢

I
=

Passo 3) Spostare il sensore nella
direzione della freccia e
fissarlo in una posizione tra
0.3 e 0.5 mm oltre alla
posizione in cui si accende il
LED.

Posizione nella
quale la luce si
accende

0.3a0.5mm

Posizione da
fissare

Passo 3) Far scorrere il sensore in direzione della freccia finché il LED non si

accende.

— e EE—fer

—_—

Passo 4) Far scorrere ulteriormente il sensore in direzione della freccia finché il

LED non si spegne.

Passo 5) Muovere il sensore in direzione opposta di 0.3 - 0.5 mm nella direzione
indicata dalla freccia dalla posizione in cui si riaccende il LED.

Posizione nella
quale la luce si
accende

Posizione da
fissare

0.3a0.5mm

I

Nota 1) Si raccomanda che la presa del pezzo venga realizzata in prossimita del centro della corsa del dito.

Nota 2) In caso di presa di un pezzo vicino alla fine della corsa di apertura/chiusura delle dita, le prestazioni di rilevamento delle combinazioni elencate
nella tabella sopra potrebbero essere limitate, a seconda dell'isteresi del sensore, ecc.
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Isteresi dei sensori

Sensori Serie MHZ

| sensori hanno un'isteresi simile a quella dei microsensori.
Usare la tabella sotto come guida durante la regolazione delle posizioni del sensore.

Posizione di attivazione del sensore (ON)

Isteresi

—

[

Posizione di ripristino del sensore (OFF)

@

Isteresi

]

Posizione di attivazione del sensore (ON)

Posizione di ripristino del sensore (OFF)

Isteresi
Modello di sensore g:zgg%ggg D-M9r(V)
D-Y7P(V) D-F80J D-M9CIW(V)

Modello di pinza pneumatica D-Y7OW(V) D-M9TIA(V)
MHZ2-61 Nessuna regolazione 0.5 0.5
MHZ2-1000, MHZL2-10C1 0.5 0.5Nota) 0.5 Nota)
MHZ2-160], MHZL2-16] 0.5 0.5 0.5
MHZ2-200], MHZL2-200] 0.5 0.5 0.8
MHZ2-2501, MHZL2-25(] 0.5 0.5 0.5
MHZ2-32(1 0.5 0.5 0.7
MHZ2-4001 0.5 0.5 0.9
MHZJ2-6] 0.5 0.5
MHZJ2-10C] 0.5 0.5
MHZJ2-160C] Nessuna 0.5 0.5
MHZJ2-200] regolazione 0.5 08
MHZJ2-250] 0.5 0.5

Nota) Se montato D-M91(V), MOOW(V) e MOTIA(V) su MHZ2-1000 e MHZL2-10, sono
necessari gli accessori di montaggio (BMG2-012).

O
:
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Montag_gio del sensore

Modelli applicabili:
MHZ2-6
Serie MHZJ2
Scanalatura rotonda serie MHZ2
Scanalatura rotonda serie MHZL2

Per posizionare il sensore, inserirlo nella scanalatura di installazione della
pinza nella direzione indicata in figura. Una volta posizionato, serrare la
vite di montaggio del sensore per mezzo di un cacciavite di precisione a
testa piatta.

Cacciavite di precisione
a testa piatta

05 a 06

Vite di montaggio
sensore M2.5 x 4L

Sensore

Nota) Usare un cacciavite di precisione con un diametro di presa compreso tra
5 e 6 mm per serrare la vite di montaggio del sensore.
La coppia di serraggio deve essere di 0.05 - 0.15 N-m.

™
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Modelli applicabili:
Scanalatura quadrata sul lato serie MHZ2
Scanalatura quadrata sul lato serie MHZL2

(1) Per regolare il sensore, inserirlo nella cava di installazione del cilindro
come mostrato sotto e regolarlo in modo approssimativo.

(2) Inserire il sensore nell'apposita scanalatura di installazione
dell'accessorio.

(3) Dopo aver controllato la posizione di rilevamento, serrare le viti di
regolazione (M2.5) incluse con il sensore e fissarlo.

(4) Assicurarsi di cambiare la posizione di rilevamento nello stato (2).

Accessorio di
montaggio

Accessorio di montaggio sensore: Codici

Codice sensore Codici accessori di montaggio sensori
D-M9[](V)

D-M9[IW(V) }

D-F8[] BMG2-012
D-M9[JA(V)

Nota) Usare un cacciavite di precisione con un diametro di presa compreso tra
5 e 6 mm per serrare le viti di regolazione (M2.5).
La coppia di serraggio deve essere di circa 0.05 - 0.1 N-m.
Essa si ottiene, come norma, ruotando di 90° oltre il punto di prima resistenza.
Note) D-F80 non puo essere montato su MHZ2-100, MHZJ2-100 e MHZL2-1000

[Uso degli accessori di montaggio: Precauzioni]

In caso di posizionamento del sensore sul lato di montaggio come
mostrato sotto, lasciare uno spazio libero di almeno 2 mm sulla piastra di
montaggio per la sporgenza del sensore dal bordo della pinza.

Spazio libero di
almeno 2 mm

? A

&
Pas)
©

—&
—




Dimensione di ingombro

Nella tabella sotto si mostra la sporgenza del sensore dalla superficie del corpo.
Utilizzarla come riferimento per il montaggio, ecc.
D-F80 non presenta sporgenze dalla superficie finale del corpo.
Nemmeno il modello con innesto di centraggio presenta sporgenze.

Corpo standard

Modello con cavo

Modello con connessione elettrica in linea

Modello con connessione elettrica perpendicolare

Disegno
esplicativo
ﬁ ﬁ__
@ 777777777 ﬁi ?F
o%/ L [
o\ o
O\r;é O{S‘ N —
NS [ R
N\, D-Y590] D-Y690]
< © = H - H
Model % D-Y7P D emw | D-MeA | p-yzev | DN | D-MoIAV
pinza pneumatica ® D-Y7OW D-Y7OOWV
Aperto ' 11 13 . 9 11
MHZ2-61] Chiuso Nessuna regolazione 13 15 Nessuna regolazione T 13
Aperto 1 3.5 Nota 3) 5.5 Nota 3) - 1 .5Nota 3) 3.5Nola 3)
MHZ2-100 TGriveo 7.5 6.5 Nt2d) 8.5Na ) 6.5 4.5N3) 6.5N"9)
Aperto — 1 3 — — —
o MHZ2-160 1oy 6 4 6 5 2 4
(] Aperto — — — — — —
° H
| MHZZ200  [oriuso 4 2 4 3 - —
o Apert — — — — — —
D | MHZ2250 |
Chiuso 1 — — — — —
Aperto — — — — — —
MHZ2-320 | Ghiuso 3 — — 2 — —
Aperto — — — — — —
MHZ2-400] Chiuso > — — 1 — -
Aperto 11 13 9 1
[} g
o MHZJ2-60  Griveo 13 15 11 13
© Aperto 5 7 3 5
o =
= Al P Chiuso 7 9 5 7
5
Aperto 2 4 — —
[} -
S MHZJ2-161 Chiuso Nelssu.na 5 7 NeTsu.na 3 5
N TN regolazione — — regolazione — —
L | MHzJ2-200 2T
s Chiuso 3 5 1 3
c Aperto — — — —
S | MHZJ2:250) Toie 2 4 — —
Aperto 0.5 1.5Nota3) 3.5Ntad) — — —
o MHZL2-10D Chiuso 8.5 g Notad) 10 Nota3) 75 6 Nota 3) gNota 3)
© Aperto — — — — — —
%| MHZL216D oo 8 6 8 7 4 6
0o Aperto — — — — — —
g il [cr T 7 5 7 6 3 5
o Aperto — — — — — —
LAty Chiuso 5.5 3.5 5.5 4.5 1.5 3.5
= Apert — — — — — —
£| MHZL2-108 22
o € Chiuso — — — — — —
O =
c| e . Aperto — — — — — —
3| g| MHZL216S o 3 1 3 2 — —
©| 2
1 Apert — — — — — —
2| 2| MHZL2-208 [
8 & Chiuso 1 — — — — —
=1 Apert — — — — — —
E| MHZL2-258 2o
73 Chiuso — — — — — —
= Aperto — — — — —
S MHZL2-10C Chiuso 55 5 Nota 3) 7 Nota 3) 45 3 Nota 3) 5 Nota 3)
£ Aperto — — — — —
£ 5
= RS Chiuso 5.5 3.5 5.5 4.5 1.5 3.5
= Aperto — — — — — —
£| MHZL2-20C [0 o0 35 1.5 35 25 — —
£ Aperto — — — — — —
5| MH2L2:25C 0 ies 15 — — 05 — —
Nota 1) Non c'é nessuna sporgenza se non sono inseriti valori nella tabella.
Nota 2) Regolare la posizione di montaggio effettiva del sensore una volta controllate le relative condizioni d'esercizio.
Nota 3) Quando & montato D-M9[J(V), MI[IW(V) e M9[JA(V) su MHZ2-10[] e MHZL2-10, sono necessari gli accessori di montaggio (BMG2-012).

SVC

™
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Serie MHZ o
Esecuzioni speciali Ot

Per ulteriori informaizoni, contattare SMC

Simbolo
1 Con molla L X
Tipo compatto/MHZA2-6, MHZAJ2-6 Con coperchio antipolvere/MHZJ2
Cnsofietoiproezre MHZAJ2 — 6 D —X12 MHZJ2 —| Diametro | D [ |—X
T T T T
Tipo standard MHZA 2—6 D I_—_l —X12 Funzione Tipo servocomandato
T Tipo servo- n Doppio effetto 7 | Direzione di chiusura senvocomandata
Diametro comandato 12 | Direziong d'apertura servocomandata
12 ([j)irezirct)ne
'apertura
Funzione servocomandata Accessori corpo
n | Doppio effetto | effetto Accessori corpo - | Esecuzione base
- Esecuzione base E Con spina di centraggio
Posizione delle dita® Con spina di centraggio Attacchi laterali
- | Esecuzione base E Attacchi laterali Con spina di centraggio
Montaggio con W | Raccordo istantaneo
1 ) per connessione coassiale
filettatura laterale
Fori passanti in = Con diametro 6 & utliz-
2 apertura e chiusura zabile solo il tipo base. o
3 Dita piatte
Caratteristiche Caratteristiche
Esecuzione Con molla Esecuzione Con molla
Diametro 6mm Diametro 6, 10, 16, 20, 25mm
Funzione Doppio effetto Funzione Doppio effetto
Fluido Aria Fluido Aria
Nota) Le dimensioni sono uguali a quelle dello standard. Nota) Le dimensioni sono uguali a quelle dello standard.
Esecuzione standard/MHZ2 Corsa lunga/MHZL2
-
06 MHZ2— 6 D —X MHZL2 —| Diametro | D [ ][ ]—xX
ol0tood0 MHZ2—| Diametro | D —-X Funzione

n Doppio effetto Tipo servocomandato

7 | Direzione di chiusura servocomandate{
12 | Direzione dapertura servocomandala[

Funzione
E Doppio effetto

Posizione delle dita/opzione

Posizione delle dita/opzione

Tipo standard Mod. ad apertura ridotta Tipo standard @ Accessori corpo
— | Esecuzione base N | Esecuzione base ] _ i -
Mortaggio con Montaggio con Tipo servocomandato : 'I\E/Ise(;uzm.ne basfﬁ Tatira ateral — | Esecuzione base
ontaggio con filettatura laterale o di ;
L N1 |, 7 | Direzione i chiustra Servocomandata - 99 — - E Con spina di centraggio
filettatura laterale filettatura laterale —— 2 | Fori passanti in apertura e chiusura Attacchi laterali
- - - » 12 |Direziong d'3pertura sevocomandata —
2 Fori passanti in N2 Fori passanti in 3 | Dita piatte Con spina di centraggio
" hi ) . W' | Raccordo istantaneo
apertura e chiusura apertura e chiusura Accessori corpo per connessione coassiale
‘ 3 ‘ Dita piatte - | Esecuzione base
Con spina di centraggio
Q # |l tipo ad apertura ridotta no & E | Attacchi laterali
disponibile per 86, 932 e 40. Con spina di centraggio
W | Raccordo istantaneo
per connessione coassiale

* Con diametri 32 e 40
¢ utilizzabile solo il

tipo base. 0 @.

Caratteristiche Caratteristiche

Esecuzione Con molla Esecuzione Con molla
Diametro 6, 10, 16, 20, 25, 32, 40mm Diametro 10, 16, 20, 25mm
Funzione Doppio effetto Funzione Doppio effetto
Fluido Aria Fluido Aria
Nota) Le dimensioni dei modelli con @6 to gcorrispondono a quelle dello Q Le dimensioni sono uguali a quelle del tipo a semplice effetto.
standard.

Le dimensioni dei modelli con @32 e gcorrispondono a quelle del modello
standard a semplice effetto.
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Esecuzioni speciali Serie MHZ

Simbolo

2 Con spillo di regolazione (con farfalla variabile) -X46

L'installazione di uno strozzatore permette la regolazione della velocita di apertura e chiusura.

MHZ2— |

Diametro

| D

26, 232 e g40.

FunzioneI

Q* Non disponibile per| p | Doppio effetto

Posizione delle dita/opzione

—X46

Accessori corpo

Esecuzione base

Con spina di centraggio

E Attacchi laterali
Con spina di centraggio
W | Raccordo istantaneo per con-

nessione coassiale

Caratteristiche

Tipo standard Mod. ad apertura ridotta
— | Esecuzione base N |Esecuzione base
1 Attacco filettato N1 Attacco filettato
laterale montaggio laterale montaggio
2 Fori passanti in N2 Fori passanti in
apertura e chiusura apertura e chiusura
| 3 | Dita piatte
Dimensioni

piano chiave C

,@ @

L

L@ of

Regolare in modo tale che la velocita di apertura e chiusura non oltrepassi la neces-

saria.

Se tale velocita fosse superiore a quella necessaria, le forze d'impatto che agiscono
sulle dita e altre parti aumenteranno. Cid pud compromettere la capacita di ripetizione
nell'afferrare pezzi e puo avere effetti negativi sulla durata dell'unita.

Guida per regolazione dello spillo interno

Modello Numero di giri a partire dello spillo totalmente chiuso Nota 1)
MHZ2-10DC1-X46 1/4 +1/2
MHZ2-16DC-X46 1/2 +1
MHZ2-20DC1[-X46 1+11/2
MHZ2-25D[ [ 1-X46 112+2

Nota 1) Lo spillo deve essere stretto delicatamente finché si ferma.

O
:

Esecuzione Con spillo

Diametro 10, 16, 20, 25mm

Funzione Doppio effetto

Fluido Aria

Modello A B c D"
MHZ2-10DI[1-X46 9 11 45 5.2
MHZ2-16DLIC1-X46 7.5 13 7 5.8
MHZ2-20D(11-X46 10 15 7 6
MHZ2-25D[ ][ -X46 10.7 20 7 6.2

Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del tipo standard;

vedere da p. 5-24 a p. 5-28

* Valori di riferimento per regolazione ago.
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Serie MHZ

Simbolo

3 MHQ2/MHQG?2, possibilita di esecuzione con dita piatte

A seconda dell'applicazione desiderata, si pud selezionare un‘esecuzione con dita piatte.

MHZ2— —X51

Funzione

D | Doppio effetto

S | Semplice effetto (normalmente aperte)
C | Semplice effetto (normalmente chiuse)
Posizione delle dita Accessori corpo
- Compatibile con MHQG2 — |Esecuzione base

N | Compatibile con MHQ2 Con spina di centraggio

Attacchi laterali

E

Con spina di centraggio
W | Raccordo istantaneo

Q * Non disponibile per per connessione coassiale
26, 632 € 040. Con spina di centraggio
Raccordo istantaneo

Con spina di centraggio

M | con attacco M5
Caratteristiche
Esecuzione Esecuzione a dita piatte
Diametro 10, 16, 20, 25mm
Funzione Doppio effetto, semplice effetto (N.A., N.C.)
Fluido Aria
Dimensioni

4-MM prof. filettatura L
Filettatura per fissaggio

a ] — H -( = <
m
-4
©
A
© i ¢
. @ SMERER
. <
— 10
.C.|
(mm)
G
Modello A B C D Aperto | Chiuso MM L w
— Compatibile con MHQG2 3 6 52 12 97%22| 57253, M2 3.6 5 o5
MHZ2-10LLIL-XST 700 oatibile con MHQ2 | 2 5 52 9 9722 573, | M2 36 | 5390
Compatibile con MHQG2| 4 8 8.3 16 12622 | 6.6 94 M3 6 8 Vs
MHZ2A6LILILIXST [ catibile con MHQ2 | 2.5 7 83 | 12 |12622] 6635, | M3 6 8 S0
" 122 0 0
MHZ2-200000-X51 Compat!b!le con MHQG2 5 10 10.5 20.8 | 17.2 22 7.2 .8_4 M4 8 10 .g_os
Compatibile con MHQ2 3.3 9 10.5 15.5 17275 7.2 04 M4 8 10 005
— 25 0 0
MHZ2-25007-X51 Compatibile cqn MHQG2 6.5 12 13.1 25 22.8 ‘2’ _ 8.8 .8,4 M5 10 12 505
MHQ2 compatible 3.5 12 13.1 19 22.8 *¢ 8.8 04 M5 10 12 .3405

Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del tipo standard; vedere da p. 5-24 a p. 5-28.
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Serie MHZ
Scelta del modello

Scelta del modello

Procedura di Selezione

m Confermare forza di presa M— w Confermare punto di presa  =—_-- m Confermare della forza esterna esercitata sulle dita

[EXXM conferma della forza di presa

(Conferma condizioni ) >< Calcolo della forza di presa richiesta ) ><Scelta del modello in base al grafico della forza di presa)

Criteri di selezione
- rispetto al peso del pezzo MHZ[]2-16 Presa esterna
Esempio ’ Peso pezzo: 0.1kg H * Benché esistano differenze in base a fattori come la ’
forma e il coefficiente d'attrito tra gli accessori e i 50
pezzi, bisogna scegliere un modello che fornisca un — | Pressione 0.7MPa
forza di presa 10/20 volte Nota) maggiore del peso z 40T T06MPa
’Tipo di presa: Presa esterna ‘ del pezzo. 8 30 0.5MPa
Nota) Ulteriori dettagli nel grafico di scelta del modello. S 24f- Toﬂ’a
T 20 —0.3MPa—
* Inoltre, in caso di accelerazione o urto, ecc., & @ | 0.2MPa
necessario prevedere un margine ancora maggiore. P 10 ]
Esempio: Se si desidera regolare la forza di presa ad i
un valore 20 volte superiore al peso del pezzo. 0 10 20 30 40 50 60
Forza di presa richiesta = 0.1kg X 20 X 9.8m/s? Punto di presa L mm
(circa) > 19,6N
* Scegliendo MHZ[12-16D. Dal pun-
to di intersezione tra la distanza

del punto di presa L=30mm e la

‘ pressione di 0,4Mpa, si ottiene
’Distanza dal punto di presa: L = 30mm | > una forza di presa di 24N.

¢ La forza di presa & 24,5 volte mag-

giore del peso del pezzo, e soddi-

sfa un valore di presa di 20 volte o

’ Pressione di esercizio: 0.4MPa} P pil.

lllustrazione della scelta del modello

Se un oggetto viene afferrato come si
mostra nella figura sulla sinistra e con le
seguenti definizioni,
F: Forza di presa (N)
u: Coefficiente d'attrito tra

gli accessori e il pezzo
m: Massa del carico (kg)

g: Accelerazione di gravita ( =9,8m/s?)
mg: Peso pezzo (N)
Le condizione nelle quali il pezzo non

cade sono

"La forza di presa & almeno 10/20 volte il peso del pezzo" 2 x uF > mg

Tale valore raccomandato da SMC viene calcolato con un margine di sicurezza di a=4, per impatti £XU

che possono verificarsi durante il trasporto normale. Numero dita

Quando p = 0.2 Quando p = 0.1 per cui,
mg mg
F=———x4 F=——x4 Fs_T9
2x0.2 2x0.1 2xu
=10 xmg =20 xmg

"a" rappresenta il margine di sicurezza, F
si calcola con la seguente formula:

10 x peso del pezzo 20 x peso del pezzo
Nota) Anche nei casi in cui il coefficiente di attrito & maggiore di p= 0.2, per motivi di mg
sicurezza, selezionare una forza di presa che sia almeno 10/20 volte superiore al F=———xa
peso del carico, come raccomanda SMC. 2xu

E necessario prevedere un margine maggiore per grandi accelerazioni e forti impatti.
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Scelta del modello  Serie MHZL]

X3 Forza di presa effettiva: Serie MHZ]2/Doppio effetto/Forza di presa esterna

Forza di presa esterna Forza di presa esterna
* Forza di presa effettiva
I valori indicati nei grafici si riferiscono alla MHZ2-6D/MHZA2-6D MHZ2-25D/MHZL2-25D
forza di presa espressa da entrambe le dita ‘ ‘
in contatto con il carico da movimentare. 6 100 ] Pres‘sione 0.7MPa
_ :{:ssi‘one 0.7MPa > 80 ﬂnpa
g, —2.6MPa 7 0.5MPa
F s =3P, I 0.4MPa
°© B .4MP. ° —t—
5 g \\H'a\ g 40 G-MPa
* e 2 3MP4 2 0.2MPa
— 0.2mp, 20
F 0 10 20 30 0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
Presa esterna
MHZ2-10D/MHZL2-10D MHZ2-32D
MHZA2, MHZ2, MHZL2 550 ‘ ‘
: L = 20 —_Pressione 0.7MPa
' m— _ 200 T 0.6MPa
= _ ! zZ . Pressione 0.7MPa z 0.5M
| S g 0.6MPa % 150 -5MPa
oy | s 0.5MPa & 0.4MPa
) g 0 0.4MPa 3 100 0.3MPa
i 0.3MPa £ 0.2MPa
5 0.2MPa | 50
0 10 20 30 40 50 0 50 100 150
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
MHZ2-16D/MHZL2-16D MHZ2-40D
400 \ \
‘ ‘ Pressione 0.7MPa
50 ~\Pr§_ssu‘re 0.7MPa 350
S __ | 0.6MPa ‘ _ 300 Z-GMPa
40 = : .5
57| — osupa g 2 HPa
5 3 0.4MPa | S 200 0.4MPa
——_ |
g 0.3MPa g 150 Jelil
o 2 ome 2 0.2MP
i 0.2MPa 100 Lk
10 50
0 10 20 30 40 50 60 0 50 100 150 200
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
MHZ2-20D/MHZL2-20D
60 x_Pr\ess‘ione 0;.7MPaJi
50 0.6MP:
= — | 05MPa
§ 40 e
s _ 0.4MPa‘1
i 0.3MPa
N — [t
S 20 0.2MPz
10
0 20 40 60 80
Punto di presa L mm
ZS\NC 5-65



Serie MHZ ]

Scelta del modello

2221 Forza di presa effettiva: Serie MHZ[J2/Doppio effetto/Forza di presa interna

* Forza di presa effettiva

| valori indicati nei grafici si riferiscono alla
forza di presa espressa da entrambe le dita in

contatto con il carico da movimentare.

Forza di presa interna

Forza di presa interna

Presa interna

MHZA2, MHZ2, MHZL2

l
F*y?

T

A

5-66

MHZ2-6D/MHZA2-6D

14
12
10
; \\Press:‘one 0.7MPa
g 8 ———0.6MPa
5 — 0.5MPa
s 6
N —1— 10.4MPa |
o4 0.3MPa
5 — 0.2MPa
0 10 20 30

Punto di presa L mm

MHZ2-10D/MHZL2-10D

[

25 'Pressione 0.7NMPa| |
0.6MPa |
z 20 0.5MPa
© — |
3 0.4MPa
5 —]
S 0.3MPa
N 10 ==
K 0.2MPa

5

0 10 20 30 40 50 60

Punto di presa L mm

MHZ2-16D/MHZL2-16D

o T, I T T T]

60 Pressione 0.7MP.
——— 06MPa| |

z 50 0.5MPa‘ ‘

©

g 40 0.4MPa

5 U

g 30 0.3MPa

S 1

2 20 0.2MPa
10

0 10 20 30 40 50 60
Punto di presa L mm

MHZ2-20D/MHZL2-20D

100 _mssione‘OJMPa
(Z“ 80 0.6MPa
3 - 0.5MPa
o
5 60 0.4MPa
E 0 0.3£Pa
0.2MPa
20

0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm

MHZ2-25D/MHZL2-25D

160 1 | |
Pressione 0.7MPa
140 t
z 120 0.6MPa
0.5
g 100 0 .—MPa
g 80 .?MPa
S . 0.3MPa
2 0.2
40 MP-‘j
20
0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm
MHZ2-32D
300 \ \ \
s — Pres:sioneT 0.7MPa
250 0.6MPa
b4
o 200 0.5MPa
[}
5 150 0.4MPa
o 0.3MPa
5 100 T—
i 0.2MPa
50
0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm
MHZ2-40D
\ \ \
500 __| Pressione 0.7MPa
400 ————T0.6MP:
z e
o 0.5MPa
3 300
a 0.4MPa
S ]
g 200 0.3MPa —
2 0.2MPa
100
0 20 40 60 80 100 120
Punto di presa L mm

O
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Scelta del modello  Serie MHZ[]

XXX Forza di presa effettiva: Serie MHZJ2/Semplice effetto/Forza di presa esterna

* Forza di presa effettiva
| valori indicati nei grafici si riferiscono alla
forza di presa espressa da entrambe le dita
in contatto con il carico da movimentare.

& &

Presa esterna

Forza di presa esterna

Forza di presa esterna

MHZA2, MHZ2, MHZL2

Y e o

MHZ2-6S/MHZA2-6S

4
~ .
= \Press‘lone 0.7MPa
I
3 TTT—06MPa
[e%
—
S 2 OSMPa
g —
I — 0.
£ — | 0.4MPg
0.3MPal
0 10 20 30

Punto di presa L mm

MHZ2-10S/MHZL2-10S

12 I

Preséioné 0.7MPa
10

—— 0.6MPa
z 4 |
5 I [0.5MPa
o
)
S —l 0.4MPa
g '\\ '
5§ 4 —————10.35MPa"|

0 10 20 30 40 50 60
Punto di presa L mm

MHZ2-16S/MHZL2-16S
[ ]

40— Pre‘ssione 0.7MPaf
z 4 —— O.SXMPa |
o ) 5_ij
o
Q
E 00— O.TMPa
N 0.3MPa
- \
10 0.25MPa

0 10 20 30 40 50 60

Punto di presa L mm

MHZ2-25S/MHZL2-25S

% [ ]
— Pressione 0.7MPa
(Z“ 60 ———0.6MPa ‘
123
a N e
© T
g 0.4MPa
& T
20— 0.3MPa
0.25MPa

0 20 40 60 80 100

Punto di presa L mm

MHZ2-20S/MHZL-20S

60
[T ]
50— Pressione 0.7MPa—|
| |
z o ——Pe
3 0.5MPa
5 30 |
° 0.4MPa
8 |
S 0.3MPa
10
0.25l\TlPa
0 20 40 60 80 100

Punto di presa L mm

MHZ2-32S
250 J
200—————Pressione 0.7MPa—
> i
3 150 \M&
e 0.5MPa
— |
3 100 0.4MPa
£ 0.3MPa
50
0 50 100 150
Punto di presa L mm
MHZ2-40S
350 Pressione 0.7MPa
300 —
0.6MPa
= 250
- 0.5MP3
8 200 —1
& 0.4MPa
S 150, ‘
g 0.3MPa
& 100
50
0 50 100 150 200

Punto di presa L mm

O
:
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Serie MHZ ]

Scelta del modello

EX¥X] Forza di presa effettiva: Serie MHZJ2/Semplice effetto/Forza di presa interna

* Forza di presa effettiva
| valori indicati nei grafici si riferiscono alla
forza di presa espressa da entrambe le dita in
contatto con il carico da movimentare.

Presa interna

MHZA2, MHZ2, MHZL2

l
fq}?

T

|
I

N e

AV
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Forza di presa interna

Forza di presa interna

MHZ2-6C/MHZA2-6C

8
z . ————_Pressione 0.7MPa
©
3 \\0 6MPa
5 4 0/5MPa
© —
N
i ) — | 04MPa
0i3MPa
0 10 20 30
Punto di presa L mm

MHZ2-10C/MHZL2-10C

[ 'l
20 PresTione 0.7MPa|
> 0.6 MFa
s 15 |
g 0.5MPa
s
S 10 0.4MPa
E 0.35MPa
5
0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

MHZ2-16C/MHZL2-16C
60

{
50 Pres§ione 0.7MPa
O.GM:Pa

Z 40 0.5MPa
o0
(0]
S 30 0.4MPa |
= I |
(]
g 20 0.3MP§
(e |

10 0.25MPa

0 10 20 30 40 50 60

Punto di presa L mm

MHZ2-20C/MHZL2-20C

100 I [ I
PrefsionT 0.7MPa
80 : i
> | 0.6MP?
g 60 0.5MPa
a \
5 0.4MP?
g 40 ; f
ug_ 0.3MPa
0.25MPa
20
0 20 40 60 80 100

MHZ2-25C/MHZL2-25C

T T T
140 | Pressione 0.7MP3
120 T
_ 100— O.SMPa
g . 0.5MPa
o 80 i
ey 0.4MP.
o 60— 1 2
N
5 4 0.3iMPa
20 0.25MPa
0 20 40 60 80 100120
Punto di presa L mm
MHZ2-32C
250 —L Pre'ssion? 0.7MiPa
200 e O.GMP"a —
z — 0.5MPa
% 150 T
s 0.4MP.
5 |
g 100 0.3MPa |
Q£
50
0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm
MHZ2-40C
500 ‘
400 Pressione 0.7MPa
i 0.6N’Pa
$ 300
o O.SI'\JIPa
5
5 200 0.4 ‘Pa
S 0.3MPa
100
0 20 40 60 80 100 120
Punto di presa L mm

Punto di presa L mm

O
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Scelta del modello  Serie MHZ[]

I3 Forza di presa effettiva: Serie MHZ[J2/Doppio effetto/Forza di presa esterna

Forza di presa esterna Forza di presa esterna

* Forza di presa effettiva

| valori indicati nei grafici si riferiscono alla for- MHZJ2-6D/MHZAJ2-6D MHZJ2-25D/11-MHZ2-25D
za di presa espressa da entrambe le dita in ‘ ‘ ‘
contatto con il carico da movimentare. 6 100 | Pres‘sione 0.7MPa
- :{:sesnin?ne 0.7MPa ~ 80 0.6MPa
.6MPa @
: —ou § | ——L 0P
F s TP, s 0.4MP3
S T .4MP © [ ==
o & | g — O_ﬁME:\ g 40 0.3MPa
22 ' 2 0.2MPa
— 0.2Mp, 20
E 0 10 20 30 0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
Presa esterna
MHZJ2-10D/11-MHZ2-10D
MHZAJ2, MHZJ2, 11-MHZ2
20
(ZU 15 Pressione 0.7MPa
] O.GMFa
Q.
5 10 0.5MPa
§ 0.4MPa
L | 0.3MPa
5 0.2MPa
0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

MHZJ2-16D/11-MHZ2-16D

50
> — Pgessi‘one 0.7MPa
g 40— 06MPa
[0
8 g 0.5MPa
5 0.4MPa
L% 20 0.3MPa——|
0.2MPa
10

0 10 20 30 40 50 60
Punto di presa L mm

MHZJ2-20D/11-MHZ2-20D
60 \Prﬁs‘ione 0‘.7MPaJ—

\ \
50 0.6MPa‘
=2
0.5MPa
% 40 ‘
a — | 0.4MPa
5 30 \ i
g O.3MPa
= | —
e 20 0.2MPa
10
0 20 40 60 80

Punto di presa L mm

O
:
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Serie MHZ ]

Scelta del modello

X231 Forza di presa effettiva: Serie MHZJ2/Doppio effetto/Forza di presa interna

* Forza di presa effettiva
| valori indicati nei grafici si riferiscono alla
forza di presa espressa da entrambe le dita in
contatto con il carico da movimentare.

Presa interna

MHZAJ2, MHZJ2, 11-MHZ2

5-70

Forza di presa interna

Forza di presa interna

MHZJ2-6D/MHZAJ2-6D

4
12
10
‘Zg \\Pressi‘one 0.7MPa
e 8 ——0.6MPa
5 — 0.5MPa
© 6
g ——0.4MPa |
o4 0.3MPa
ol —— 0.2MPa
0 10 20 30

Punto di presa L mm

MHZJ2-10D/11-MHZ2-10D
\

MHZJ2-25D/11-MHZ2-25D

160 —+—
Pressione 0.7MPa
140 t
Z 120 z-j'MPa
.5
§ 100 :_MPa
& 0.4MPa
5 80 f
S o 0.3MPa
2 0.2MPa|
40
20
0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm

[ [
o5 —Pressione P.7MPa
0.6MPa
z 20 I
o 0.5MPa
12
g 15 0.4MP
2 — . a
©
g 10 0.3MPa
5 \ \
s 0.2MPa
5

0 10 20 30 40 50 60

Punto di presa L mm

MHZJ2-16D/11-MHZ2-16D

60 _jressﬁone b.7Mi=a
0.6MPa
50 mE
= 75
% 0 .5MPa
a 0.J4MP§
5 30 i i
N 0.3MPa
N =
2 20 0.2MPa
10

0 10 20 30 40 50 60

Punto di presa L mm

MHZJ2-20D/11-MHZ2-20D

| [ ]
100 | Pressione‘ 0.7MPa
0.6MP.
> 80 etk
o 1 0.5MPa
2 —
s €0 0.4MPa
g 40 0.3£Pa
£ 0.2MPa
20

0 20 40 60 80 100

Punto di presa L mm

O
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Scelta del modello  Serie MHZL]

I3 Forza di presa effettiva: Serie MHZ[J2/Semplice effetto/Forza di presa esterna

Forza di presa esterna Forza di presa esterna
* Forza di presa effettiva
| valori indicati nei grafici si riferiscono alla MHZJ2-6S/MHZAJ2-6S MHZJ2-25S
forza di presa espressa da entrambe le dita ‘ ‘ ‘
in contatto con il carico da movimentare. 4 80 Pressione 0.7MP
ne 0. a
\\P ressione 0.7MPa T — ‘
s = | Z 60 ———10.6MPa
a — s —1 | 0.5MPa
S 2 0.5MPa B 40 ——
& & g I~ g | 0.4MPa
N — 0.4MPa s
1 I —— 20— 0.3MPa
o o 0.3MPa R
0.25MPa
F 0 10 20 30 0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
Presa esterna
MHZJ2-10S
MHZAJ2, MHZJ2 T
Pressione 0.7MPa
‘\
10
N O.G‘MPa
3 _|_o05mPa
o 6
5
©
L% 4 0.4MPa

—_

0.35MPa

0 10 20 30 40 50 60

Punto di presa L mm

MHZJ2-16S
[ [ [ [
40—Pressione 0.7MPa
—_— ‘
— 0.6MP.
> 30 T a
o _ 0.5MPa
2 —
5 X 0.4MPa
g U
g 0.3MPa
£ o —]
0.25MPa
\ \

0 10 20 30 40 50 60

Punto di presa L mm

MHZJ2-20S

50 \Plﬁone 0.7MPa

w ||
- 0.6MPa
T

30 0.5MPa

‘

20 0.4MPa

Forza di presa N

10 0.3MPa_|
7

0.2§M Pa
0 20 40 60 80 100

Punto di presa L mm

O
:
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Serie MHZ ]

Scelta del modello

23] Forza di presa effettiva: Serie MHZJ12/Semplice effetto/Forza di presa interna

* Forza di presa effettiva
| valori indicati nei grafici si riferiscono alla
forza di presa espressa da entrambe le dita in
contatto con il carico da movimentare.

Presa interna
MHZAJ2, MHZJ2

5-72

Forza di presa interna

Forza di presa interna

MHZJ2-6C/MHZAJ2-6C

MHZJ2-25C
140 L T
Pressione 0.7MP3
120 ]
_ 100F= O.G‘MPa
8 . 0.5MPa
o 80 \
s 0.4M
o 60— ; A
N
5 4 0.3‘MPa
20 0.25MP3
0 20 40 60 80 100120

Punto di presa L mm

8
~——[__Pressi L
z P s}mneO?MPa
g — 0.6MPa
Q.
S 4 0.5MPa
[
N
i — 04MPa
2 \
0,3MPa
\
0 10 20 30
Punto di presa L mm
MHZJ2-10C
20 Pr‘essiojne 0.7MPa
]
_ | 0.6 MPa
Z 15 i
g 0.5MPa
s \
5 10 0.4MPa
g 0.35MP3
w
5
0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm
MHZJ2-16C
0 | 1]
50 —_Pressione 0.7MPa
z 0.6MP:
s T
9] 0.5MPa
a2 30
b= 0.4MPa
¥ 20
b 0.3MPa
I
10 0.25MPa
0 10 20 30 40 50 60
Punto di presa L mm
MHZJ2-20C
100 ‘
Pressione 0.7MPa
80 i
z — | 0.6MPa
[
$ 60— —0.5MPa
[e N
S — 0.4MPa
g 40 i
ke 0.3MPa
20 0.25MPa
0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm

O
3




Scelta del modello  Serie MHZL]

XXX conferma della forza di presa Serie MHZ/Presa esterna

Presa esterna Presa esterna Presa esterna
MHZC12, 11-MHZ2 MH4ZOI:I2-6|:| MHZ[J2-2501/11-MHZ2-250]
@ 120
T & 30 100
[ £ 0.5MPa £
[ € Pre \ £ 80
T sS/'ol, 0.6MPa T 0.5MP
20 Qe g a
Punto 8 23y, 2174 0-TMPa g 60 0.6MPa
di presa L & & G4 8 4 0.7MPa
m A m 0 ]
10 e,
\ 20
MHZAJ2, MHZJ2
@ 0 10 20 30 40 0 20 40 60 80 100 120
) GNVI @ Punto di presa L mm Punto di presa L mm
T
I s s J— MHZ[12-10L1/11-MHZ2-10] MHZ2-32[]
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Serie MHZ ]

Scelta del modello

22 Conferma del punto di presa: Serie MHZ/Presa interna

Presa interna

Presa interna

Presa interna

MHZ[J2, 11-MHZ2

Punto
di presa,

MHZAJ2, MHZJ2

i

©

Punto
di presa, L

* La pinza automatica deve essere azionato in mo-
do tale che il punto di presa del carico "L" e il to-
tale del braccio "H" si trovi entro il campo indica-
to per ogni pressione d'esercizio riportata nei
grafici a destra.

* Se il punto di presa oltrepassa i limiti concessi,
pud compromettere la durata della pinza.
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Scelta del modello Serie MHZI:I

I22¥J] conferma della forza esterna esercitata sulle dita Serie MHZ[12

4 -l
"] N
/‘\ MI’
Mp
Fv :H: -
L: Distanza dal punto in cui viene applicato il carico (mm)
Momento massimo ammissibile
Modello L) ven'|:c aIeNamm|55|b|Ie Momento flettente: | Momento flettente: | Momento torcente:
v(N) Mp (N-m) My (N-m) Mr (N-m)
MHZ[12-6 10 0.04 0.04 0.08
MHZ[12-10 58 0.26 0.26 0.53
MHZ[12-16 98 0.68 0.68 1.36
MHZ[12-20 147 1.32 1.32 2.65
MHZ[]2-25 255 1.94 1.94 3.88
MHZ[]2-32 343 3 3 6
MHZ[2-40 490 45 4.5 9

Nota) | valori di carico e momento che appaiono in tabella sono valori statici.

Calcolo della forza esterna ammissibile
(se si applica il momento del carico)

Esempio di calcolo

Carico ammissibile F (N) = m(

Momento massimo ammissibile) (N-m)

Lx 103
*

(* Constante di inversione unita)

Con un carico statico f = 10N esercitante
un momento flettente Mp sul punto L = 30mm

dalla guida MHZ[J2-16D.

Carico ammissibile F =

0.68
30x 102

=227 (N)

Carico f =10 (N) <22.7 (N)

Puo essere utilizzato.
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