Unita per il vuoto

f@vi.‘d N

Valvola di alimentazione: & stata E stato aggiunto un vacuostato ( < "m I

aggiunta la versione N.A. digitale compatibile con I0-Link. A )

© Pud mantenere il vuoto*! anche in @ Consente l contrallo delsiettore con o v¢ ¥ 1 1
caso di interruzione o disattivazione un unico cavo di comunicazione I:§ g
dell'alimentazione elettrica ® E possibile leggere le 1 i"L:

© |mpedisce a caduta improwvisa dei pezzi* ! informazioni del dispositivo ed

+1 Nel caso venga mantenuta la pressione di alimentazione impostame i parametri,

L'alimentazione pneumatica viene interrotta
quando si raggiunge il livello di vuoto desiderato.

)
o

Eiettore a risparmio energetico  #* s
*

Riduzione del 93 %

Grazie al vacuostato digitale con funzione di (Condizioni di misurazione di SMC)
risparmio energetico ed a eiettori efficienti

Eiettore

Eiettore piu efficiente a due Primo stacio - Secando sadi

stadi ( ( >

+ Q2 = Portata di aspirazione

Portata di aspirazione (Confronto con altri eiettori monostadio SMC)

Aumento del 50 %

Varianti di connessione

(& .
E stata aggiunta una
versione ad azionamento

pneumatico

Serie ZK2

CAT.EUS100-129C-IT



Unita per il vuoto serie ZK2[ 1A

Il risparmio energetico e possibile
grazie al vacuostato digitale con
funzione di risparmio energetico.

Riduzione del 90 %"

%1 Condizioni di misurazione di SMC
Quando il segnale di aspirazione ¢ attivo, I'attivazione e la

disattivazione della valvola di alimentazione vengono
eseguite automaticamente entro il valore di impostazione.

Prodotto attuale

L'aria viene alimentata e scaricata
in modo continuo durante
I'aspirazione del pezzo.
! J Alimen-
tazione ,
dell'aria: |

-

1 ||EU
» L]
Wwﬁﬂgﬁ :

Eiettore a risparmio energetico

L'aria viene alimentata e scaricata
a intervalli intermittenti quando il
livello di vuoto diminuisce.

Alimen-
1, tazione
i1 dell'aria

Eiettore piu efficiente

Riduzione del 30 %

(Confronto con altri eiettori monostadio SMC)

Pressione positiva

Pressione
atmosferica

Funzionamento

ON/OFF a
risparmio {

energetico

Attacco pressione vuoto

Livello di vuoto raggiungibile

Pressione negativa

Eiettore a risparmio energetico

Eiettore attuale
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Consumo d'aria

h h
| 1
I 1
_____ LN _ || L _NeZ___
1 1
1 |
| |
|
|
|
|
|
|

n

i | Vuoto

0 +*1 Rumore dello scarico
ulteriormente ridotto.

g2 Eiettorea ON
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< Pati™ OFF
- é energetico
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o5 Prodotto ON
D5 attuale OFF

Eiettorea on
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Consumo d'aria

Consumo d'aria

Sl risparmio

[=}

=2 ico OFF
SS3 ®
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g,% Prodotto ON
B5 atiuale OFF

|

Efficienza di risparmio energetico: Riduzione del 93 %
Costo energetico ridotto di 109 €/anno*

La funzione di risparmio energetico abbrevia i tempi di scarico, riducendo cosi i costi

annuali legati al consumo.

ZK2/Con funzione di risparmio energetico

Costo energetico annuale

8 €/anno

Consumo d’aria annuale

652.5 m3/anno

Tempo di scaric)

Con funzione di
risparmio energetico

Eiettore piu
efficiente

Consumo d'aria
58 I/min (ANR)

Prodotto attuale

117 €/anno

9.562.5 m3/anno

6s

85 I/min (ANR)

Bl Condizioni dei costi

- Costo energia 0.012 €/m® (ANR), Cicli operativi annuali: 1100000
(Ore di funzionamento: 10 ore/giorno, Giorni di funzionamento: 250 giorni/anno, 450 cicli/ora, se si utilizza 1 unita)
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Silenziatore ad elevata riduzione del rumore

Bassa rumorosita e
maggiore portata di
aspirazione utilizzando

un silenziatore ad elevata
riduzione del rumore

Silenziatore ad elevata

riduzione del rumore

: Le frequenze sgradevoli vengono eliminate

s .7 utilizzando un silenziatore dedicato con un

{ i migliore effetto silenziante, ottimizzando al
tempo stesso le prestazioni del vuoto.

- Y
Bassa rumorosita e
ZK2A07 (Scarico silenziatore) ~ .+°  Ttsl,
1 W ZK2GO7 (Scarico sleniatoe ad elevata iduzone el umore)
46 dB (A) . :
<
#1 Diametro ugello: @ 0.7 =4
(Come da condizioni di misurazione di SMC) S 40
-«
."ﬁ
o
o
£ 30
2
B . . .
o Riduce il campo di alta
2 20 frequenza da 2000 a
3 20000 Hz.
10
0

200 2000 20000
Frequenza [Hz]

Portata di aspirazione

Diametro

. . . ) . . Massima portata aspirazione [I/min (ANR)]
Migliorata di ugello | T1PO di scarico 40
1 H o, Scarico silenziatore
circal I 20 /° ad elevata riduzione
G15 del rumore
Scarico silenziatore




Unita per il vuoto serie ZK2[ 1A

Prodotto integrato Connessioni | Cablaggi | Tempi di installazione [i{slsltitl

Valvole bistabile a 2 vie (valvola di alimentazione/valvola di rottura)

M Valvola di alimentazione: automantenimento*’
Anche in caso di caduta di tensione, il vuoto & mantenuto finché l'aria € alimentata.
@ Il vuoto & mantenuto in caso di interruzioni della corrente finché I'aria & alimentata.
Questo puo evitare la caduta del pezzo.
@ L'unita si accende mediante eccitazione istantanea (minimo 20 ms.). Non & necessaria l'eccitazione continua.
Questo puo ridurre I'assorbimento.

B Funzionamento collegato delle valvole di alimentazione e di rottura *'

La valvola di alimentazione ad automantenimento verra disattivata mediante I'accensione della valvola di rottura.
Non € necessario inviare un segnale per arrestare il vuoto, il che semplifica il cablaggio e la programmazione.
(La valvola bistabile tradizionale e il tipo ad automantenimento richiedono un segnale per arrestare il vuoto)

Bl Basso assorbimento: 0.4 W

*1 Quando si selezionano la valvola di rottura e ad
automantenimento collegate (valvola tipo R) e
| E ‘
Raccordo istantaneo { h
— " i

ntazione dell'aria

Spillo di regolazione del
flusso di rottura del vuoto

Elemento filtrante Scarico silenziatore

La custodia trasparente del filtro consente il controllo visivo della contaminazione.
In caso di presenza di sporco alliinterno della custodia, & possibile rimuoverlo e pulirlo.

Manutenzione sempl ificata Utensili non necessari per le sostituzioni.
H Sostituzione dell'elemento H Sostituzione del corpo H Sostituzione del materiale fonoassorbente
filtrante filtro
#\ &‘-r' -
F D = o E
! & l < 7,".' I - J >
T~ S e T
P poLh o RN
Sl ;[( Bl W= . L= S0
L 0 © = =
\\\ T a 9\ : 4‘;‘
‘C\(' Corpo :
Elemento N filtro Coperchio
filtrante 9 Materiale fonoassorbente silenziatore
Il corpo del filtro trasparente consente il controllo visivo della contaminazione. Il materiale fonoassorbente puo essere installato/
Se all'interno del corpo c'e dello sporco, & possibile rimuoverlo e pulirlo. rimosso senza usare viti.
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M Vacuostato digitale

compatibile con 10-Link
La funzione di risparmio energetico pud
essere attivata o disattivata tramite
limpostazione dei parametri.

H Vacuostato digitale con
funzione di risparmio
energetico

Varianti sensore di pressione/vacuostato digitale

M Vacuostato digitale H Sensore di pressione

Funzione di copia del valore impostato*’

E possibile

Configurazione semplificata/
Minore possibilita di errore
nell'impostazione dati

1 La funzione di copia
non é disponibile per i
vacuostati con funzione
di risparmio energetico.

Fonte di copia

copiare il valore
impostato su 10
unita.

M Montaggio con squadretta
unita singola

Squadretta di
montaggio per
unita singola

M Montaggio su guida DIN unita

singola

Montaggio (Opzioni)

B Montaggio su guida DIN manifold

Accessorio di
montaggio guida DIN
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Varianti unita per il vuoto

Unita singola

Eiettore per vuoto ». 12

Diametro ugello

J07,01.0,012,01.5

Spillo di regolazione del flusso
di rottura del vuoto

Specifiche standard

Vacuostato

- Sensore di pressione

- Vacuostato digitale

- Vacuostato digitale con funzione
di risparmio energetico

N
Senza vacuostato § ‘7’\;1 N
AR (T

" 7
V(\;I»‘
) Controdado lungo Combinazione di valvola di
per r.eg(.)laz'one con alimentazione e valvola di rottura
cacciavite
Valvola di alimentazione| Valvola di rottura
N.C. N.C.
N.C. Assente
\ Controdado Valvola di rottura ad
rotondo automantenimento collegata N.C.
Dado di bloccaggio N.A. N.C.
Assente Assente

Tipo per
regolazione con
cacciavite

Tipo di scarico

Attacco di scarico (EXH.)

Combinazione di Attacco discarico  Scarico
—— silenziatore ad

regolazione a cacciavite Con attacco (PD) di ‘ elevata riduzione N
e controdado rotondo alimentazione e delrumore  \JU
(Quando si selezionano le pressione di rottura “‘*’)ﬁ/&

opzioni J e K) individuale

@:

¢!
)
2

e

Con attacco (PD) di
alimentazione pressione
di rottura individuale

Attacco PD (M3)
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Manifold

SIEERENNEIECIRERTLN ' / Protocolli compatibili

Tipo integrato (per uscite) |Tipo integrato (per in ressi/uscite)‘ Sistema decentralizzato gateway Tipo di cablaggio

- Connettore D-sub
- Connettore con flat cable
- Cablaggio individuale
- Sistema in Bus di campo
DeviceNet® DeviceNet®
PROFIBUS DP PROFIBUS DP
CC-Link CC-Link - - -
EtherNet/IP™ EtherNet/IP™ EtherNet/IP™ Tipo di scarico
EtherCAT EtherCAT PROFINET . . . o
PROFINET PROFINET Scarico combinato
Ethernet POWERLINK Modulo base wireless compatibile con EtherNet/IP™ - Attacco di scarico
10-Link Modulo base wireless compatibile con PROFINET - Silenziatore di scarico ad
#1 E disponibile solo per il controllo della valvola di alimentazione e di rottura nei sistemi in Bus di campo. elevata riduzione del rumore

(Cablaggio ‘ : : T

individuale : 5 QL accoc cdrcoldviiae Ataco (PV) di alimentazion pressione preumatica
\ * Alimentazione comune

* Alimentazione individuale

Attacco (PV) di alimentazione

#2 Lo scarico combinato € un tipo di pressione pneumatica comune
scarico comune dalla piastra di
alimentazione e scarico diretto da
ciascuna stazione.

X- @ Attacco (PV) di alimentazione
28 pressione pneumatica individuale*
*3 Opzione

Unita per linea vuoto » 27

Tipo di cablaggio

- Connettore D-sub
- Connettore con flat cable
- Cablaggio individuale

Attacco (PS) alimentazione
pressione pilota comune

Connettore con flat cable
Attacco (PV) di alimentazione

pressione vuoto comune

Manifold combinato JSY3000

Un prodotto ZK2 (manifold di eiettori) con un prodotto JSY3000
(manifold di elettrovalvole) collegati nello stesso manifold

O
2
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Compatibile con 10-Link PXIXIZZ¥S)

Il risparmio energetico é possibile

Pressione positiva
A

- - ] ”_\
grazie al vacuostato digitale con  reganim f \-fi P
ella rottura
fu nZ|one dl rlsparmlo energetlco Pressione atmosferica | Funzione di risparmio energetico ON / Tem_'po
e eiettori efficienti. e s T
1 1 Funzionamento ON/OFF E i
lapi 0 *1 ansparmzuo di vuo1ol { : i \M in P2
COI’ISUITIO d al‘la I u2|one e /o raggiungibile ! i ! : i : i i !
Pressione negativa | i i Consumo d'aria i i E
# 1 Sulla base delle condizioni di misurazione di SMC I | L P !
Ecctazionevaloe  ON 1 '
. .. . . Valvola di dialimentazione OF F HE v
Funzione di risparmio energetico ON alimentazione: P :
Specifiche N.C. | fyiwinevada ON = —i
L’aria viene alimentata a intervalli intermittenti dialmertezore OFF :

. . . Consumo d'aria
quando il livello di vuoto diminuisce.

Consumo d'aria
Funzione di risparmio energetico OFF : L ;
Eccitaziong vahola  ON l—l l—l

Valvola di dialimentazione OF F

L’aria viene alimentata in modo continuo alimentazione: | _ol :
, . . Specifiche N.A. | [ UEEERIG
durante I'aspirazione del pezzo. Ecslazorevaoa  ON

diaimentazione QF F

. . P - P Eccitazione valvola ON
Segnale di conferma della pressione di risparmio energetico i ottura OFF !

Consumo d'aria

In caso di aspirazione di un pezzo con un’elevata quantita di Bitdi Zonferma Alta
. . ; I vuoto B !
trafilamenti, questo segnale consente di confermare ol vuolo Bassa T i
I'esecuzione del funzionamento a risparmio energetico una volta Bitdiconferma.del Ata _ |
. . . . ) \ risparmio energetico Bassa I H
raggiunto il livello di vuoto che avvia il controllo del risparmio it i con At
. S . . L it di conferma 1
energetico. Questo contribuisce a ridurre il consumo di aria. della rottura Bassa ' '

Funzione di rottura automatica

A

Quando l'istruzione di funzionamento della valvola Tempo
di alimentazione viene disattivata, I'operazione di Pressione atmosferica >
attivazione della valvola di rottura viene avviata :
automaticamente, riducendo il tempo necessario ; \/\/\/,
al cliente per costruire un programma operativo. : .
v |
Pressione negativa ! '
' '
' i
e diuzoete SR 1
Eccitazione valvola  ON | —

di rottura OFF | i

Funzione di protezione della valvola

Se la valvola di alimentazione raggiunge il ! ) Tempo
Pressione atmosferica >

numero di operazioni impostato mentre la — .

. o ) ] Controllo del risparmio energetico
funzione di risparmio energetico & in uso,
la funzione di risparmio energetico si disattiva

Adsorbimento continuo

I
&
G »
I nurhero di funzionamento

della valvola di «
alimentazione | 2 Impostato su 3 volte

i
|
|
AN
automaticamente e passa all’'adsorbimento Funzionamento ON/OFF a ! i @
continuo per evitare un eccessivo risparmio energetico{ | m IHZ
‘
i
|
|
|
|

Livello di vuoto raggiungibile Tw H N P2
i i
i i
! i

funzionamento della valvola. s

Pressione negativa
Funzione di rspamio energetico ON '

Funzionamento della ~ ON l I m m I

valvola di alimentazione  QFF ' Y

Bit di conferma della ~ Alta l
protezione della valvola Bassa f

7 ZSVC



Unita per il vuoto serie ZK2[_A

ICompatibiIe con I0-Link A

Visualizzazione dello stato di funzionamento e dell’apparecchiatura/Monitoraggio e controllo remoto mediante comunicazione

File di configurazione (File IODD*1) IO - L H k
« Fabbricante + Codice del prodotto I n

+ Valore di impostazione

10-Link & una tecnologia di interfaccia di
+1 File |ODD: comunicazione aperta tra il sensore/
IODD & un'abbreviazione di 10 Device Description. |  attuatore e il terminale I/O che & uno
Questo file & necessario per impostare il dispositivo e standard internazionale: IEC 61131-9.
collegarlo ad un master. Salvare il file I0DD in un PC
da utilizzare per impostare il dispositivo prima dell'uso.

L 1]

PLC

Bus di campo

Le impostazioni
del dispositivo
possono essere
impostate dal
master.

« Valore di soglia
+ Modalita operativa, ecc.

Master 10-Link

Leggere i dati del dispositivo.
+ Sensore segnale ON/OFF e valore analogico
* Informazioni sul dispositivo:

Fabbricante, Codice del prodotto, Numero di serie, ecc.
+ Stato normale o anomalo del dispositivo
* Rottura del cavo

Dispositivo compatibile con |0-Link
ZK2[A

Appllcal‘e | blt Attenzione Diagnosi del valore della pressione
H .~ A A H « Sovracorrente OUT1/2 « Awviso di protezione della valvola « Al di sopra del limite superiore/
d Iag nOStICI nel datl dl processo' « Fuori dal campo di azzeramento « Awviso di funzionamento a al di sotto del limite inferiore
o . . L «» Guasto del sensore di temperatura risparmio energetico del campo di visualizzazione
Il bit diagnostico nei dati di processo + Mancata corrispondenza della versione master
ciclici facilita la ricerca dei problemi  Dati di processo
dell'apparecchiatura. E possibile SN gIESS0 Wi ./ ./
individuare i problemi con le | |
appareCChiature in tempo reale " Awiso | Uscita Diagnosi del | Uscita della| Uscita della Conferma | Conferma Conferma
tl d d t . I . . d . Elemento E_"°'e di Errore della | forzata Riservati valore della | valvoladi | vavoladi |Riservati| della della dCIL‘)nte:na del risparmio| Coriema
utilizzando dati Ciclicl (perlo ICI) e sistema valvola | PD_IN pressione | rottura pressione | pressione el oftura energefico
monitorare in dettaglio i problemi
con dati non ciclici (non periodici). [ | [ [ | | | | | | | | | |
- Elemento Valore di pressione misurato
Dati di processo - = =
Dati di processo in uscita
LB =L 141312 1109 ]
P 10 1012800| st sione i | struzione di
Elemento Riservati Riservati 1orz'gt\10u§iael\a Ygrrée‘néuug:la ng‘nm;oﬁoodvélaﬂ Is"yﬁz?: di \sm:iwoolr;edl
automatica | dela valvola [ gl

Funzione di visualizzazione Vvisualizza lo stato della comunicazione in uscita e indica la presenza dei dati di comunicazione.

Funzionamento e visualizzazione

- *1 |Stato di comunicazione normale (lettura del valore misurato, comando)
+ Dati di processo in uscita validi
- *1 | Stato di comunicazione normale (acquisizione del valore misurato)
« Dati di processo in uscita non validi
Normale "
#1
. Pre-operativo =)
Modalita
10-Link La versione non La versione |0-Link non corrisponde con quella del
corrisponde master. *2
#1
)
Disconnessione — *1 | La comunicazione normale non & stata ricevuta per
comunicazione 1 secondo o per piu tempo.
#1
Modalita SIO*3 ) Uscita digitale generale

#1 Visualizza il valore misurato * 2 Quando il prodotto & collegato al master con versione “V1.0”, viene generato I'errore E15. * 3 Non si puo utilizzare in modalita SIO

Operativo

All'inizio della comunicazione

Anomalo

No
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Guida alla selezione del modello Unita per il vuoto serie ZK2[ 1A

Eiettore per vuoto

Eiettore per vuoto

Unita singola

Per manifold

Manifold

Per manifold ‘

Manifold

Valvola Vacuostato e sensore pressione
Senza funzione di Con funzione di | Vacuostato digitale o
‘ , risparmio energetico | risparmio energetico |compatbile con 10-Link | Codicidi
Vaholadi | Valvola di Senza (La 1un;|one d\l risparmio | ordinazione
alimentazione | - rottura Sensore di pressione/ Vacuostato | energetico puo essere
Vacuostato digitale digitale  |Aivataodisattivata
impostando i parametri.)
i
o o | - . - -
Senza funzione Y — — o — —
di risparmio 12
energetico Ll ® — — — —
A . — — — — —
[ Con valvola |
Con funzione di risparmio
energetico [ ] ([ ] - - [ - 13
- » ) [ J [ J - - - o 14
Vacuostato digitale compatibile con 10-Link g~
— — Y ® — —
18
— — ) — — —
e | & - bt - -
Senza funzione Y — — Y — —
di risparmio 15
energetico Ll ® — — — —
) — — — — —
i
Con funzione di risparmio
energetico [ J [ J — — [ J — 16
" o _ o | o | - - - ° 17
Vacuostato digitale compatibile con 10-Link
— — Y Y - —
18
_ — Y — — —
- 19
[ J [ J - [ J - -
[ J - - [ J - -
20
[ J [ J - - - -
) — — — — —
- 21

O
2




Unita per il vuoto serie ZK2[_A

Guida alla selezione del modello Unita per il vuoto serie ZK2[ 1A

U n ité per I i nea vuoto Valvola Vacuostato e sensore pressione
A Codici di
Valvoladi | Valvola di Senza Sensore di pressione/ t\f;uc;t;tlg g:)gr:t?loe_ ordinazione
alimentazione | rottura Vacuostato digitale P Link
d d - d -
< [} - - [ J -
2 23
g ° ° - - -
7]
g ° - - - -
g
<) Con va va N . PY PY _ _ PY 24
g Vacuostato digitale compatibile con 0-Link
4 —
8 d d - d -
£ ko) [ J - - [ J -
T o 25
o < [ J [ J - - -
o 1S Y — — — —
£
=) - - . L] L] - - L] 26
Vacuostato digitale compatibile con 10-Link
k)
o
= — 27
@
=

SpECifica aZion amento Valvola Vacuostato e sensore pressione Codici di
. (Senza funzione di risparmio dinazi
p neu m atlco Valvola di alimentazione |  Valvola di rottura energetico) ordinazione
g o ° °
f=
Z 73
o = [ [ J -
=
o I
=]
> L)
o
= 2 ([ [ J [ J
o ]
o 1S
2 K= ° ° _
N — 74
- ke
o
= _
@
=
= ° ° °
£
= 75
% 5 ° ° —
= (| m—
= o
il | © ° ° °
c c
= <
. £
] 5 ° ° -
el 76
S I
o
= _
@
=

10

O
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Serie ZK2

Eiettore + Valvola + Funzione di risparmio energetico

Unita per il vuoto

C€ &R

A

Codici di ordinazione

Consultare pagine 36, 37, 39 e 40 per disposizione
attacchi (inclusi esempi di circuiti) e pagine da 57 a
59 per dimensioni.

ZK2

A2]KIEIAIL A-
00600060

08
0

0

“ Corpo/tipo scarico 9 Diametro nominale ugello+2 9 Combinazione di valvola di
Simbolo Corpo Tipo di scarico A Simbolo|  Diametro nominale ugello alimentazione e valvola di rottura
O 07 0.7 Valvola di alimentazione | Valoladirotira
) Scarico Simbolo
A Scarico silenziatore 10 ©1.0 N.C. N.A.  [Adomanterimenio| ~ N.C.
silenziatore*! 12 g1.2
15 015 ’j ® - - o
+2 Consultare pagina 39 per la ® — — 3 —
Attacco pressione di alimentazione standard R - - o [l
B | Unita singola di scarico per diametro dell'ugello. E - [ ) - [ ]
3 La valvola di alimentazione mantiene il vuoto mediante eccitazione
— (20 ms o piu). L'arresto del vuoto attiva la valvola di rottura.
Scarico Scarico sienziatore ad
silenziatore ad elevata iduzione del rumore @ Connettore (Valvola di alimentazione/Valvola di rottura/
G

elevata riduzione

Vacuostato digitale)

del rumore Per valvola di 5
- - alimentazione/ |Per vacuostato: 2 Assieme sensore
*1 Con attacco di scarico quando @ e 120 15 valvola di rottura: | m (cavo con ' di pressione: 3 m Nota
300 mm (assieme connettore) :  (con cavo)
connettore)*> ;
Q Tensione nominale L [ J [ Impossibile selezionare
(Valvola di alimentazione/Valvola di rottura) L1 Assente [ quando @ e N
Simbolo Tensione L2 o Assente Impossibile selezionare
5 24 VDC L3 Assente Assente quando@ePoT
6 12VDC #5 Per la lunghezza del cavo diversa da 300 mm, ordinare separatamente 'assieme
connettore a pagina 44
e Vacuostato digitale/Sensore di pressione e Opzioni*® (Per ulteriori informazioni sulla funzione/applicazione, vedere pagina 69.)
Campo della Specifiche tecniche Simbolo Tipo Nota
Simbolo |~ Tipo prest,ione NPN I PNP Con funzione di — | Senza opzione -
a i i itAxd
[kPa] 2 uscite selezione unita _  Squadretia
A ° _ ° Squadretta di montaggio
— B | per unita singola —
[0} —_
B s da-101a0 LJ Nessno (Solo unita S1) (viti e dadi sono inclusi)
C > — [ J [ J
© s e
D % — L4 Nessuno (Solo unita SI) D Con attacco (PD) di alimentazione ISZIZ (;isosglrz
E 3 [ J — (] pressione di rottura individuale (M3)*7 quando © & J
F 3 o — | Nessuno (Solo unita SI)
& da-100 a 100 > Controdado lungo 5
H > - L L E g g per regolazione con ({08
J — [ ] Nessuno (Solo unita SI) N 5 cacciavite Impossibile
- S Eq @ .
P Sensore di da-101a0 Uscita analogicada1a5V J %-g & | Dado di bloccaggio ? z,elzz‘;osn;r;z%ﬁrg?;
T | pressione | da -100 a 100 = o S |rotondo solo per la
- - T o >
N |Senza vacuostato/sensore di pressione 9 2 Tipo per = combinazione di J e K
x4 L'unita per il tipo senza la funzione di selezione & fissa in kPa. K| &% regolazione ED‘HO fél.fe%dﬁlz)“le de‘t
] con cacciavite usso i rottura del vuoto
aAttacco del vuoto (V) Con valvola di Quando J & selezionato per
W | prevenzione ' ) ©, installare la valvola di
~_, . |Attacco del vuoto P ) g Valvola di prevenzione rottura o rilascio al centro
Simbolo V) interferenze di scarico delle interferenze di scarico della tubazione del vuoto.
06 06 +5 Se si selezionano piu codici, elencarli in ordine alfabetico. (Esempio -BJ)
08 a8 %6 Per la connessione usare un raccordo istantaneo o un raccordo a resca (M-3AU-4).
07 @ 1/4" (Diam. est.: entro & 6.2)
09 @ 5/16"
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Unita per il vuoto

Serie ZK2

MR Eiettore + Valvola + Funzione di risparmio energetico

A

C€ &R

Consultare pagina 37 per disposizione attacchi (inclusi
esempi di circuiti) e pagina 60 per dimensioni

Codici di ordinazione

ZK2

A
0

o Corpol/tipo scarico

12][KI[5]KIW A-[08
000606 o

9 Diametro nominale ugello*2

6

9 Combinazione di valvola di

Simbolo Corpo Tipo di scarico A~ Simbolo| Diametro nominale ugello alimentazione e valvola di rottura
<3 07 007 Simbalo Valvola di alimentazione | Valvola di rottura
) Scarico N.C. N.A. N.C.
A Scarico ) silenziatore \ 10 ©1.0
silenziatore*! 12 1.2 K (] — (]
15 915 E - [ (]
*2 Consultare pagina 29 per la
L Attacco pressione di alimentazione
B | Unita singola di scarico standard per diametro dell'ugello.
. 0 Tensione nominale (Valvola di
Scarico alimentazione/Valvola di rottura)
G silenziatore ad b Tonsi
elevata riduzione o SNSIONG
del rumore 5 24 VDC
: : 6 12VDC
«1 Con attacco di scarico quando @ e 120 15
@ Vacuostato con funzione di risparmio energetico @ Connettore eAttacco del vuoto (V)
Campo della Specifiche tecniche Per vacuostato con funzione|  [Simbolo]  Attacco del vuoto (V)
Simbolo pressione NPN ‘ PNP | Con funzione di selezione Simbolo| di risparmio energetico: 2 m 06 a6
[kPa] 1 uscita unita*3 (Cavo con connettore) 08 o8
K [ J — [ J w [ J 07 g 1/4"
— Nessuno (Solo unita Sl L Assente 516"
il da -100 a 100 LJ ( ) 3 L
R - o [ J
S — ) Nessuno (Solo unita Sl)

*3. L'unita per il tipo senza la funzione di selezione ¢ fissa in kPa.

9 Opzione** (Per ulteriori informazioni sulla funzione/applicazione, vedere pagina 69.)

Simbolo Tipo

Nota

Senza opzione

Squadretta di montaggio
per unita singola
(viti e dadi sono inclusi)

Con attacco (PD)
di alimentazione pressione
di rottura individuale (M3)*5

Controdado lungo
per regolazione
con cacciavite

Dado di
bloccaggio
rotondo
Tipo per
regolazione
con cacciavite NN

flusso di rottura
del vuoto*6

Spillo di regolazione del

S
Q‘Q\"’" Selezionabile solo per la
AN 1@ p
-?\*B']} .(

/

combinazione di J e K

e

+4 Se si selezionano piu codici, elencarli in ordine alfabetico. (Esempio -BJ)
+5 Per la connessione usare un raccordo istantaneo o un raccordo a resca (M-3AU-4). (Diam. est.: entro @ 6.2)
+6 E installato di serie uno spillo di regolazione della portata di rottura del vuoto. Tuttavia, selezionarlo

quando & necessario migliorare I'operativita.
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Unita per il vuoto

Serie ZK2

UK
CA

A

Eiettore + Valvola + Compatibile con 10-Link

esempid

Consultare pagine 37 e 40 per disposizione attacchi (inclusi

i circuiti) e pagina 60 per dimensioni

Codici di ordinazione

ZK2

12| K|5[1|H/A-[0

A
0

000 &

6

n Corpol/tipo scarico 9 Diametro nominale ugello* 9 Combinazione di valvola di
Simpolo]  Corpo Tipo di scarico — Simbolo|  Diametro nominale ugello alimentazione e valvola di rottura
™ 07 g0.7 Simbolo Valvola di alimentazione | Valvola di rottura
A Scarico Si?:r:ggtore o 010 ne. NA nC.
silenziatore " 12 g12 K [ J - L]
15 F15 E — L L
Attacco di %2 Consultare pagina 29 per la
scarico i gl i
B | Unitasingola | A% RSR per diamerto dofugelor
di scarico '
] @ Vacuostato digitale compatibile con 10-Link
Scarico - Soecifiche teonich
silenziatore ad Simbolo Campo della pressione _ ‘ pecifiche ecplc ev : _
G elevata riduzione [kPa] Funzione di isparmio energetico* Con funzione di selezione unita**
del rumore 1 da0a-101 - D)
2 aba — Nessuno (Solo unita Sl)
=1 Con attacco di scarico quando @ e 120 15 3 — Y
. . L . . 4 d — Nessuno (Solo unita Sl)
0 Tensione nominale (Valvola di alimentazione/Valvola di rottura) 5 a-100a 100 ° °
Simbolo Tensione 6 [ J Nessuno (Solo unita Sl)
5 24 VDC *3 Per usare la funzione di risparmio energetico, sono necessarie 2 valvole

@ Connettore

eAttacco del vuoto (V)

Cavo con connettore per Simbolo| Attacco del vuoto (V)
Simbolo| 10-Link (Con connettore M12): 06 96
300 mm 08 g8
H [ J 07 @ 1/4"
L3 Assente 09 3 5/16"

@ Opzione*S5 (Per ulteriori informazioni sulla funzione/applicazione, vedere pagina 69.)

unidirezionali. | simboli “17, “2”, “3”
unidirezionale, pertanto non & possibile usare la funzione di risparmio energetico.
| simboli “5” e “6” per @ sono dotati di 2 valvole unidirezionali, pertanto & possibile
usare la funzione di risparmio energetico. Tuttavia, quando il vuoto viene interrotto,
non & possibile rilasciare il pezzo tramite pressione atmosferica.

*4 L'unita per il tipo senza la funzione di selezione é fissa in kPa.

Simbolo|

Tipo Nota

Senza opzione

Squadretta di montaggio
per unita singola
(viti e dadi sono inclusi)

Con attacco (PD) di alimentazione

pressione di rottura individuale (M3)*6

Controdado lungo
per regolazione
con cacciavite

Controdado lungo per
regolazione con cacciavite

Dado di
bloccaggio
rotondo

vuoto*7

Selezionabile solo
per la combinazione
diJeK

Tipo per
regolazione
con cacciavite

flusso di rottura del

Spillo di regolazione del

Spillo di regolazione del
flusso di rottura del vuoto

Con valvola di
prevenzione
interferenze di scarico

Impossibile
Valvola di prevenzione delle | selezionare quando

interferenze di scarico

Oe506

+5 Se si selezionano piu codici, elencarli in ordine alfabetico. (Esempio -BJ)

+6 Per la connessione usare un raccordo

istantaneo o un raccordo a resca (M-3AU-4). (Diam. est.: entro @ 6.2)

e “4” per @ si riferiscono a una singola valvola

+7 E installato di serie uno spillo di regolazione della portata di rottura del vuoto. Tuttavia, selezionarlo quando & necessario migliorare 'operativita.
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Unita per il vuoto

Serie ZK2

A

C€ &R

T LD Eiettore + Valvola + Funzione di risparmio energetico

Co

d

ic

di

Consultare

pagine 37, 38, 40 e 41 per disposizione attacchi (inclusi
esempi di circuiti), e pagine da 62 a 64 per dimensioni.

pagina 19 per codici di ordinazione del manifold,

ordinazione

ZK2C|12

A_

C
0

0 Corpol/tipo scarico

5
0

AlL
X

9 Diametro nominale ugello*

08
o

6

9 Combinazione di valvola di alimentazione  valvola di rottura

Simbolo| Corpo Tipo di scarico Simbolo| Diametro nominale ugello Valvola di alimentazione V?é\ﬂ?adi
: 07 ©0.7 Simbolo
) 5) N.C. N.A. | Avomantenimento | N.C.
C Scarico K Scarico piastra 10 010
combinato*! di alimentazione 12 1.2 K [ J — — (]
15 @15 J [ J — — —
] #2 Consultare pagina 29 per la R — — @3 o
) Attacco scarico pressione di alimentazione E _ ° _ °
Elp ifold Attacco scarico individuale standard per diametro dell'ugello. — - —— : —
ermaniold | . Jividuale 3 La valvola di alimentazione mantiene il vuoto mediante eccitazione
(20 ms o pit). L'arresto del vuoto attiva la valvola di rottura.
Searico @ Connettore (Valvola di alimentazione/Valvola di rottura/Vacuostato digitale)
ari
silenziatore ad Scarico silenziatore ad Per valvola di alimentazione/valvola di rottura Per Assieme
H elevata elevata riduzione del rumore . Specifica | Specifica cablaggio | vacuostato: | sensore di
riduzione del Simbolo | cablaggio | individuale: 300 mm 2m . pressione: Nota
rumore comune (assieme (cavocon : 3m
U] (Plug-in) connettore)* connettore) : (Con cavo)
+1 Combinazione di scarico diretto e scarico dalla piastra di alimentazione Impossibile selezionare
da ciascuna stazione. Cc ([ J Assente ([ quando @ eN
. . - . . Impossibile selezionare
O Tensione nominale (Valvola di alimentazione/Valvola di rottura) c1 ® Assente Assente qugndo @cPoT
Simbolo Tensione L | Assente ) (J Impossibile selezionare
5 24 VDC L1 | Assente Assente ® quando @ e N
6 12VDC L2 | A t A t " .
ssente ([ J ssente Impossibile selezionare quando
L3 | Assente Assente Assente OcPoT
e Vacuostato digitale/Sensore di pressione x5 Per la lunghezza del cavo diversa da 300 mm, ordinare separatamente I'assieme connettore a pagina 44.

Campo della Specifiche tecniche
Simbolo]  Tipo pressione NPN ‘ PNP | Con funzione di selezione
[kPa] 2 uscite unita*3
A [ J — [ J
B 2 [ J — | Nessuno (Solo unita SI)
S da-101a0
C k=) — [ J [ J
D E — @ | Nessuno (Solo unita SI)
E % o | — °
F 3 [ J — | Nessuno (Solo unita SI)
da-100 a 100
H| = - | e °
J — @ | Nessuno (Solo unita S)
P i| da-101a0
Sensqre d Uscita analogicada1a5V
T pressione | da -100 a 100
N | Senza vacuostato/sensore di pressione

*4 L'unita per il tipo senza la funzione di selezione ¢ fissa in kPa.

(7 T%

tacco del vuoto (V)

Simbolo | Attacco del vuoto (V)
06 J6
08 g8
07 g 1/4"
09 @ 516"

15

@ Opzioni*® (Per ulteriori informazioni sulla funzione/applicazione, vedere pagina 69.)

Simbolo| Tipo Nota
— | Senza opzione -
Controdado lungo per AL kA Controdado lungo per
E % | regolazione con '(’l(;;;l regolazione con cacciavite
o ._90 v WH y e
853 cacciavite " iﬁ.’/’f/{ Impossibile
= 0 g m i
3= . . AL | selezionare quando
S @ - | Dado di bloccaggio i o J g . e
J os 3 ) g9 Dado dibloccaggio il © & J Selezionabile
2 & S |rotondo N\ & ) o ver |
S © N b) solo perla .
2 S 2 | Tipo per o = combinazione di J e K
K 3 ©° |azi Spillo di regolazione del
%) rego a2|0‘ne.t { flusso di rottura del vuoto
con cacciavite X, Y4
REC >
L Versione con alimentazione Attacco di alimentazione f | _
individuale manifold8 individuale N
P Con attacco (PD) di alimentazione Impossibile selezionare
pressione rottura comune manifold quando @ ¢ J
Con valvola di valvola -di Quando J & selezionato per
w prevenzione prevenznone d.e”e ©, installare la valvola di
interferenze mterferenze di rottura o rilascio al centro
di scarico scarico della tubazione del vuoto.

#6 Se si selezionano piu codici, elencarli in ordine alfabetico. (Esempio -EL)

=7 Quando “K,” “R,” 0 “E” & selezionato per @), & installato di serie uno spillo di
regolazione della portata di rottura del vuoto. Tuttavia, selezionarlo quando &
necessario migliorare I'operativita.

=8 Quando si seleziona F o H per @ e L per l'opzione, lo spazio per la regolazione dello spillo si
riduce. | prodotti che possono essere regolati piu facilmente sono specificati con l'opzione E .




Unita per il vuoto

Serie ZK2

SIEIED Eiettore + Valvola + Funzione di risparmio energetico

Codici di ordinazione

A

C€&q

Consultare pagina 19 per codici di ordinazione
del manifold, pagine 38 e 40 per disposizione
attacchi (inclusi esempi di circuiti)

ZK2|C|[12

A_

C
°

0 Corpol/tipo scarico

KI[5KIW
©060

08
0

9 Diametro nominale ugello*?

Attacco
scarico
individuale

Attacco scarico

F | Per manifold individuale

Simbolo| Corpo Tipo di scarico Simbolo] Diametro nominale ugello
‘ 07 ?0.7
c Scarico j Sgarico pi.astra di 10 21.0
combinato*! | alimentazione 12 g1.2
15 g15

*2 Consultare pagina 29 per la
pressione di alimentazione standard
per diametro dell'ugello.

0

e Combinazione di valvola di
alimentazione e valvola di rottura

Valvola di Valvola di
Simbolo alimentazione rottura
N.C. N.A. N.C.
K [ J — [ J
E - o o

0 Tensione nominale (Valvola di alimentazione/

Scarico g .
silenziatore ad ¥ Scarico silenziatore ad elevata Valvola di rOttura)
H elevata riduzione del rumore Simbolo Tensione
riduzione del 5 24 VDC
rumore { 6 12 VDC
+1 Combinazione di scarico diretto e scarico dalla piastra di alimentazione
da ciascuna stazione.
9 Vacuostato con funzione di risparmio energetico @ Connettore
Campo della Specifiche tecniche Per vacuostato con funzione
Simbolo pressione NPN ‘ PNP  |Con funzione di selezione Simbolo| di risparmio energetico: 2 m
[kPa] 1 uscita unita*3 (cavo con connettore)
K [ J — [ J w [ J
— Nessuno (Solo unita S| L Assente
Q da-100 a 100 LJ ( ) 2
R — [ J [ J
S — o Nessuno (Solo unita SI)

*3 L'unita per il tipo senza la funzione di selezione & fissa in kPa.

e Opzione* (Per ulteriori informazioni sulla funzione/applicazione, vedere pagina 69.)

Simbolo Tipo

Nota

— | Senza opzione

Controdado lungo
per regolazione con {4
cacciavite \
Dado di

bloccaggio
rotondo

Tipo per £
regolazione con [N
cacciavite

E

vuoto*6

flusso di rottura del

Spillo di regolazione del flusso
dirotiura del vuoto

[
Spillo di regolazione del

Selezionabile solo
per la
combinazione di J
eK

Attacco di alimentazione
L | Versione con alimentazione individuale

individuale manifold*5

p Con attacco (PD) di alimentazione pressione
rottura comune manifold

+4 Se si selezionano piu codici, elencarli in ordine alfabetico. (Esempio -EL)

«5 E installato di serie uno spillo di regolazione della portata di rottura del vuoto. Tuttavia, selezionarlo

quando & necessario migliorare I'operativita.

%6 Quando si seleziona F o H per @e L per l'opzione, lo spazio per la regolazione dello spillo si
riduce. | prodotti che possono essere regolati piu facilmente sono specificati con I'opzione E.

eAttacco del vuoto (V)

Simbolo| ~ Attacco del vuoto (V)
06 a6
08 a8
07 g 1/4"
09 J5/16"
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Unita per il vuoto

erie ZK2

UK

CA

A

Eiettore + Valvola + Compatibile con 10-Link

Consultare pagina 19 per codici di ordinazione del manifold, pagine
38 e 40 per disposizione attacchi (inclusi esempi di circuiti)

Codici di ordinazione

ZK2

) A-

0 Corpol/tipo scarico
Simbolo

Corpo Tipo di scarico

c Scarico

combinato®! A Scarico piastra

di alimentazione

Attacco
scarico
individuale

Attacco scarico

F | Per manifold individuale

Scarico
silenziatore ad §
H elevata K
riduzione del
rumore

Scarico silenziatore ad
elevata riduzione del rumore

da ciascuna stazione.

0 Tensione nominale (Valvola di alimentazione/Valvola di rottura)

Simbolo Tensione
5 24 VDC
@ Connettore eAttacco del vuoto (V)
Cavo con connettore per Simbolo| Attacco del vuoto (V)
Simbolo|  10-Link (Con connettore 06 g6
M12): 300 mm 08 o8
H [ J 07 1/4"
L3 Assente 09 @ 5/16"

Cl12|K
©o 0o

5[]H
00 0

9 Diametro nominale ugello*2

08
0

6

9 Combinazione di valvola di

+2 Consultare pagina 29 per la

Simbolo| Diametro nominale ugello alimentazione e valvola di rottura
07 @0.7 Valvola di Valvola di
10 o910 Simbolo]  alimentazione rottura
12 012 N.C. N.A. N.C.
15 015 . e — L
E — [ J [ J

pressione di alimentazione standard

per diametro dell'ugello.

e Vacuostato digitale compatibile con 10-Link

Sirbolo Campo della pressione Specifiche tecniche
[kPa] Funzione di risparmio energetico®® | Con funzione di selezione unita**
1 — [ J
-101 —
2 da0a-10 — Nessuno (Solo unita Sl)
3 — [ )
4 — Nessuno (Solo unita Sl)
-1 1
5 da-100 a 100 ° °
6 [ Nessuno (Solo unita Sl)

«3 Per usare la funzione di risparmio energetico, sono necessarie 2 valvole
unidirezionali. | simboli “17, “2”, “3” e “4” per @ si riferiscono a una singola valvola
unidirezionale, pertanto non & possibile usare la funzione di risparmio energetico.
| simboli “5” e “6” per @ sono dotati di 2 valvole unidirezionali, pertanto & possibile
usare la funzione di risparmio energetico. Tuttavia, quando il vuoto viene interrotto,
non é possibile rilasciare il pezzo tramite pressione atmosferica.

*4 L'unita per il tipo senza la funzione di selezione é fissa in kPa.

9 Opzione*S5 (Per ulteriori informazioni sulla funzione/applicazione, vedere pagina 69.)

Simbolo Tipo

Nota

Senza opzione

IS Controdado lungo per
E |5 3 regolazione con

& o cacciavite

FER . :
J|lo S & | Dado di bloccaggio

5 S |rotondo

= >

53 "

2 Tipo per

(] oo .
K| =2 regolazione Spillo di regolazione del flusso

c% - con cacciavite dirottura del vuoto

Selezionabile solo
per la
combinazione di J
ekK

L Versione con alimentazione
individuale manifold*7

individuale

P Con attacco (PD) di alimentazione

pressione rottura comune manifold

Con valvola di prevenzione

interferenze di scarico interferenze di scarico

X3 Valvola di prevenzione delle

Impossibile selezionare
quando@e506

+5 Se si selezionano piu codici, elencarli in ordine alfabetico. (Esempio -EL)

«6 E installato di serie uno spillo di regolazione della portata di rottura del vuoto. Tuttavia, selezionarlo quando & necessario migliorare 'operativita.
%8 Quando si seleziona F o H per @ e L per l'opzione, lo spazio per la regolazione dello spillo si riduce. | prodotti che possono essere

regolati piu facilmente sono specificati con l'opzione E .
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Unita per il vuoto

Serie ZK2

UK
CA

A

(R GELEIETD Eiettore + [Senza] Valvola + [Senza] Funzione di risparmio energetico

l Consultare "Codici di ordinazione del manifold" pagina 19. ‘

Codici di ordinazione

ZK2 NO[N

A
° o

0 Corpol/tipo scarico 9 Diametro nominale ugello® a Connettore
Simbolo| Corpo Tipo di scarico Simbolo| Diametro nominale ugello Per vacuostato: i Séiziéarn;% :
07 @0.7 Sinbolo | 2 m (cavo con : Nota
Scari connetore) 1 pressione: 3 m
. . . carico L 10 1.0 1 (Con cavo)
A Scarico silenziatore*" silenziatore 12 212 » )
\ . Y ° Impossibile selezionare
15 015 quando @ e N
+3 Consultare pagina 29 per la Impossibile
pressione di alimentazione Y1 Assente selezionare quando
B | Unita singola standard per diametro OecPToN
dell'ugello. Quando si selezi
uando si seleziona
N Assente N> per @
Scarico
silenziatore Scarico silenziatore ad
G ad elevata elevata riduzione del rumore 9 Vacuostato digitale/Sensore di pressione
riduzione Campo della Specifiche tecniche
del rumore 3 . ; S
Simbolo | Tipo pressione NPN [ PNP | Con funzione di selezione
[kPa] 2 uscite unit*
fo A ([ J - [ J
[} _ .
B s da-101 a0 () Nessuno (Solo unita Sl)
C =) — o (]
Attacco D g — @ | Nessuno (Solo unita SI)
Attacco scarico E g () — ®
F | Per manifold | scarico individuale F S ° N Solo unita S|
individuale 3 da-100 & 100 — lessuno (Solo unita SI)
H > — (] o
Scarico ) J — @ | Nessuno (Solo unita SI)
silenziatore Scarico sﬂenzwatore ad P | Sensoredi | da-101a0 Uscit logica da 125V
H ad elevata elevata riduzione del rumore T pressione | da -100 a 100 Scita analogica da 1 a
riduzione
del rumore N |Senza vacuostato/sensore di pressione

«1 Con attacco di scarico quando @ e 120 15
2 Lo scarico combinato & un tipo di scarico comune dalla piastra di

alimentazione e scarico diretto da ciascuna stazione.

@Attacco del vuoto (V)

6 Opzione*S (Per ulteriori informazioni sulla funzione/applicazione, vedere pagina 69.)

Simbolo|  Attacco del vuoto (V) Simbolo| Tipo Nota
06 o6 — | Senza opzione —
08 g8 L
" Squadretta di montaggio Imp0§S'b"e
07 a1/ e selezionare
B | per unita singola uando @ e C, F
09 0516 (viti e dadi sono inclusi) g b :
s i Attacco di alimentazione Impossibile
pecifica individuale selezionare
L | alimentazione uando @ e A, B
individuale manifold* q :
oG
Con valvola di Installare la valvola di
w revenzione delle ) ) rottura o rilascio al
P ) . g Valvola diprevenzione delle | conirg ella tubazione
interferenze di scarico interferenze di scarico del vuoto

«5 Se si selezionano piu codici, elencarli in ordine alfabetico. (Esempio -BW)

*4 L'unita per il tipo senza la funzione di selezione ¢ fissa in kPa.
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0 Stazioni

+ Per prestazioni adeguate, il numero
di stazioni che possono essere

Unita per il vuoto

Serie ZK2

M

NnC
DA

J

Consultare le pagine da 15 a 18 per I'eiettore installato sul manifold, le pagine 37, 38, da 40 a 42
per il layout degli attacchi (inclusi gli esempi di circuito) e le pagine da 62 a 64 per le dimensioni.

Codici di ordinazione del manifold

ZZK2

A_

Se le parti del manifold (set di piastre
di alimentazione per entrambe le

04
°

9 Sistema/Attacco

AL
o0

estremita e tiranti) vengono spedite
non assemblate, si prega di fare
riferimento a pagina 48.

6

9 Scarico

Simbolo| Stazioni|  azionate contemporaneamente | Simido | Sistema Attacco Simbolo] ~ Scarico Unita singola selezionabile
01 |1stazione| dipende dal diametro dell'ugello. | A | @8 (PV comune)
02 |2 stazioni| Consultare la sezione Max. numero Eiettore per 516" )
" - di stazioni manifold che possono | AN vuoto (PV comune) 1 Scarico ZK2C
: : essere azionate contemporanea- combinato*!
10 [10stazioni|  mente a pagina 29.
Attacco scarico
6 Cablaggio con valvola di alimentazione e valvola di rottura *2 Scarico individuale
- P ’ 2 |0 ZK2F, ZK2H
Cablaggio selezionabile per manifold individuale
Simbolo Cablaggio (Per ulteriori dettagli, consultare® pagina 15 € 17, ¢ @ pagina 18.)
C|C1|L |[L1|L2|L3|W|Y |Y1I|N - . . : - - -
T 1 Combinazione di scarico diretto e scarico dalla piastra di alimenta-
L | Cablaggio individuale |- ® e 6 6 — —| - zione da ciascuna stazione.
F | Connettore D-sub e 0| —|—|—|—|—-|-|-]-
P | Connettore con flat cable ® 0| —|—|—|—|—|—|—|-
N | Nessun cablaggio (nessunavalvola)) — | — [ — | — | — | — | — | @ | @® | @

%2 |l cablaggio comune F/P & disponibile solo per il cablaggio dell'elettrovalvola. |l
cablaggio individuale € indicato per i vacuostati e i sensori.

6 Opzioni*3 (Per ulteriori informazioni sulla funzione/applicazione, vedere pagina 42.)

Codice di ordinazione assieme manifold di valvole

Opzioni selezionabili per manifold
, : (Per ulteriori dettagli, consultare @)
Simbolo Tipo pagina 15 e 17, e @ pagina 18.) Nota
E|J|K|L|P| W
— | Senza opzione ®e e e — — |0 —
Con accessorio di montaggio quidaDN* | @ | @ | @ | — | — | @ —
i ali ; (@) Non puo essere
Con gnaccq (PD) di alimentazione o|o|o| —| ® |selezionito
pressione di rottura comune 5 quendo @& N
Versione con
alimentazione
individuale manifold O
L Attacco di o o o o o -
alimentazione
individuale

+3 Se si selezionano piu codici, elencarli in ordine alfabetico. (Esempio -BD)

*4 La guida DIN deve essere ordinata a parte. (Vedere pagina 48)

+*5 Quando si seleziona |'opzione D, selezionare P per unita singola per il
manifold. Quando si seleziona l'opzione L, selezionare L per unita singola
per il manifold. (O deve essere selezionato.)
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Esempio

ZK2C10E5NC1A-08

+ ZK2C07R5NC1A-08 -
+ ZK2C10R5NC1A-08

+ L'asterisco indica un assieme.
+ Aggiungere il prefisso al codice dell’unita singola.

- Se il manifold viene visto dall’attacco V, la prima stazione parte da

sinistra (lato D).

- Dopo il codice del manifold, indicare I'unita singola installata dalla

prima stazione.

- Lo scarico combinato e l'attacco di scarico individuale non possono

essere combinati nel manifold dell’eiettore.

- La guida DIN deve essere ordinata a parte. (Vedere pagina 48)



0 Corpol/tipo scarico

ZK2

Unlta per il vuoto

Slstema in Bus di campo

Serie ZK2

aaucnierp Eiettore + [ Valvola + Funzione di risparmio energetico

[Per i Codici di ordinazione del manifold, andare a pagina 21 ]

Codici di ordinazione degli eiettori

KI5

A_

cl[12]KI5[A[C] A-[08
0000006 o0 0

9 Diametro nominale ugello*2

9 Combinazione di valvola di alimentazione e valvola di rottura

+1 Lo scarico combinato & un tipo di scarico comune dalla piastra di
alimentazione e scarico diretto da ciascuna stazione

e Vacuostato/Sensore di pressione

Campo della Specifiche tecniche
Simbolo|  Tipo pressione | NPN [ PNP [ Con funzione di
[kPa] 2 uscite selezione unita4
A [ J — [ J
B [ J — | Nessuno (Solo unita SI)
da0Oa-101
C g — [ (]
D § — @ | Nessuno (Solo unita Sl)
E § [ J — [ J
F = [ J — | Nessuno (Solo unita SI)
da-100 a 100
H — [ J [ J
J — @ | Nessuno (Solo unita S
i| da0a-101
i Sensqre d Uscita analogicada1a5V
T | pressione | da -100 a 100
N | Senza vacuostato/sensore di pressione

*4 L'unita per il tipo senza la funzione di selezione dell'unita é fissa in kPa.

0 Attacco del vuoto (V)

Simbolo| Attacco del vuoto (V)
06 D6
08 08
07 d1/4"
09 @ 5/16"

(6]

Simbolo| Corpo Tipo di scarico Simbolo| Diametro nominale ugello Simtob Valvola di alimentazione |Valvoladirotiura
) 07 0.7 N.C. N.A. | Auomanterimento | N.C.
Scarico 10 1.0 K Y — _ PY
c combinato*1 12 g1.2 J [ J — — —
15 1.5 R - — @3 Py
Attacco scaricd 2 Consultare pagina 2 9 per la E - [ J — [ J
) individuale pressione df alimentazione .3 |4 yaivola di limentazione mantiene il vuoto mediante eccitazione
Attacco scarico tandard per d tro dell'ugell
F | Per manifold |: dividual standard per diametro delfugeio. (20 ms min.. L'armesto del vuoto attiva la valvola di rottura.
individuale Consultare le precauzioni a pagina 90.
Scarico N 0 Tensione nominale (Valvola di alimentazione/valvola di rottura)
silenziatore carico slenziatore a - ;
H ad elevata elevata riduzione del umore: Simbolo Tensione
riduzione del ) 24 VDC
rumore

Connettore (Valvola di alimentazione/Valvola di rottura/Vacuostato)

b valv?laldiélimte:ntazione/ Per vacuostato:!  Assieme
— valvola di rottura >m | sensore di Nota
Specifica cablaggio (Cavo con | pressione: 3 m
comune (plug-in) connettore) : (Con cavo)
Impossibile selezionare
c o o quando @ &N
Impossibile selezionare
C1 ° Nessuno @cpoT

6 Opzione*S (Per ulteriori informazioni sulla funzione/applicazione, vedere pagina 69).

interferenze di scarico

Simbolo Tipo Nota
— | Senza opzione . —
o | Controdado lungo | Controdado ungo per
E |3 & |perregolazione con regolazione con cacciavite
s & | cacciavite Impossibile
2 N selezionare quando
S 2 5 | Controdado 0l
J S 2
S 2 @ |rotondo Selezionabile solo
% o T g per la combinazione
H 2 po per Spillo diregolazione del | di J € K
K|& & regolazione flusso i ofira del vuoto
con cacciavite
. . ) <>
L Versione con alimentazione  pttaceo di alimentazione ﬁ,‘. f _
individuale manifold*7? individuale 'i\\’
W
1A
P Con attacco (PD) di alimentazione Impossibile selezionare
pressione di rottura comune manifold quando @ & J
- uando siseleziona J per €), insallare
Con valvola di 0 - p0.
. la valvol i lscio con pressione
W | prevenzione

b Fi"' Valvola di prevenzione
delle interferenze di scarico

atmosterica o la valvola di rotura del
vuoto alcentro della tubazione del vuoto.

+5 Se si selezionano piu codici, elencarli in ordine alfabetico. (Esempio -EL)

«6 Quando si seleziona ‘K", “R” o

“E” per @, & installato di serie uno spillo di regolazione della

portata di rottura del vuoto. Tuttavia, selezionarlo quando & necessario migliorare I'operativita.
%7 Quando si seleziona F o H per @ e L per l'opzione, lo spazio per la regolazione dello spillo si
riduce. | prodotti che possono essere regolati piu facilmente sono specificati con 'opzione E.
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A

Unlta per il vuoto

Slstema in Bus di campo

Serle ZK2

(€ ch

Consultare pagina 20 per I'eiettore installato sul
manifold e pagine da 65 a 68 per le dimensioni.

Codici di ordinazione manifold unita per il vuoto compatibile per il Bus di campo

ZZK2 |0

4 A-A

& ééééééé

0 Stazioni*! 6 Sistema/Attacco 9 Scarico e Unita SI
Simbolo | Stazioni Nota Simbolo |  Sistema Attacco Simbolo | Scarico Unita singola selezionabile Simbolo Unita Sl
01 |1fstazione | 2 uscite per stazione A o8 1 | Scarico combinato* ZK2C S0 | Senza unita SI
02 |2 stazioni| (Valvola di alimentazione/ Eiettore per | (PV comune) 2 | Scarico individuale ZK2F, ZK2H S EX260/EX500
: : valvola di rottura) AN | Vwov 0 5/16" +2 Lo scarico combinato & un tipo di scarico S6 EX600
08 |8 stazioni Max. 16 uscite (PV comune) comune dalla piastra di alimentazione e

#1 Per prestazioni adeguate, il numero di stazioni che
possono essere azionate contemporaneamente
dipende dal diametro dellugello. Consultare la sezione
Max. numero di stazioni manifold che possono essere
azionate contemporaneamente a pagina 29.

O unita si

scarico diretto da ciascuna stazione

EX260 EX500
Simbolo Numero| Specifiche Simbolo Unita SI Numero di uscite | Specifiche del connetiore
Comune positivo | Comune negativo Protocollo di | connettore bus A3N | Sistema decentralizzato gateway 2 324 %5 M12
(NPN) (PNP) uscite | dicampo «4 E possibile impostare 16 uscite tramite I'apposito selettore di impostazione integrato.
QA QAN DeviceNet® M12 x5 Quando si utilizza I'unita Sl con 3 2 uscite, utilizzare I'unita GW
NA NAN PROFIBUS DP M12 compatibile con il sistema decentralizzato gateway 2 EX500 (128 punti).
NC NCN D-sub EX600+
VA VAN CC-Link M12 - —
DA DAN EtherCAT 32 M12 Simbolo Pro.tocollo® Numero di uscite
FA FAN PROFINET M12 Q DeviceNet
EA EAN EtherNet/IP™ M12 N PROFIBUS DP
3 GAN | Ethernet POWERLINK M12 v CC-Link :
— 3 KAN 1O-Link M12 EB EtherNet/IP™ (Modulo 10-Link)
- — . — DA EtherCAT (Modulo 10-Link) 32
*3 Il tipo comune positivo (NPN) non & disponibile. FA PROFINET (Modulo 10-Link)
WE |Modulo base wireless compatibile con EtherNet/IP™*7
WF | Modulo base wireless compatibile con PROFINET*7
ws Modulo remoto wireless*”

6 Non & possibile montare il modulo 1/0 senza I'unita Sl.
=7 |l sistema wireless & adatto all’'uso solo in un paese dove & conforme
alla legge sulle onde radio e ai regolamenti di quel paese.

Codici di ordinazione assieme manifold di eiettori

Esempio (EX600)

21

ZZK204A-A1S6Q62-C

ZK2C07R5NC1A-08

ZZK204A-A1S6Q62-C ----
* ZK2CO7R5NC1A-08 ----- 3 set
# ZK2C10R5NC1A-08 --+-- 1 set
# EX600-DXND :---ceveeeeeees -1 set (codice modulo I/O) (stazione 1)
# EX600-DYNB +-+eceeeeceeen 1 set (codice modulo I/0) (stazione 2)

* L’asterisco indica un assieme.
+ Aggiungere il prefisso al codice dell’unita singola.

1 set (codice manifold)

- Se il manifold viene visto dall’attacco V, la prima stazione parte da

sinistra (lato D).

- Dopo codice del manifold, indicare gli eiettori da montare in ordine

dalla prima stazione, quindi indicare i moduli I/O in ordine dalla prima
stazione, come mostrato nella figura.

- Per i codici del modulo /O, consultare pagina 54.
- Lo scarico combinato e l'attacco di scarico individuale non possono

essere combinati nel manifold dell’eiettore.

- La guida DIN deve essere ordinata a parte. (Vedere pagina 48).



@ Polarita in uscita SI, tipo con piastra di alimentazione
Disponibile solo per EX600

Unita per il vuoto Serie ZKZDA

0 Stazioni del modulo IO
Disponibile solo per EX600

Polarita in uscita
unita Sl

Connettore di
alimentazione M12
tipo B
(EX600-ED2)

Connettore di
alimentazione
elettrica da 7/8 pollici
(EX600-ED3)

Connettore di alimentazione M12 = Nessuno

IN/OUT, tipo A 1 1 stazione
Disposizione pin 1 | Disposizione pin 2 ] :

(EX600-ED4) (EX600-ED5) 9 9 stazioni

Senza unita Sl

Comune positivo

unita SI 2 3 6 8
Comum_a pegatwo 4 5 7 9
unita SI

* Assicurarsi la corrispondenza con le specifiche comuni della valvola da usare.
* Quando non si seleziona un'unita SI, il simbolo sara “—.”

@ Opzione
Opzioni selezionabili per manifold
Simbolo Tipo (Vedere “Codici di ordinazione eiettori” a pagina 20).
E J K L P W
— Senza opzione [ J [ ] [ — — [ J
B | Con squadretta di montaggio su guida DIN per EX260/EX500¢¢ | @ [ J [ J [ J [ J [ J
C Con squadretta di montaggio su guida DIN per EX600%8 ® [ ] [ [ [ J (]
D | Conattacco (PD) di alimentazione pressione di rottura comune | @ o [ J — O*° [ J
L  |Versione con alimentazione individuale manifold| @ [ J [ J O*° — [ J

+8 La guida DIN deve essere ordinata a parte. (Vedere pagina 46).

%9 Quando si seleziona l'opzione “D”, selezionare I'opzione “P” per unita singola per il manifold. Quando si

seleziona l'opzione “L”, selezionare I'opzione “L” per 'unita singola per manifold (si deve selezionare ©).
* Se si selezionano piu codici, elencarli in ordine alfabetico.

(Esempio -BD)

Codici di ordinazione assieme manifold di eiettori

Esempio (EX260)

ZK2C07R5NC1A-08

ZK2C10R5NC1A-08

* Quando non si seleziona un'unita Sl, il simbolo

sara “—."

= L'unita Sl non & compreso nelle stazioni dei

moduli I/0.

# Se si seleziona il modulo I/O, questa viene inviata a
parte e il montaggio € a carico dell'utente. Per il
montaggio, consultare il manuale operativo allegato.

ZZK204A-A1SQA-B
+ ZK2C07R5NC1A-08 --
* ZK2C10R5NC1A-08

« L’asterisco indica un assieme.
= Aggiungere il prefisso al codice dell’'unita singola.

1 set (codice manifold)

- Se il manifold viene visto dall’attacco V, la prima stazione parte da
sinistra (lato D).

- Dopo il codice del manifold, indicare I'unita singola installata dalla
prima stazione.

- Lo scarico combinato e l'attacco di scarico individuale non possono
essere combinati nel manifold dell’eiettore.

- La guida DIN deve essere ordinata a parte. (Vedere pagina 48).
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Unita per il vuoto

Serie ZK2

UK

cA

A

TTERIFEED Unita per linea vuoto + [ Valvola + Funzione di risparmio energetico

ZK2

0 Combinazione di valvola di

Consultare pagina 36 e 38 per disposizione attacchi
(inclusi esempi di circuiti) e pagina 57 per dimensioni

Codici di ordinazione

P00

A_

9 Tensione nominale (Valvola di

K|[5][AIL
0000

e Vacuos

08
o

0

tato digitale/Sensore di pressione

alimentazione e valvola di rottura alimentazione/Valvola di rottura) Campo della Specifiche tecniche
... | Valvola di alimentazione |Valvola dirottura Simbolo Tensione Simbolo|  Tipo pressione NPN [ PNP Con funzione di
NG Automantenimento N.C. 5 24 VDC [kPa] 2 uscite selezione unita*3
K o — o 6 12 VDC A [ — [}
J @ _ — B @ (] — Nessuno (Solo unita SI
w2 5 da-101a0 ( )
R — [ J [ J C =) — [ J [ J
=1 Installare la valvola di rottura o rilascio al D ?, — [ J Nessuno (Solo unita SI)
centro della tubazione del vuoto. E § ° °
+2 La valvola di alimentazione mantiene il vuoto 2 —
mediante eccitazione (20 ms o piu). L'arresto del F 3 [ ] — Nessuno (Solo unita SI)
vuoto attiva la valvola di rottura. H @ da-100 a 100 ° °
Consultare la precauzione a pagina 90. > —
J — @ | Nessuno (Solo unita Sl)
Connettore (Valvola di alimentazione/Valvola di rottura/Vacuostat P_|Sensoredi| da-101a0 i i
onnettore (Valvola di alimentazione/Valvola di rottura/Vacuostato) ) Uscita analogicada 1a5 V
—— A T | pressione | da -100 a 100
er valvola di : .
- : Per i Assieme N |Senza vacuostato/sensore di pressione
alimentazione/valvola o .
Simbolo | di rottura: 300 mm vacuostato: SIS di Nota 3 L'unita ilti la funzi di selezi 5 fi in kP
(assileme 2m(cavocon | pressione: =3 L'unita per il tipo senza la funzione di selezione & fissa in kPa.
connettore)* connettore) 33 m (Con cavo)
L [ ] [ ] Impossibile selezionare
L1 Assente ) quando @ &N
L2 o Assente Impossibile selezionare
L3 Assente Assente OcPoT

+4 Per la lunghezza del cavo diversa da 300 mm, ordinare separatamente

I'assieme connettore a pagina 44.

gAttacco del vuoto (V)

@ Opzione*S (Per ulteriori informazioni sulla funzione/applicazione, vedere pagina 69.)

Nota

Simbolo| Attacco del vuoto (V) Simbolo Tipo
06 o6 — | Senza opzione
08 08 :
o o1 Squadretta di montaggio Squadretta
i B | per unita singola
09 @ 516" (viti e dadi sono inclusi)

Versione con filettatura
C | femmina attacco
PE per linea vuoto (M3)

Quando si
seleziona R per
@, occorre
selezionare D.

D Con attacco (PD) di alimentazione
pressione di rottura individuale (M3 )*6

Impossibile
selezionare
quando @ e J

Controdado lungo t'-:r":ﬂ

3 5 . Controdado lungo per
E 235 per regolazione regolazione con cacciavite
o con cacciavite g
EE % | Dado di
J | $ 2 % |bloccaggio
€35 2 | rotondo
S 3 [Tipo per >
K o9 P Ip . Spillo di regolazione del flusso
= regolazione con di rottura del vuoto
[75) cacciavite

Impossibile
selezionare
quando @ e J
Selezionabile solo
per la
combinazione di J
eK

+5 Se si selezionano piu codici, elencarli in ordine alfabetico. (Esempio -BJ)

+6 Per la connessione usare un raccordo istantaneo o un raccordo a resca (M-3AU-4). (Diam. est.: entro @ 6.2)

%7 Quando “K” o “R” & selezionato per @, & installato di serie uno spillo di regolazione della portata di
rottura del vuoto. Tuttavia, selezionarlo quando € necessario migliorare I'operativita.
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0 Combinazione di valvola di

ZK2P00 K5

9 Tensione nominale (Valvola di

A

Unita per il vuoto

Serie ZK2

Unita per linea vuoto + [3] Valvola + Compatibile con 10-Link

C€ &R

|Fare riferimento a pagina 38 per il layout degli attacchi (compreso un esempio di circuito). l

Codici di ordinazione

1]H A-
o0

08
00 o o

9 Vacuostato digitale compatibile con 10-Link

alimentazione e valvola di rottura alimentazione/valvola di rottura) S Campo della pressione Specifiche tecniche
- Valvola di alimentazione| Valvola di rottura Simbolo Tensione [kPa] Con funzione di selezione unita*!
1|

N.C. N.C. 5 24 VDC 1 da0a-101 [ ]

K [ [ 2 Nessuno (Solo unita Sl)
3 [

da -100 a 100
4 Nessuno (Solo unita Sl)

6 Connettore

+1 L'unita per il tipo senza la funzione di selezione dell'unita ¢ fissa in kPa.

6 Opzione*2 (Per ulteriori informazioni sulla funzione/applicazione, vedere pagina 69).

Tipo

Nota

Senza opzione

Simbolo
~ . | Cavo con connettore per 10-Link —
i (con connettore M12): 300 mm

H [ J B
L3 Nessuno

Squadretta :

Squadretta di montaggio per unita
singola (viti a dadi sono inclusi)

Specifica filettatura femmina
attacco di scarico pressione
pilotaggio (PE) per linea
vuoto (M3)

Con attacco (PD) di alimentazione pressione

di rottura individuale (M3)*3 Attacco PD

9 Attacco del vuoto (V) &
Simbolo Attacco del vuoto (V)
06 @6
08 o8 D
07 a1/4"
09 @ 5/16"
E
J
K

o 8 Controdado lungo Controdado lungo per regolazione cop

c 3 i L

62 per rggt_)lazmne con cacciavite

NSy cacciavite

59

S g 5 | Controdado

O = S

= & > |rotondo

LA

L ipo per S=2

=© X . . .

(% = regolazione Spillo di regolazione del flusso
© con cacciavite

Selezionabile solo
per la combinazione
diJeK

%2 Se si selezionano piu codici, elencarli in ordine alfabetico. (Esempio -BJ)

*3 Per la connessione usare un raccordo istantaneo o un raccordo a resca (M-3AU-4). (Diam. est.: entro @ 6.2)

x4 E installato di serie uno spillo di regolazione della portata di rottura del vuoto. Tuttavia, selezionarlo
quando e necessario migliorare I'operativita.
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0 Combinazione di valvola di

Unita per il vuoto

Serie ZK2

UK
CA

A

e Unita per linea vuoto + [ Valvola + Funzione di risparmio energetico

Codici di ordinazione

Consultare pagina 27 per le codici di ordinazione di manifold,
pagine 36 e 38 per disposizione attacchi (inclusi esempi di
circuiti), e pagine da 62 a 64 per dimensioni.

LA

ZK2QO00 K

0363

9 Tensione nominale (Valvola di

pul

9 Vacuostato digitale/Sensore di pressione

alimentazione e valvola di rottura alimentazione/Valvola di rottura) G el Specifiche tecniche
Sinbalo Valvola di alimentazione | Valvoladirottura Simbolo Tensione Simbolo|  Tipo pressione NPN ‘ PNP | Gon funzione di selezione
i
N.C. Automantenimento N.C. 5 24 VDC [kPa] 2 uscite unit*3
K [ J — [ J 6 12VDC A o — Y
J @ - - o _ —
B 3 da-101 20 [ J Nessuno (Solo unita Sl)
R — 02 o C| o - | ® hd
x1 Installare la valvola di rottura o rilascio al D E - [ ] Nessuno (Solo unita Sl)
centro della tubazione del vuoto. E © P — °
x2 La valvola di alimentazione mantiene il vuoto 3 —
mediante eccitazione (20 ms o piu). L'arresto del F 3 [ J — Nessuno (Solo unita SI)
. ) S da-100 a 100
vuoto attiva la valvola di rottura. H S _ ® Py
Consultare la precauzione a pagina 90. —
J — @ | Nessuno (Solo unita SI)
P_| Sensoredi| da-10120 Uscita analogicada1a5V
e Connettore (Valvola di alimentazione/Valvola di rottura/Vacuostato digitale) T | pressione | da -100 a 100
Per valvola di alimentazione/valvola di rottura Per . Assieme N | Senza vacuostato/sensore di pressione
! Specifica | Specifica cablaggio | yacuostato: | Sensore di x3 L'unita per il tipo senza la funzione di selezione & fissa in kPa.
Simbolo| - cablaggio | individuale: 300 mm | o m (cavocon | Pressione: Nota
comune (assieme connettore). ! m
(Plug-in) connettore)4 )| (Con cavo)
Impossibile selezionare
C [ ) Assente [ J quando @ e N
Impossibile selezionare
C1 [ ) Assente Assente quando @ e PoT
L | Assente [ [ ] Impossibile selezionare
L1 | Assente Assente [ ] quando @ e N
L2 | Assente [ J Assente Impossibile selezionare
L3 | Assente Assente Assente quando@ePoT

«4 Per la lunghezza del cavo diversa da 3 0 0 mm, ordinare separatamente |'assieme
connettore a pagina 44

@Attacco del vuoto (V)

Simbolo|  Attacco del vuoto (V)
06 a6
08 a8
07 g 1/4"
09 J5/16"
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@ Opzione*5 (Per ulteriori informazioni sulla funzione/applicazione, vedere pagina 69.)

Simbolo Tipo Nota
— | Senza opzione —
Versione con filettatura Quando si seleziona R
C | femmina attacco PE per @, occorre
per linea vuoto (M3) selezionare P.
Controdado lungo
E |2 er regolazione con /O Corirodado lungo per | ibil
S5 p g regolazione con cacciavite mpossibiie
E E % cacciavite @ selez(ljonare\ |
5= 2 . o3 quando @ &
N ; ;
J | 228 Dadodi Dado dibloccaggio N, } Selezionabile solo
= @ > | bloccaggio rotondo S Jr‘ I
R Nelod) | Perla .
2= S [Tipg per ==& | combinazione di J
K - regolazione con Spillo di regolazione del flusso | e K
@ o di rottura del vuoto
cacciavite
p Con attacco (PD) di alimentazione pressione di rottura comune Impossibile selezionare
manifold quando @&

+5 Se si selezionano piu codici, elencarli in ordine alfabetico. (Esempio -EP)

+6 Quando “K” o

“R” & selezionato per @, & installato di serie uno spillo di regolazione della portata di rottura

del vuoto. Tuttavia, selezionarlo quando € necessario migliorare I'operativita.




Unita per il vuoto

Serie ZK2

A

ZK2Q00 K5

0 Combinazione di valvola di

C€ &R

e Unita per linea vuoto + [$)] Valvola + Compatibile con 10-Link

Fare riferimento a pagina 2 7 per i Codici di ordinazione del manifold e a
pagina 36 per il layout degli attacchi (compreso un esempio di circuito).

Codici di ordinazione

A_

1]H
006 0

9 Tensione nominale (Valvola di

08
o o

9 Vacuostato digitale compatibile con 10-Link

alimentazione e valvola di rottura alimentazione/valvola di rottura) S Campo della pressione Specifiche tecniche
- Valvola di alimentazione| Valvola di rottura Simbolo Tensione [kPa] Con funzione di selezione unita*!
1|

N.C. N.C. 5 24 VDC 1 da0a-101 [ ]

K [ [ 2 Nessuno (Solo unita Sl)
3 [

da -100 a 100
4 Nessuno (Solo unita Sl)

6 Connettore

+1 L'unita per il tipo senza la funzione di selezione dell'unita ¢ fissa in kPa.

6 Opzione*2 (Per ulteriori informazioni sulla funzione/applicazione, vedere pagina 69).

Nota

Attacco PE

Selezionabile solo
per la combinazione
diJeK

e " Gl Simbolo Tipo
ot avo con connettore per |O-Lin — -
i (con connettore M12): 300 mm Senzla op2|one. -
Versione con filettatura femmina attacco
H ° C | di scarico pressione pilotaggio (PE)
per linea vuoto (M3)
Nessun
= — = % Controdado lungo Controdado lungo per
E 3 § per rggc_)lazmne con regolazione con cacciavite
@ > | cacciavite
3
e Attacco del vuoto (V) J §§ Controdado rotondo
D
Simbolo Attacco del vuoto (V) s
06 g6 o« | Tipo per o . =
K 38 regolazione Spillo di regolazione del
08 28 93 | con cacciavite flusso di rottura del vuoto
07 J1/4"
09 @ 5/16" P | Con attacco (PD) di alimentazione pressione di rottura comune manifold

%2 Se si selezionano piu codici, elencarli in ordine alfabetico. (Esempio -EP)
+3 E installato di serie uno spillo di regolazione della portata di rottura del vuoto. Tuttavia, selezionarlo
quando & necessario migliorare I'operativita.
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Unita per il vuoto

Serie ZK2

Consultare le pagine 25 e 26 per I'unita per linea vuoto installata sul manifold, le pagine 36 e 39
per il layout degli attacchi (inclusi gli esempi di circuito) e le pagine da 62 a 64 per le dimensioni.

C

M

U
C

DA

J

Codici di ordinazione del manifold

ZZK2

A_

2

0
°

Pl2|L
6 o o

Se le parti del manifold (set di piastre
di alimentazione per entrambe le
estremita e tiranti) vengono spedite
non assemblate, si prega di fare
riferimento a pagina 48.

0 Stazioni @ Sistema/Attacco 9 Cablaggio con valvola di alimentazione e valvola di rottura *'
Simbolo | Stazioni Simbolo| ~ Sistema Attacco Cablaggio selezionabile per manifold@
01 |1 stazione P @ 8 (PV comune) Simbolo Cablaggio (Vedere pagine 25 e 26)
02 |2 stazioni Unita per | @ 6 (PS comune) (o} Cc1 L L1 L2 L3
: Z PN linea vuoto | g 5/16" (PV comune) L | Cablaggio individuale — — ° ° ) ®
10 |10 stazioni @ 1/4" (PS comune) F | Connettore D-sub [ [ — — — —
P | Connettore con flat cable [ ] [ J — — — —

#1 |l cablaggio comune F/P ¢ disponibile solo per il cablaggio dell'elettrovalvola. Il
cablaggio individuale & indicato per i vacuostati e i sensori.

0 Opzione*2 (Per ulteriori informazioni sulla funzione/applicazione, vedere pagina 69.)

Codice di ordinazione assieme manifold di valvole

Opzione selezionabile per manifold

Simbolo Tipo O (Vedere pagine 25 e 26.)
C E J K P
— | Senza opzione [ ) (] [ ] [ J -

Con accessorio di montaggio guida DIN*3

Con attacco (PD) di alimentazione
pressione di rottura comune

([ ] ® ([ ] ® | O

*2 Se si selezionano piu codici, elencarli in ordine alfabetico. (Esempio -BD)

*3 La guida DIN deve essere ordinata a parte. (Vedere pagina 48)

*4 Se si seleziona D come opzione manifold, selezionare P per unita
singola. (O deve essere selezionato.)
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Esempio
ZK2QO0R5NC1A-08

ZK2QO0R5NC1A-06

ZZK204A-P2P-B

* ZK2QOOR5NC1A-08 ----++
* ZK2QOOR5NC1A-06 ------

+ L'asterisco indica un assieme.
+ Aggiungere il prefisso al codice dell’unita singola.

- Se il manifold viene visto dall’attacco V, la prima stazione parte da

sinistra (lato D).

- Dopo il codice del manifold, indicare l'unita singola installata dalla

prima stazione.

- La guida DIN deve essere ordinata a parte. (Vedere pagina 48)



Unita per il vuoto Serie ZKZDA

Specifiche tecniche

Specifiche generali Specifiche comuni della valvola
Campo temperatura | g, & 2 50 °¢ Senza sensore dpressione/vacuostato, Con vacuostato, Con vacuostalo Modello*4 ZK2-VALIK ZK2-VALCIR ZK2-VALlJ
desercizio con funzioe i isparmio energein, o vecuostao compatbe I0-Lnk Funzione+ Valvola di alimentazione: N.C. | Véol i ofuaad avonanteninero olegéta | Valvola di alimentazione: N.C.
(Senza condensa) da0a50°C Con sensore di pressione Valvola di rottura: N.C. Vahoidirofura: NC. Valvola di rottura: Assente
Fluido Aria Configurazione valvola*® Servopilotata a 2 vie doppio corpo Servopilotata a 2 vie
Resistenza > |Senza sensore di pressione/vacuostato Campo della pressione d'esercizio da 0.3 2 0.6 MPa
30 m/s . ’ -
alle Con sensore di pressione Costruzione della valvola Tenuta ad otturatore
vibrazioni*!| 20 m/s2 Con vacuostato Azionamento manuale Tipo a pulsante
Resistenza 150 m/s2 Senza sensore di pressione/Vacuostato Tensione nominale 24 VDC, 12 VDC
agli*2 *3 Con sensore di pressione Assorbimento 0.4 W
impatti 100 m/s2 Con vacuostato Cavo Sezione trasversale: 0.2 mm2 (24 AWG)
Certificazioni Marcatura CE/UKCA, RoHS (ZK2-LV:+-A) Diam. est. isolante: 1.4 mm
#1 Le caratteristiche vengono soddisfatte se testato per 2 ore in +4 Consultare Assieme valvola a pagina 44 per il codice della valvola.
ciascuna delle direzioni X, Y e Z da 10 a 500 Hz senza eccita- %5 ZK2-VALR: Dopo l'eccitazione istantanea della valvola di alimentazione (oltre 20 ms), lo
zione. (Valore iniziale) stato ON viene mantenuto senza eccitazione. La valvola di alimentazione si
%2 Le caratteristiche vengono soddisfatte se testato una volta in spegne contemporaneamente all'accensione della valvola di rottura.
ciascuna delle direzioni X, Y e Z senza eccitazione. (Valore iniziale) ZK2-VALIK: La valvola di alimentazione si spegne quando non & eccitata. Selezionare questo
*3 Per la valvola tipo R (valvola di rottura ad automantenimento tipo quando si utilizza un vacuostato con funzione di risparmio energetico.
collegata), la resistenza agli impatti & di 50 m/s2. «6 La serie V100 viene utilizzata come valvola pilota. Per i dettagli sulla serie V100, consultare

la serie V100 nel Catalogo web e le precauzioni per le elettrovalvole a 3/4/5 vie.

Applicazione e campo della pressione d’esercizio di ciascun attacco

Assieme valvola
Attacco Descrizione Eiettore per vuoto Unita per linea vuoto
o ielmertezie pressone preumalc | Almenazone aia compessaperfuinanentocietore | - T
= (Campo della pressione d'esercizio) da 0.3 a 0.6 MPa*7 *8 —
Attacco di alimentazione livello di vuoto - Sorgente per vuoto (Pompa vuoto/Eiettore)
(Campo dolla pressione desercizio)| - — | daoa-100kPa*®
pg |Mecodinenazone pessinedpeggo| - Peropzionel | Aneniaroneae conpresaervod pidegg
(Campo della pressione d'esercizio) da 0.3 2 0.6 MPa
Ataceo o aimentazione pressione dirotura indviduale |~ Pressione di rottura Alimentazione aria compressa per impostazione individuale (opzione)
PD (Campo della pressione d'esercizio) dgl:()) : gss [ﬂfiézgnse ||:_\)/ da 0a0.6 MPa (PD < PS)
\Y Attacco del vuoto Per il collegamento di apparecchiature di aspirazione, compresa la ventosa Eiettore per vuoto Unita per linea vuoto
EXH Attacco di scarico Scarico con eiettore in funzioneld*® [ —
PE | Attacco di scarico pressione di pilotaggio Scarico con valvola in funzione*'°

+7 Perimodelli senza valvola, la pressione puo essere pari o inferiore a 0.3 MPa. (Eiettore per vuoto)
=8 |l manifold puo essere utilizzato ad una pressione pari o inferiore a 0.3 MPa max quando il manifold & per SUP individuale. Per una pressione pari o inferiore a 0.2 MPa max.,
selezionare K o J per il tipo di valvola. Impostare la pressione come PV < PS.
+9 Per gli eiettori con silenziatore, I'aria viene scaricata da A (fessura su entrambi i lati). Per il tipo con attacco di scarico, I'aria viene scaricata da B.
+10 La pressione di pilotaggio dell'eiettore & scaricata dall'eiettore e dallo scarico comune. L'unita per linea vuoto scarica |'aria dall’'attacco PE sul distanziale.
Il tipo con filettatura femmina (M3) & disponibile con I'opzione [C] per I'attacco PE dell'unita per linea vuoto.
Quando l'opzione [C] & selezionata per il tipo di valvola R, si applicano le condizioni operative sotto riportate.
-Selezionare come opzione il tipo con attacco di alimentazione della pressione di rottura (PD).
Unita singola/Manifold: Opzione [D]
Per manifold: Opzione [P]
-Livello di vuoto per attacco FV: da -60 a -100 kPa
-Il tempo di eccitazione della valvola di rottura: 200 ms o maggiore quando I'attacco PD viene rilasciato in atmosfera
500 ms o maggiore quando 0.1 MPa vengono forniti all'attacco PD
Se il prodotto viene utilizzato al di fuori di questa condizione operativa, contattare SMC.
+11 Per le unita linea vuoto, se il vuoto viene rilasciato quando la tubazione sul lato dell'attacco V € ristretta, la pressione interna dell'attacco V aumentera, causando il distacco
della guarnizione del corpo del filtro. Pertanto, quando la pressione interna aumenta durante il rilascio del vuoto, cercare di mantenere la pressione a 0.1 MPa 0 meno.
A seconda delle condizioni delle tubazioni dell'attacco V e della forma della parte di adsorbimento, se si teme un aumento della pressione interna, selezionare l'opzione con
un attacco di alimentazione della pressione di rilascio (PD) e regolare la pressione di alimentazione dell'attacco PD a 0.1 MPa o meno.

Qualita dell'aria di alimentazione

L’aria di alimentazione contenente corpi estranei, acqua, olio umidita, ecc. pud causare un malfunzionamento della valvola di alimentazione e della valvola

di rottura. Pertanto, installare I'attrezzatura per la preparazione dell'aria sul lato a monte del prodotto (fare riferimento all'esempio di connessione qui sotto)
ed eseguire periodicamente la manutenzione per controllare correttamente l'aria di alimentazione.

Apparecchiature per il trattamento del'aria

Filtro di linea Essiccatorea . e
Filtro modulare Regolatore

principale ciclo frigorifero "’ * Microfiltro
Serie AFF Serie IDF serie AF Serie AR disoleatore serie |
=]

Compressore
d'aria a vite

passa attraverso il filtro e penetra nel = —F 4
prodotto, il grasso applicato alla valvola _k,'
A ]

di commutazione puo deteriorarsi o
fuoriuscire, influendo negativamente

Eiettore per vuoto
serie ZK2[JA

sul funzionamento della valvola. Si
consiglia di installare un prodotto AFM
per evitare tali problemi.

i
i
i
| e
- :
o Aol i LU

P Se la nebbia d'olio del compressore 3 -gﬂa
& |
i
i
i
i
i
i
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Serie ZK2[ 1A

Specifiche tecniche

Specifiche dell'eiettore

Elemento Modello| ZK2[107 | ZK2[10 | ZK2[112 | ZK2[115 Filtro di aspirazione
Diametro ugello : : [mn?] 0.7 1.0 1.2 1.5 Grado di filtrazione
Attacco di scarico [Vmin (ANR)] 34 56 74 89 nominale 30 um
Max. portat - . N
d poria Scar!co con sllenzmtore/ [Vmin (ANR)] 29 44 61 67 Area di filtrazione 510 mm2
’ Scarico combinato
Scarico silenziatore ad elevata riduzione del umore | [I/min (ANR)] 34 56 72 83
Consumo d’aria*! [I/min (ANR)] 24 40 58 90
Max. livello di vuoto*! [kPa] -91
Campo della pressione di alimentazione*2 | [MPa] da 0.3a0.6 (da0.1a0.6)
Pressione standard di alimentazione*3 | [MPa] 0.35 [ 0.4 (0.37)
=1 Valori alla pressione di alimentazione standard. | valori si basano sullo standard di misurazione di SMC.
Dipendono dalla pressione atmosferica (clima, altitudine, ecc.) e dal metodo di misurazione.

#2 |l valore tra () si riferisce all’opzione senza valvola.

*3 |l valore tra (') si riferisce all’'opzione senza valvola. Per gli ugellida 07 a 12, il valore & comune agli eiettori
con valvola e senza valvola.

Numero massimo di stazioni che possono funzionare contemporaneamente**

Elemento Modello (Diametro ugello)]  ZK2(107 ZK2(110 ZK2[112 ZK2(115
Attacco (PV) di . . Alimentazione pneumatica da un lato 8 5 4 3
alimentazione Scarico combinato Alimentazione pneumatica da entrambi i lati 10 7 5 5
pressione pneumatica| Attacco scarico individuale, Scarico Alimentazione pneumatica da un lato 8 6 6 3
08,05/16" silenziatore ad elevata riduzione del rumore | Alimentazione pneumatica da entrambi i la 10 9 9 6

=4 Dato che il numero di stazioni che possono essere azionate contemporaneamente si riferisce al valore massimo sulla tabella, allora il manifold & componibile fino a 10 stazioni.

Rumorosita (valori di riferimento)
Elemento Modello ZK2[107 ZK2(110 ZK2[112 ZK2[115
Rumorosita ZK2G (Scarico silenziatore ad elevata riduzione del rumore) 46 55 63 69
[dB (A)] ZK2A (Scarico silenziatore) 59 66 75 76
Valori reali basati sulle condizioni di misurazione di SMC (valori non garantiti)
Peso
Unita singola Sensore di pressione/Vacuostato
Modello unita singola Peso [g] Sensore di pressione/Vacuostato Peso [g]
ZK?POOKIZINDA o ‘ . 97 ZK2-PS[I-A (Eccetto porzione cavo) 5
(Unita per linea vuoto, Unita singola, Senza sensore di pressione/vacuostato) ZK2-ZS[J-A (Eccetto cavo con connettore) 14
ZKZADKDNDA o . . 95
(Eiettore per vuoto, Unita singola, Senza sensore di pressione/vacuostato)
ZK2AmNONN (Eiettore per vuoto, Unita singola, Senza valvola) 54
ZK2 (Una stazione per manifold, Senza sensore di pressione/vacuostato) 99
Base manifold
1 stazione 2 stazioni 3 stazioni 4 stazioni 5 stazioni 6 stazioni 7 stazioni 8 stazioni 9 stazioni 10 stazioni
Peso [g] 129 132 135 138 141 144 147 149 152 155

@ Calcolo del peso per il tipo con manifold

(Peso unita singola x Numero di stazioni) + (Peso sensore di pressione/vacuostato x Numero di stazioni) + Base manifold
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Esempio) manifold a 5 stazioni con sensori di pressione

99 g x5pz. +5g x5 pz. + 141 g =[661 g]




Caratteristiche di scarico dell'eiettore/Caratteristiche di portata (Valore rappresentativo)

Unita per il vuoto Serie ZKZDA

# Le caratteristiche di portata corrispondono alla pressione

di alimentazione standard.

ZK2[ 107
Caratteristiche di scarico Caratteristiche di portata
-100 50 -100
T -80
90 7 —— 45 T \
]
Portata di aspirazione § -60
-80 (Attacco scarico) 40 %
Livello di vuoto o M0
i R, g
-70 V/ 35 — 3 -20 Attacco di scarico———
,,/’ '_//" % b= . o L/ -
= ’/,\ I Ve 2 % o Scarico con swlen2|atorelfcar|co combinato
L -60 /3' > 30 £ < 0 10 20 30 40
ko) ,,/ ,& >< =E Portata aspirazione [I/min (ANR)]
o b 0 . : . o=
3 Portata di aspirazione
S / P c
5 50 = g (Scarico silenziatore 125 -2 '%
e} / / ad elevata riduzione S L .
] g% del rumore) 7 2 Caratteristiche di portata
S .40 A ——— 20 ® 5
K4 Portata di aspirazione o @
a dl aspir: % 2 -100
/ (Scarico silenziatore/ £ 9
; ; 50
, Scarico combinato o
-30 15 © -80
Consumo d'aria 3 \
]
-20 10 S 60 \
S 40 —_—
o Scarico silenziatore ad elevata
-10 5 [ riduzione del rumore
3 20 \/&
0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0 10 20 30 40
Pressione di alimentazione [MPa] Portata aspirazione [I/min (ANR)]
ZK2(110
Caratteristiche di scarico Caratteristiche di portata
-100 100 -100
© -80 \
-90 7 —— 90 L \
€ 60
S \
-80 ——= 80 > \
Livello di vuoto Portata di aspirazione o 40
(Scarico silenziatore ad 5
elevata riduzione del = ' .
7o rumore) 70 T — - -20 —— Attacco di scarico—
Portata di P /T Z % o Scarico con silenzialore/Scarilco combinato \
— aspirazione F--" <
T 60— % Riacco e / 60 0 10 20 30 40 50 60
% scarico) J ///" / = E Portata aspirazione [I/min (ANR)]
= ’ o=
S 50 i /| 508 &
> ~ N ®
5 Y% ” g5
oA =
= Y / Portata di aspirazione 2 g Caratteristiche di portata
2 40 5 v (Scarico silenziatore/ - 40 3
- /4 i Scarico combinato) T 5 -100
7 £3
-30 A 30" - \
i Consumo d'aria & -80
% £
/. y/ =
-20 Z 20 g 00 \
>
E -40 N Scarico silenziatore ad
-10 10 § Qvata riduzione del rumore
3 2 ———
— |
0 01 02 03 04 05 06 0 10 20 30 40 50 60
Pressione di alimentazione [MPa] Portata aspirazione [I/min (ANR)]
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Serie ZK2[ 1A

Caratteristiche di scarico dell'eiettore/Caratteristiche di portata (Valore rappresentativo)

# Le caratteristiche di portata corrispondono alla pressione
di alimentazione standard.

ZK2[ 112
Caratteristiche di scarico Caratteristiche di portata
-100 100 -100
© -80 \
-90 —Portata di aspirazione—* 90 L
(Attacco scarico) .—= )
erias 5 60
-80 LS 80 2
Livello di vuot / a1 e
ivello di vuoto o — ©
/s D 3 |
-70 /, 2 / 70 = - -20 Attacco di scarico
_ 1,4 f // Pgr;a:i di glls;:rgztiope é % Scarico con silnziatore/Scarico combinato \FK
g 7 s A £c 0 20 40 60 80
E 4 y del rumore) = E Portata aspirazione [I/min (ANR)]
S / / 2=
3 -50 A } 50 &5 8
5 /’ : Portata di aspirazione N &
o Y / (Scarico silenziatore/ 3 g L - .
T /i Scarico combinato) 08 E Caratteristiche di portata
= i g2 -100
! A | Consumo d'aria S5
II s O \
-30 . 30 & T -80
/ / N \
=
o]
-20 20 s 60 \
>
o -40
-10 10 3 \ Scarico silenziatore ad elevata
0 i
2 riduzione del rumore
0 01 02 03 04 05 06 0 20 40 60 80
Pressione di alimentazione [MPa] Portata aspirazione [I/min (ANR)]
ZK2[115 - | seguenti grafici mostrano le caratteristiche dell’eiettore con valvola. (Contattare SMC per i modelli senza valvola).
Caratteristiche di scarico Caratteristiche di portata
-100 150 -100
N < -80 \
-90 Portata di aspirazione: A 135 .
(Attacco scarico) o
o -60
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E riduzione del rumore
-20
0 0 0 T
0 01 02 03 04 05 06 0 20 0 60 30 100
Pressione di alimentazione [MPa] Portata aspirazione [I/min (ANR)]
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Caratteristiche di portata unita per linea vuoto/ZK2P00

Unita per il vuoto Serie ZKZDA

Caratteristiche di portata di rottura del vuoto

Il grafico mostra le caratteristiche di portata di aspirazione dell’'unita per

linea vuoto a diversi livelli di vuoto.

Il grafico mostra le caratteristiche di portata, per diverse pressioni di alimentazione, quando lo
spillo di regolazione del flusso di rottura del vuoto si apre dallo stato completamente chiuso.

ZK2(ICl(Eiettore per vuoto)

40 0.5
L—
0.4
30 0.35

0.3

0.2

\ \\\\
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3
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AN

Pressione di alimentazione [MPa]

N
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o

5

Portata aspirazione [I/min (ANR)]

15

o

2 3 4 5 6 7 8 9 10
Apertura dello spillo [Numero di rotazioni]

25 30

o
-

La portata di aspirazione effettiva sul punto di aspirazione varia a seconda
delle condizioni di connessione all’attacco del vuoto. (Il grafico sopra
riportato mostra il valore quando I'attacco V &€ & 8).

La portata di aspirazione effettiva sul punto di aspirazione varia a seconda
delle condizioni di connessione all’attacco del vuoto. (Il grafico sopra
riportato mostra il valore di ZK2B07.)

ZK2[J[JC](Unita per linea vuoto)
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La portata di aspirazione effettiva sul punto di aspirazione varia
a seconda delle condizioni di connessione all’attacco del vuoto.

Unita per linea vuoto Caratteristiche di portata del condotto del flusso e rottura del vuoto

Attacco Caratteristiche di portata di V — PV (Lato vuoto) Caratteristiche di portata di PS — V (Lato rottura vuoto)*!
Attacco PV Attacco V| C[dm3/(s-bar)] b Cv Q [I/min (ANR)]*2| C[dm3/(s-bar)] b Cv Q [l/min (ANR)]*2
g6 g8 0.39 0.14 0.09 90 0.20 0.06 0.04 45

1 Quando lo spillo € completamente aperto
*2 Questi valori sono stati calcolati in base alla norma ISO 6358 e indicano la portata misurata in condizioni standard con una pressione primaria di
0.6 MPa (pressione relativa) e caduta di pressione di 0.1 MPa.

Come leggere il grafico delle caratteristiche di portata

9 Pmax
o
=}
=z P1
o
o
©
=
-
0

Qi1

Qmax

Portata di aspirazione

Le caratteristiche di portata indicano il rapporto tra il livello di vuoto e la portata di aspirazione
dell’eiettore e mostrano che, quando la portata di aspirazione cambia, anche il livello di vuoto
cambia. In genere, questo indica il rapporto alla pressione d’esercizio standard dell’eiettore.

Nel grafico, Pmax indica il livello massimo di vuoto e @Qmax indica la portata di aspirazione
massima . Questi sono i valori riportati come specifiche nei cataloghi, ecc. | cambiamenti del livello di
vuoto sono indicati di seguito.

1. Se l'attacco di aspirazione dell’eiettore & chiuso e sigillato ermeticamente, la portata di aspirazione
diventa “0” e il livello di vuoto aumenta fino al valore massimo (Pmax).

2. Se lattacco di aspirazione & aperto gradualmente facendo fluire l'aria (perdita), la portata di
aspirazione aumenta e il livello di vuoto diminuisce. (La condizione di P1 e Q1)

3. Se l'attacco di aspirazione & completamente aperto, la portata di aspirazione aumenta fino al
valore massimo (Qmax), mentre il livello di vuoto scende fino a quasi “0” (pressione atmosferica).

Come descritto sopra, il livello di vuoto cambia al variare del flusso di aspirazione. In altre parole,
quando non ci sono perdite dall’attacco del vuoto (V), il livello di vuoto pud raggiungere il suo
massimo, ma quando la quantita di perdite aumenta, il livello di vuoto diminuisce. Quando la quantita
di perdite e la portata di aspirazione massima diventano uguali, il livello di vuoto diventa quasi zero.
Quando si aspirano pezzi porosi 0 soggetti a perdite, ecc., prestare attenzione dato che il livello di
vuoto non sara molto alto.
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Serie ZK2[ 1A

Sensore di pressione/Vacuostato digitale Sensore di
Specifiche tecniche pressione

Sensore di pressione (Per maggiori dettagli, consultare la serie PSE nel Catalogo Web e il Manuale Operativo)

Modello (Unita sensore: codice standard) ZK2-PS1-A (PSE541) ZK2-PS3-A (PSE543)
Campo della pressione nominale da-101 a0 kPa da -100 a 100 kPa
Pressione di prova 500 kPa
Tensione di uscita da1a5VDC
Impedenza d’uscita Ca. 1kQ
Tensione d'alimentazione da 10 a 24 VDC =10 %, ondulazione (p-p) 10 % max.
Assorbimento 15 mA max.

Precisione +2 % F.S. (Temperatura ambiente a 25 °C)
Linearita +0.4 % F.S.
Ripetibilita +0.2 % F.S.
Effetto tensione d'alimentazione +0.8 % F.S.
Resistenza Campo della temperatura Stoccaggio: da -20 a 70 °C (Senza condensa o congelamento)
ambientale Campo dell'umidita In funzione/Stoccaggio: da 35 a 85 % UR (senza condensa)
Caratteristiche di temperatura +2 % F.S. max. (Temperatura ambiente: riferimento 25 °C)
Materiale Corpo Corpo in resina: PBT
Sezione di rilevamento della pressione Area di ricezione della pressione del sensore: Silicio, O-ring: HNBR
Cavo Cavo vinilico antiolio (ellittico) 3 fili, 2.7 x 3.2 mm, sezione 3 m: 0.15 mm?2 Diam. est. isolante: 0.9 mm

Vacuostato (Per maggiori dettagli, consultare la serie ZSE/ISE10 nel Catalogo Web e il Manuale Operativo)

Modello (Unita sensore: codice standard) ZK2-ZSELICI[]-A (ZSE10) ZK2-ZSFLICICJ-A (ZSE10F)
Campo della pressione nominale da-101 a 0 kPa da -100 a 100 kPa
Campo impostazione pressione/Campo visualizzazione pressione da-105 a 10 kPa da-105 a 105 KPa
Pressione di prova 500 kPa
Min. incremento impostabile 0.1 kPa
Tensione d'alimentazione da 12 a 24 VDC = +10%, ondulazione (p-p) 10 % max. (protezione contro il collegamento inverso)
Assorbimento 40 mA max.
Tipo di uscita NPN o PNP collettore aperto 2 uscite (commutabile)
Max. corrente di carico 80 mA
L Max. tensione applicata 28 V (con uscita NPN)
Uscita digitale Tensione residua 2 V max. (con corrente di carico di 80 mA)
Tempo di risposta 2.5 ms max. (con funzione antivibrazioni: 20, 100, 500, 1000, 2000 ms)
Protezione da cortocircuiti Si
Ripetibilita +0.2 % F.S. 1 cifra
Isteresi Modo isteresi _ Variabile da 0*"
Modo comparatore a finestra
Tipo di visualizzazione 3 1/2 cifre, LED a 7 segmenti, display monocolore (rosso)
Precisione del display +2 % F.S. #1 cifra (Temperatura ambiente di 25 +3 °C)
Indicatore ottico Si accende quando I'uscita digitale & attivata. OUT1: Verde, OUT2: Rosso
Grado di protezione IP40
) Campo della temperatura Stoccaggio: da -10 a 60 °C (Senza condensa o congelamento)
:;sl;is:r??azlz Campo dell'umidita In funzione/Stoccaggio: da 35 a 85 % UR (senza condensa)
Tensione d'isolamento 1000 VAC per 1 minuto tra terminali e alloggiamento
Resistenza d'isolamento 50 MQ o piu (500 VDC misurati mediante megaohmmetro) tra terminali e alloggiamento
Caratteristiche di temperatura +2 % F.S. (Temperatura ambiente: 25 °C)
Cavo Cavo vinilico antiolio per applicazioni gravose 5 fi!i, @ 3.5, 2 m, Sezione trasversale 0.15 mm2 (26 AWG)
Diam. est. isolante: 1.0 mm

+1 Se la pressione applicata fluttua intorno al valore impostato, I'isteresi deve essere impostata ad un valore di ampiezza superiore alla fluttuazione. In caso contrario si formera un crepitio.

Descrizione (Vacuostato)

LED OUT1 (verde) Si accende quando OUT1 é attivata. Terminale connettore Cavo con connettore

Si accende quando OUT2 é attivata. LED OUT1 (verde)
LED OUT2 (rosso) Vacuostato con funzione di risparmio energetico: il LED (rosso) & acceso
quando la valvola pilota della valvola di alimentazione & eccitata.
Display LED Visualizza la pressione attuale, la modalita impostata e il codice di errore.
BTasto (UP Seleziona la modalita 0 aumenta il valore di impostazione ON/OFF. Bltasto s (SET)
asto (UP) Utilizzare per passare alla modalita di visualizzazione valore massimo. Display LED
Seleziona la modalita o diminuisce il valore di impostazione ON/OFF.
[ITasto (DOWN) Utilizzare per passare alla modalita di visualizzazione valore minimo. Tasto (UP) _—

[Sltasto (SET) Utilizzare per cambiare la modalita o per confermare il valore di impostazione.

+ Consultare il Manuale Operativo per maggiori dettagli su ogni impostazione e metodi di funzionamento.

Tasto (DOWN)
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Specifiche per vacuostato con funzione di risparmio energetico

Unita per il vuoto Serie ZKZDA

Vacuostato con funzione di .‘ l"
risparmio energetico

Vacuostato con funzione di risparmio energetico
(Per maggiori dettagli, consultare il Manuale Operativo per la serie ZK2-ZSVIIJ-A sul sito web di SMC.)

Modello

ZK2-ZSVLIOO-A

Campo della pressione nominale

da -100 a 100 kPa

Campo impostazione della pressione

da -105 a 105 KPa

Pressione di prova 500 kPa
Min. incremento impostabile 0.1 kPa
Tensione d'alimentazione da 12 a 24 VDC =+ +10%, ondulazione (p-p) 10 % max. (Protezione contro il collegamento inverso)
Assorbimento 40 mA max.
Tipo di uscita NPN o PNP collettore aperto OUT1: Uso generico, OUT2: Controllo valvole
Max. corrente di carico 80 mA
Max. tensione applicata 26.4 VDC

Uscita digitale
9 Tensione residua

2 V max. (con corrente di carico di 80 mA)

Tempo di risposta

2.5 ms max. (con funzione antivibrazioni: 20, 100, 500, 1000, 2000 ms)

Protezione da cortocircuiti

Si

Ripetibilita

+0.2 % F.S. =1 cifra

Isteresi | Modo isteresi

Variabile da 0*!

Tipo di visualizzazione

3 1/2 cifre, LED a 7 segmenti, display a colori (rosso)

Precisione del display

+2 % F.S. =1 cifra (Temperatura ambiente di 25 +3 °C)

Indicatore ottico

Si accende quando I'uscita digitale € attivata. OUT1: Verde, OUT2: Rosso

Grado di protezione IP40
Resistenza Campo temperatura d'esercizio da-5a50°C
ambientale Tensione d'isolamento 1000 VAC per 1 minuto tra terminali e alloggiamento

Resistenza d'isolamento

50 MQ o piu (500 VDC misurati mediante megaohmmetro) tra terminali e alloggiamento

Caratteristiche di temperatura

+2 % F.S. (a 25 °C in un campo della temperatura di esercizio tra -5 e 50 °C)

Cavo

Cavo: 5 fili, @ 3.5, 2 m, Sezione trasversale 0.15 mm2 (26 AWG) Diam. est. isolante: 1.0 mm

+1 Se la pressione applicata fluttua intorno al valore impostato, I'isteresi deve essere impostata ad un valore di ampiezza superiore alla fluttuazione. In caso contrario si formera un crepitio.

Specifiche del vacuostato digitale compatibile con 10-Link

Vacuostato digitale
compatibile con 10-Link

Vacuostato digitale compatibile con 10-Link

(Per maggiori dettagli, consultare il manuale operativo di ZK2-ZSOLOOOM-A sul sito web di SMC).

Serie

ZK2-ZSEL)OOO-A ZK2-ZSFLIOOO-A

Campo della pressione nominale

da0a-101 kPa da -100 a 100 kPa

Campo impostazione della pressione

da 10 a -105 kPa da -105 a 105 kPa

Pressione di prova 500 kPa

Min. incremento impostabile 0.1 kPa

Tensione d'alimentazione 24 VDC £10 %, ondulazione (p-p) 10 % max. (Protezione contro il collegamento inverso)
Assorbimento 40 mA max.

Uscita digitale | Tipo di uscita

Collettore aperto PNP OUT1, OUT2: controllo della valvola

Tensione residua

2 V max. (con corrente di carico di 80 mA)

Protezione da cortocircuiti

Si

Ripetibilita +0.2 % F.S. =1 cifra (Temperatura ambiente 25 +3 °C)
Isteresi Variabile da 0.1
Tipo di display 3 1/2 cifre, LED a 7 segmenti, display a colori (rosso)

Precisione del display

+2 % F.S. =1 cifra (Temperatura ambiente 25 +3 °C)

Indicatore ottico

Si accende quando l'uscita dellelettrovalvola é attivata. Uscita della valvola di rottura (OUT1): verde, Uscita della valvola di alimentazione (OUT2): rosso

Filtro digitale

Variabile da 0 a 10 s (incrementi di 0.01 s)

Grado di protezione

1P40

Tensione d'isolamento

1000 VAC per 1 minuto tra terminali e alloggiamento

Resistenza am- . -
Resistenza d'isolamento

50 MQ o piu (500 VDC misurati mediante megaohmmetro) tra terminali e alloggiamento

bientale
Campo della temperatura d'esercizio

In funzionamento: da -5 a 50 °C, In stoccaggio: da -10 a 60 °C (senza condensa né congelamento)

Campo dell’umidita d'esercizio

In funzionamento/In stoccaggio: da 35 a 85 % UR (senza condensa)

Caratteristiche di temperatura

+2 % F.S. (riferimento 25 °C)

Cavo

Cavo 3 fili, @ 3.4, 300 mm
Cavo del connettore della valvola Diam. est. dell'isolamento: 1.0 mm, 45 mm
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Serie ZK2[ 1A

Esempi di circuiti interni e cablaggi

Sensore di pressione

Vacuostato con funzione di risparmio energetico

Valvola di alimentazione / Valvola di rottura

ZK2-PSC-A

Marrone DC (+)

1 kQ | Nero OUT1 dai12a
T 24 VDC

+
(Uscita analogica) -7
Blu DC(-)

Uscita in tensioneda1a5V
Impedenza d’uscita: Ca. 1 kQ

Circuito principale

Vacuostato
ZK2-ZSOACC-A (NPN 2 uscite)

________ , Marrone DC (+

i | Nero OUT! ¢

Carlco
X ' Bianco OUT 2

dai2a
24VDC

Circuito principale

[ —Blu DC(-)
Max. 28 V, 80 mA, Tensione residua 2 V max.

ZK2-ZS[OBO-A
(PNP 2 uscite)
———————— 1 Marrone DC (+)

i X

! §_|J 4”3 iNero ouT1

i g—L ! Bianco OUT t gj :/%g
s —*FUNC i T
e JBIu DC(-) )

Max. 80 mA
Tensione residua: 2 V max.

*

Il terminale FUNC & collegato quando si utilizza la
funzione di copia. (Per maggiori dettagli, consultare il
Manuale Operativo per la serie ZSE10/ISE10 sul sito
web di SMC.)

I0-Link: Dati di processo

ZK2-ZSVACIC-A (NPN 1 uscita)

Vacuostato digitale

(uscita NPN) N ~ Marrone
OuT1 Nero |
oUT2 L) 54 vDC o
FUNC 1] | :Grigio™®T 45 ypcee
_ Blu '(
A — |
cl ¢+ i
Valvola pilota _ Bianco {
perrottura B

_ "V ssieme cavo connettore

ZK2-ZSVBOO-A

(PNP 1 uscita)
Vacuostato digitale
(uscita PNP)

(ZK2-LWA20-A)

+ — -—Marrone
sl | ##][OUTH Nero
£ 0ouT2 * [Careo ( +l 24 VDC o
FUNC Grigio ~| 12 vDC*2
_ Blu |
Valvola pilota per + !
alimentazione A _
Valvola pilota per C + Bianco
rottura B

T YAssieme cavo connettore

(ZK2-LWB20-A)

#1 Il cavo grigio (FUNC) viene collegato quando si aziona la
valvola di alimentazione tramite il controllo del risparmio
energetico (per I'aspirazione del pezzo in lavorazione).
(Per maggiori dettagli, consultare il Manuale Operativo
per la serie ZK2-ZSVLICICJ-A sul sito web di SMC.)

%2 Quando la tensione nominale della valvola & di 12 VDC,
assicurarsi di applicare 12 VDC.

Relazione tra dati di processo e valore di pressione

ZK?2-ZSEL }(000C-A (Per 0 a -101 kPa)

Valore di pressione misurato (PD)

Tipo di valvola K /R (con valvola di
alimentazione/valvola di rottura)

Per valvola Biancol

di rottura

(- +) |
: Solenoide
|

COM Rosso !

(+-)

Per valvola di Nero
alimentazione

4

-—O-———-—-0

Valvola tipo J (con valvola di
alimentazione/senza valvola di rottura)

COM  Rossol

(+! _)

Pervalvoladi Nero
alimentazione

-+

Vacuostato digitale compatibile con 10-Link
ZK2-ZSELIOOC-A

Vacuostato digitale -

— Marrone L!: V[T T
=t ¢ L+ !
gk | 8% [macooun] oo |
% BiancoOUTZ! | i'o"‘ink i
E Nero C/Q ! ! 1C/Q i
Blu L- | | [ |
b

A + ! !

c|:; H

B |

Assieme cavo connettore
(ZK2-LW34-A)

ZK?2-ZSFL}OCO-A (Per -100 a 100 kPa)

Valore di pressione misurato (PD)

A A
0 I 4200 [---mmmmmemmmmneeeeeee g
AQAQ boermremrermemmemntermeemes et ereeemee 4000 [-ooraranneneass
Valore di pressione
105 100 . kPal
T >
: 0 -100 -105
Valore di pressione
i [kPa]
10 P
‘ e -4000
0 -101 105 ] —4200
ffffffffff -400
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Disposizione attacchi

Unita per il vuoto Serie ZKZDA

® PV: Attacco di alimentazione della pressione pneumatica/Attacco per sorgente vuoto (Pompa per vuoto/
Eiettore) ® PS: Attacco di alimentazione della pressione di pilotaggio
® PD: Attacco di alimentazione della pressione di rottura @ V: Attacco del vuoto  ® EXH: Attacco di scarico

® PE: Attacco di scarico pressione di

pilotaggio

Per maggiori informazioni = pagina 28

* L’unita dipende dalla fonte del vuoto (pompa per vuoto/eiettore).

Disposizione
attacco n.

Unita singola: ZK2POORCINOA-J

Sistema Linea vuoto

Corpo Unita singola

Tipo di scarico Senza silenziatore

Livello di vuoto

Applcazione

- |Scarico
¢ funzione

Pressione dirotiura | Stessa pressione di PS

Disposizione
attaccon.

Unita singola: ZK2Q00Z13 JA-C]
Manifold: ZZK20A-P20]

PS comune
= PD comune)

PS comune
(= PD comune)

PV comune PV comune

Sistema Linea vuoto

Corpo Manifold

Tipo di scarico Senza silenziatore

Livello di vuoto | Comune per ciascuna stazione

Applicazione
¢ funzione

Scarico

Pressione di rotiura | Stessa pressione di PS comune

Disposizione
attacco n,

Unita singola: ZK2AOROYOA-O

(PE compreso)

v

Sistema Eiettore

Corpo Unita singola

Tipo di scarico Scarico silenziatore

Livello di vuoto

Applicazione

¢ funzione S

Rilasciato nellambiente operativo

Pressione di rotiura

Stessa pressione di PV

Prodotti standard

Combinazione attacchi: PV = PS = PD

Esempio di circuito

> PV

M

Valvola di
alimentazion

I . I

A S 3 P 0 g 3 |

Valvola
e di
rottura ‘ <] PS(= PD)
<5 v

Valvola di alimentazione: tipo ad

automantenimento

Valvola di rottura: N.C.  (Tipo R)

Combinazione attacchi: PV comune = PS comune = PD comune

Esempio di circuito

PE lﬁ PE lﬁ
EXH L it L EXH
PD comune g it ¢ PD comune
PS comune > I ! L g ! it ! L g ! I < PS comune
PV comune <« L ¢ ’[: it 18 ¢ ’( > PV comune
SN 1 3 PN 1 13 SN 3 " N 13
t t
Valvola di aIimeﬁtazione: 7 Valvola di rdttura:N.C. Valvola di a\ime}ltazione: NC. 7 Valvola di rt;nura:N,C.i
ipo ad automantenimento (Tipo R) v (Tipo K) v

Combinazione attacchi: PV = PS = PD

Esempio di circuito

s

<PV

——> EXH

— L

U <1V

Valvola di alimentazione:

1 Ugello: 12, 15

tipo ad automantenimento ~ Valvola di rottura: N.C.  (Tipo R)

Attacco di scarico*!

Scarico silenziatore

Consultare pagina 28 per la funzione dell'attacco e il campo di pressione di esercizio.
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Serie ZK2[ 1A

Disposizione attacchi

@ PV: Attacco di alimentazione della pressione pneumatica/Attacco per sorgente vuoto (Pompa per vuoto/Eiettore) @ PS: Attacco di alimentazione della pressione di pilotaggio
® PD: Attacco di alimentazione della pressione di rottura  V: Attacco del vuoto - @ EXH: Attacco di scarico
® PE: Attacco di scarico pressione di pilotaggio Per maggiori informazioni = pagina 28

* L’unita dipende dalla fonte del vuoto (pompa per vuoto/eiettore).

Prodotti standard

Disposizione
attacco n.

Unita singola: ZK2B[JO %DA-D
PV

(PE compreso)

Sistema Eiettore
Corpo Unita singola
Tipo di scarico Attacco di scarico
Livello di vuoto —
Scarico
Pressione di rottura -

Disposizione
attacco n.

Unita singola: ZK2GOKO EDA-D

Applicazione
¢ funzione

(PE compreso)

Sistema Eiettore
Corpo Unita singola
Tipo di scarico S e e e Gelnoe
Livello di vuoto —
Scarico | Riastiato nellambiente operativo
Pressione di rtiura | Stessa pressione di PV

Disposizione
attacco n,

Unita singola: ZK2COROFOA-O
Manifold: ZZK2JA-A10]

Applicazione
¢ funzione

PV comune PV comune
(= PS comune (= PS comune
=PD comune) =PD comune)
EXH comune EXH comune

(PE compreso)

#1 Lo scarico combinato & un tipo di scarico
comune dalla piastra di alimentazione e scarico
diretto da ciascuna stazione.

Sistema Eiettore

Corpo Manifold

Tipo di scarico Scarico combinato

Livello di vuoto | Comune per ciascuna stazione

fgd 2y Scarico  |Riasciato nellambiente operafivo

¢ funzione

Pressione di rotiura | Stessa pressione di PV comune
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Combinazione attacchi: PV = PS

Esempio di circuito

<] PV

' D[[E]M | Attacco di

scarico
> EXH

| T |

NEA Q <]V

Valvola di rottura:
senza valvola di rottura (Tipo J)

Valvola di alimentazione: N.C.

Combinazione attacchi: PV ( = PS = PD)
Esempio di circuito

<PV

‘ T 3 T | Scarico silenziatore
e REE3T S SHEI ad elevata riduzione
del rumore

V?% S N> EXH

N #[4] <P Qv

Valvola di alimentazione: N.C.  Valvola di rottura: N.C.
(Tipo K)

Combinazione attacchi: PV comune = PS comune = PD comune

Esempio di circuito

EXH <M} T it T "> EXH
PD comune 1 T C 1 T 0 1 PD comune
PS comune ! T C - it ! T C - PS comune
PV comune 1> 0 <PV comune

LD[[[T]Q ,,,,, ;,DEELI]M oo D@f,, D@ﬁ}«
‘ === > EXH2| === > EXH™
al

T ‘ T3 |
o Attacco o Attacco
scarico scarico

Valvola di alimentazione: tipo ad automantenimemoi‘ individuale valyola di alimentazione: N.C. individuale

Valvoladii.
(Tipo R) \Y (Tipo K) rotura: N.C. V/

Valvola di rottura: N.C.
«2 Per il tipo con scarico combinato, ogni stazione € dotata di un attacco di scarico individuale

Consultare pagina 28 per la funzione dell'attacco e il campo di pressione di esercizio.



Disposizione attacchi

Disposizione
attaccon.
Unita singola: ZK2FOROOOA-O
Manifold: ZZK2JA-A20]

PV comune
(= PS comune)

PV comune
(= PS comune)

) EXH individuale
(PE compreso)

Sistema Eiettore

Corpo Manifold

Tipo di scarico Attacco scarico individuale

Livello di vuoto| Comune per ciascuna stazione

licazione: -
oo Scarico

Sneoessa

¢ funzione

Pressione di rotiura

Disposizione
attaccon.

Unita singola: ZK2HOROOOA-O
Manifold: ZZK2(1A-A20]

Unita per il vuoto Serie ZKZDA

@ PV: Attacco di alimentazione della pressione pneumatica/Attacco per sorgente vuoto (Pompa per vuoto/Eiettore) @ PS: Attacco di alimentazione della pressione di pilotaggio
© PD: Attacco di alimentazione della pressione di rottura ® V: Attacco del vuoto @ EXH: Attacco di scarico

@ PE: Attacco di scarico pressione di pilotaggio

Per maggiori

informazioni = pagina 28

Combinazione attacchi: PV comune = PS comune

# L’unita dipende dalla fonte del vuoto (pompa per vuoto/eiettore).

Prodotti standard

Esempio di circuito

EXH it EXH
PD comune T it 1 PD comune
PS comune i i 0 i i PS comune
PV comune > i+ <1 PV comune

NN Attacoo di N Attacco di
scarico scarico
i — ' ' x| !
T > EXH T > EXH
Hbj

Valvola di alimentazione:
N.C.

(Tipo J)

Valvola di rotura:
Nessuno:

%

Vaholadi
alimentazione: N.C.

(Tipo J)

Combinazione attacchi: PV comune = PS comune = PD comune

" Valoladi rottureli
Nessun
\'%

Esempio di circuito

Sistema Linea vuoto

Corpo Unita singola

Tipo di scarico Senza silenziatore
Livello di vuoto -

Applicazione | Scarico -

efinzone | Pressione | Lapressione PD dove essere
di rottura |alimentata con la pressione PS.

| |

D>
<{PS
i . (/, i
NE1# <> A\
Valvola (;i alimentz;zione: N:C. 7 Val\;ola di rottura: N.C.
(Tipo K)

EXH 1+ EXH
PV comune PV comune | PD comune 1 T 1t T 1 PD comune
(= PS comune (=PScomune | PScomune i T 0 i f—— T 0 i PS comune
= PD comune) =PD comune) | PV comune 1> it <I PV comune
) EXH individuale
~| (PE compreso) ‘ zﬂﬂ%ﬁ [zﬂf[ir ‘s . .t ‘ ﬂ}'_lj}m xzﬂf]jlm | Scarico sllenziatore
H H Carico sienziatore ' H . .
L STIEIN ad elevata rduzione ENIIEI NTIE" ad elevata riduzione
] delnmore del rumore
i === —IEXH | === —PEXH
(=5 ] 2
N #[A 0
ist Eiett — - — - - - - _
Sistema leTore Valvola di alimentazione:  Valvola d ronura:i Valvoiad Valvola di rottura: N.C.i
Corpo Manifold N.C. N.C. alimentazione: N.C.
Tipo di scarico | Suinsmateaiceeaitave e (Tipo K) \ (Tipo K) v
Ayl Livello di vuoto | Comune per ciascuna stazione
picazione - R -
. Scarico  |Riasciato nellambiente operafivo
Pressione di rotiura | Stessa pressione di PV comune
( Opzione -D )
Disposizione Combinazione attacchi: PV = PS = PD
attacco n. Esempio di circuito
Unita singola: ZK2POOKOICJOA-I-D - - - - -
> PV
/T
! /T T\ /T ! D PE

Consultare pagina 28 per la funzione dell'attacco e il campo di pressione di esercizio.
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Serie ZK2[ 1A

® PV: Attacco di alimentazione della pressione pneumatica/Attacco per sorgente vuoto (Pompa per vuoto/Eiettore) ® P'S: Attacco di alimentazione della pressione di pilotaggio
® PD: Attacco di alimentazione della pressione di rottura @ V: Attacco del vuoto @ EXH: Attacco di scarico

® PE: Attacco di scarico pressione di pilotaggio Per maggiori informazioni = pagina 2

DISPOSIZIOI"IG attaCChl * |’unita dipende dalla fonte del vuoto (pompa per vuoto/eiettore).
( Opzione -D )
Disposizione Combinazione attacchi: PV comune = PS comune = PD comune
attacco . Esempio di circuito
PS comune PS comune EXH EXH
PV comune PV comune PD comune > <1 PD comune
PS comune > T <IPS comune
PD comune PD comune | oy comune < > PV comune
(= PS comune) (= PS comune)
Sistema Linea vuoto
Corpo Manifold N R R R R R
Tipo di scarico Senza silenziatore Valvola di alimentazione: Valvola di ronura:i Valvola di Valvola di rottura:i
Livello di vuotol Comure et dascura sazae tipo ad automantenimento N.C. alimentazione: N.C. N.C.
ivi o- i vuoto| Comune per ciascuna stazi (Tipo R) v (Tipo K) v
Applicazione| Scarico -
efunzone | Pressione | Lapressione PD deve essere
di rottura [almentata con la pressione PS.
Disposizione Combinazione attacchi: PV =PS = PD
attacco n. Esempio di circuito
PV ) i i i i
<] PV
AP | AT R
: : Attacco di scarico™
@ i D[[[jq fffffffff oDl |7 — > EXH
(PE compreso) { ) (PE compreso) e Scarico silenziatore
+ EXH
v | T3 ) o
Sistema Eiettore O <]V
Corpo Unita singola _ - R R -
Tipo di scarico Scarico silenziatore Valvola di alimentazione: tipo  Valvola di rottura: N.C.
: : — ad automantenimento
L|veIIo'd| vuoto _ ‘ ‘ (Tipo R)
Appicazione | Scarico Rilasciato nellambiente operativo
efunzone | Pressione | Lapressions PD deve essere «1 Ugello: 12, 15
di rottura  (imentata cona pressione PV.
Disposizione] Combinazione attacchi: PV =PS = PD
attacco n. Esempio di circuito
<PV
AR | AT R
i S SHIEI oLl i
Attacco di scarico
N N~
| T - ‘ > EXH
0é <> qV
Sistema Eiettore - - - - -
Corpo Unita singola Valvola di alimentazione: N.C.  Valvola di rottura: N.C.
Tipo di scarico Attacco di scarico (Tipo K)
Livello di vuoto -
Applicazione Scarico Dolaomeste & etesaolo sty e
efunzone | Pressione | Lapressione PD deve essere
di rottura  [imentata conla pressione PV. Consultare pagina 28 per la funzione dell'attacco e il campo di pressione di esercizio.
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Disposizione attacchi

Unita per il vuoto Serie ZKZDA

® PV: Attacco di alimentazione della pressione pneumatica/Attacco per sorgente vuoto (Pompa per vuoto/Eiettore) ® PS: Attacco di alimentazione della pressione di pilotaggio
® PD: Attacco di alimentazione della pressione di rottura @ V: Attacco del vuoto @ EXH: Attacco di scarico

 PE: Attacco di scarico pressione di pilotaggio

Per maggiori informazioni = pagina 28

# L’unita dipende dalla fonte del vuoto (pompa per vuoto/eiettore).

C

Opzione -D

)

Disposizione
attacco n.

Sistema

Eiettore

Corpo

Unita singola

Tipo di scarico

Sy Sl ad vl rione Gl e

Applicazione
¢ funzione

Livello di vuoto

Scarico

Rilasciato nellambiente operafivo

Pressione

di rottura

Lapressione PD deve essere
alimentata con la pressione PV.

Disposizione
attacco n.

PV comune

PD comune

(= PS comune)

(= PS comune)

EXH comune
(PE compreso) {5

%1 Lo scarico combinato € un tipo di scarico
comune dalla piastra di alimentazione e
scarico diretto da ciascuna stazione.

PV comune
(=PS comune)

PD comune
(= PS comune)

3| EXH comune
7l|(PE compreso)

Sistema Eiettore
Corpo Manifold
Tipo di scarico Scarico combinato*!

Livello di vuoto

Comune per ciascuna stazione

(= PS comune)

Applicazione | Scarico  |Risciato nellambiente operativo
efundone | Pressione | La pressione PD deve essere
di rottura |aimentata con la pressione PV.
Disposizione
attaccon.
PV comune PV comune
(= PS comune) (=PS comune)
PD comune PD comune

(= PS comune)

ST lo70 el @) EXH individuale
] (PE compreso)
Cl ]
\4
Sistema Eiettore
Corpo Manifold

Tipo di scarico

Attacco scarico individuale

Livello di vuoto

Comune per ciascuna stazione

Applicazione | Scarico

Dopolacomessore &

efinzone | pressione

di rottura

La pressione PD deve essere

alimentata con la pressione PV.

Combinazione attacchi: PV =PS = PD

Esempio di circuito

</ PV

e

‘ SSE3N

—<1PD

Scarico silenziatore
ad elevata riduzione

N #[7]

del rumore
=== N> EXH
T !
= g
<> v

Valvola di alimentazione:

tipo ad automantenimento

Combinazione attacchi: PV comune = PS comune = PD comune

Valvola di rottura: N.C.

(Tipo R)

Esempio di circuito

EXH <1 T it > EXH
PD comune > 4 it < PD comune
PS comune it ! ! PS comune
PV comune > C i < PV comune
ST
> EXH?, > EXH'
Attacco Attacco
- : : scarico - - - scarico
Valvola di alimentazione: ~ Valvola di rottura: N.Ci individuale Valvola di Valvola di rottura: N.Ci individuale

fipo ad automantenimento
(Tipo R)

\Y

alimentazione: N.C.
(Tipo K)

\

x2 Per il tipo con scarico combinato, ogni stazione & dotata di un attacco di scarico individuale

Combinazione attacchi: PV comune = PS comune = PD comune

Esempio di circuito

EXH " < EXH
PD comune e ‘ PD comune
PS comune i <1 PS comune
PV comune PV comune
i Attaccodi | ! Attacco di
Pscarico > scarico
EXH EXH

Valvola di alimentazione: tipo ~ Valvola di rottura: N.CV

ad automantenimento
(Tipo R)

Valvola di alimentazione: N.C.

Valvola di
rottura: N.C. v

(Tipo K)

Consultare pagina 28 per la funzione dell'attacco e il campo di pressione di esercizio.

40



Serie ZK2[ 1A

Disposizione attacchi

® PV: Attacco di alimentazione della pressione pneumatica/Attacco per sorgente vuoto (Pompa per vuoto/Eiettore) @ PS: Attacco di alimentazione della pressione di pilotaggio
® PD: Attacco di alimentazione della pressione di rottura @ V: Attacco del vuoto @ EXH: Attacco di scarico

® PE: Attacco di scarico pressione di pilotaggio Per maggiori informazioni = pagina 28

# L’unita dipende dalla fonte del vuoto (pompa per vuoto/eiettore).

D)

Opzione -D

Disposizione
attacco n.
777777 PV comune
(= PD comune)

PD comune
(= PD comune)

PV comune

(= PD comune)
PD comune
(= PD comune)

< EXH individuale

]

Combinazione attacchi: PV comune = PS comune = PD comune

Esempio di circuito

EXH it EXH
PD comune > 1+ < PD comune
PS comune i 1t i ! PS comune
PV comune > it <1 PV comune

Scarico silenziatore

(PE compreso) —
INIE ad elevata riduzione
EXH del
Sistema Eiettore —— L ! ! %gﬁl
Corpo Manifold Scario sienzielore
Tipo di scarico | Siskaoealdsi e NNE1Z, <> sg‘erm‘rae”d“me NN, >
Livello di vuoto | omune per ciascuna sezone Valvola di aimentazione: fipoad ~ Valvola i roﬂura:i Valvola di aimentazione: N.C. ~ Valvola di rottra: N‘C.i
App\icgzione Scarico Rilasciato nellambiente operafivo automantenimento i N.C. ]
efndone  [Pressione | Lapressone PD deve essere (Tipo R) v (Tipo K) v
di rottura | alimentata cona pressione PV.
( Opzione -L )
Disposizione 1 7 Combinazione attacchi: PV individuale=PS comune = PD comune
attaccon, Esempio di circuito
PV Y
PScomune  __ o PS comune | o corrlnzu):\'; N C I Lib E)éllomune
(= PD comune) 7 (=PDcomune) | pg comune o )i ‘ ‘( r Tﬁ é [ 1 ‘ | 4 PS comune
PV individuale | PV comune it PV comune
EXH comune EXH comune
(PE compreso) (PE compreso)
‘ —>EXH™ —> EXH"2
#1 Lo scarico combinato € un tipo di scarico comu- Attacco
ne dglla piastra d.i alimentazione e scarico diretto Z - - . spgrico z - - Attacco scarico
da ciascuna stazione. Valvola di alimentazione: fipo ~ Valvola di rottura: N.Ci individuale vayola g aimentazione: NC. ~ Valvola i rotura: N‘C.i individuale
Sistema Eiettore ad automantenimento \Y \Y
Corpo Manifold (Tipo R) (Tipo K)
Tipo di scarico Scarico combinato*! %2 Per il tipo con scarico combinato, ogni stazione € dotata di un attacco di scarico individuale
p

Livello di vuoto Eposs\bwle camb@re ‘?
— pressione PV per ogni stazione.
e?ﬂ:%'gne Scarico Rilasciato nellambiente operativo
Pressione | Stessa pressione di PS
di rottura | comune e PD comune
Disposizione
attacco n.
PS comune PS comune

(= PD comune)
»)

3 (= PD comune)

PV individuale

L_EXH individuale

(PE compreso)
Sistema Eiettore
Corpo Manifold

Tipo di scarico

Attacco scarico individuale

Livello di vuoto

E possihile cambiare la

Applicazione Scarico

pressione PV per ogni stazione.

Dopolacomessore &

e funzione .
Pressione
di rottura

Stessa pressione i PS

comune ¢ PD comune

41

Combinazione attacchi: PV individuale=PS comune = PD comune

Esempio di circuito

EXH

EXH

PD comune

I

I PD comune
1 <1 PS comune

PS comune B

b~

PV comune

PV comune

Valvola di alimentazione: fipo
ad automantenimento

Valvola di ;onu ra:N.C L
\Y

(Tipo R)

Attacco di

scarico

>EXH

Attacco di
scarico

NE%

> EXH

Valvola di a\imémazione: NC. 7 Valvola di ;ottura: N.Ci v

(Tipo K)

Consultare pagina 28 per la funzione dell'attacco e il campo di pressione di esercizio.



Disposizione attacchi

Unita per il vuoto Serie ZKZDA

® PV: Attacco di alimentazione della pressione pneumatica/Attacco per sorgente vuoto (Pompa per vuoto/Eiettore) ® PS: Attacco di alimentazione della pressione di pilotaggio
® PD: Attacco di alimentazione della pressione di rottura @ V: Attacco del vuoto @ EXH: Attacco di scarico
® PE: Attacco di scarico pressione di pilotaggio

Per maggiori informazioni fare riferimento alla tabella sottostante

# L’unita dipende dalla fonte del vuoto (pompa per vuoto/eiettore).

C

D)

Opzione -L

Disposizione
attacco n.

PS comune
(= PD comune)

PS comune
(= PD comune)

PV individuale

EXH individuale
(PE compreso)

Sistema Eiettore

Corpo Manifold

Tipo di scarico  |Saitoseneueaddeva ione el more
Livello di| E possihile cambiare la
vuoto pressione PV per ogni stazione.

Applicazione ; — — "

A Scarico |Riasciato nellambiente operativo
Pressione | Stessa pressione di PS
dirottura | comune e PD comune

Combinazione attacchi: PV individuale=PS comune PD comune
Esempio di circuito

PVT PV
EXH % 1+ EXH
PD comune ¢ T it T PD comune
PS comune > v T ¢ v it v , <1 PS comune
PV comune it PV comune

Scarico silenziatore
ad elevata riduzione

EXH del rumore
—> ‘ —{> EXH

Scarico sienziafore
ad elevata riduzione
delumore

N #[4
Valvola df aimentazione: NC.  Valvola di rottura: N‘Ci v

N #[#}
Valvola i alimentazione: N.C. Valvola di rttura: NC. i v

(Tipo K) (Tipo K)
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Serie ZK2[ 1A

Costruzione

\T

A\

Con vacuostato con funzione di
risparmio energetico

Con sensore di pressione

Con vacuostato digitale
compatibile con 10-Link

Spillo di regolazione del flusso di rottura
del vuoto per regolazione con cacciavite

Con vacuostato

Con attacco di scarico

Con silenziatore ad elevata
riduzione del rumore

Componenti Parti di ricambio
N° | Descrizione |Materiale Nota N - Descrizione Nota
5 | Assieme valvola -
; Assieme oaT Utilizzati anche HNBR, g IA\slS|eme co:nle:totre Connettore per eIe1t|r\(;|Y:allona f f.l!l (@pe:5 vagOI; tlpo ;/R)1 /2 III‘|I (per valvola tipo J)
corpo valvola NBR e acciaio. sswfne raccordo istantaneo illimetri: , Pollici:
8 | Materiale fonoassorbente 10 pz. (per set)
Assieme  Vengono utiizzati ottone 9 | Assieme adattatore attacco vuoto Con raccordo istantaneo ed elemento filtrante
2 | spillo Ottone | nichelato per eletirolisi resina, 10 | Elemento filtrante Grado di filirazione nominale elemento filtrante: 30 um, 10 pz. (per set)
_ acciaio & NBR. 11 | Guarnizione corpo Guamizione integrata con |a valvola di prevenzione dele interferenze di scarico, 10 pz. (per set)
3 Assieme pgr | Utiizzati anche HNBR Corpo: policarbonato (Per ulteriori informazioni fare riferimento a
corpo . ’ Lo .
ciettore NBR e acciaio. 12 | Corpo filtro . Precauzioni specifiche del prqdotto a paglna_93)
Corpo filtro trasparente: senza attacco per il vacuostato o il sensore, Corpo
4 A_ssmme PBT Utilizzato anche NBR. : _ filtro opaco: con atla.cc.:o peril vacuo.st.ato 0 il sensore
eiettore 13 | Assieme vacuostato digitale Con 2 viti e 1 guarnizione
14 | Cavo con connettore —
15 | Assieme sensore di pressione Con 2 viti e 1 guarnizione
16 A.ssn’:me corpo silenziatore ad elevata Con materiale fonoassorbente (Codice: ZK2-SE4-6-A)
riduzione del rumore
17 | Leva di bloccaggio 10 pz. per set
18 | Dado di bloccaggio 10 pz. per set
19 | Assieme raccordo istantaneo Millimetri: @ 8, Pollici: @ 5/16"
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Unita per il vuoto Serie ZKZDA

Parti di ricambio per unita singola / Codici di ordinazione

Assieme valvola Costruzione®
0 Sistema applicabile 9 Tipo di valvola
A Eiettore per vuoto K | Valvola di alimentazione: N.C., Valvola di rottura: N.C.
P Unita per linea vuoto J Valvola di alimentazione: (N.C.),
Valvola di rottura: nessuna
. . R Valvola di alimentazione: valvola di rottura ad
9 Tensione nominale automantenimento collegata, Valvola di rottura: N.C.
5 24 VDC E*' | Valvola di alimentazione: N.A., Valvola di rottura: N.C.
6 12 VDC x1 Quando si seleziona “P” per @, il tipo “E”
non puod essere selezionato.
(4] Cablaggio O Aitre specifiche
C | Cablaggio comune manifold (Plug-in) c Unita per linea vuoto (tipo di valvola R)

Versione con filettatura femmina attacco PE (M3)
Specifiche diverse da che
elencate sopra

L Cablaggio individuale: Con assieme connettore
(lunghezza del cavo: 300 mm)
LO | Cablaggio individuale: Senza assieme connettore

Selezionare ZK2-VAAECILOA-A per un vacuostato con funzione di risparmio energetico.

Assieme connettore

m Costruzione ®
ZK2-LV @ g
Tipo di valvola applicabile Lunghezza cavo

Tipo di valvola
K/R/E

[ W [ Tipo di valvola K/R/E | 300 mm
[ s [ TipodivalvolaJ | e 600 mm
10 | 1000 mm T
20 [ 2000 mm Tipo di
30 3000 mm valvola J
Rosso

Assieme raccordo istantaneo
(Ordinabile in unita di 10 pezzi.)

m Costruzione 7

KJH|06|- C2
Attacco
06 Raccordo istantaneo @ 6 (diritto) Millimetri
07 Raccordo istantaneo @ 1/4" (diritto) Pollici

Materiale fonoassorbente (10 pz. per set)

m Costruzione
ZK2-SE1- 1- A

TPorosita materiale fonoassorbente

] s ]

Assieme adattatore attacco vuoto (Ordinabile in unita di 1 pezzo.)
ZK2-VA1S E -A m Costruzione (9

Dimensione raccordo istantaneo

6 Raccordo istantaneo @ 6 Millimetri
8 Raccordo istantaneo @ 8

7 | Raccordo istantaneo @ 1/4" Polici
9 | Raccordo istantaneo @ 5/16"

Elemento filtrante (10 pz. per set)
ZK2-FE1-3-A

Grado di filtrazione nominale

(o] 0w |

m Costruzione

Guarnizione del corpo*' (10 pz. per set)
ZK2- BG5- A
Tipo applicabile

Valvola di tipo unidirezionale (Tutte le specifiche
diverse dal vacuostato con funzione di risparmio
energetico e valvola di prevenzione delle
interferenze di scarico)

m Costruzione 4D

Valvola di tipo bidirezionale (Vacuostato con
2 funzione di risparmio energetico e valvola di
prevenzione delle interferenze di scarico)

+*1 Quando viene montato lo ZK2-BG5-2-A, il pezzo in aspirazione non pud
essere rimosso fino a quando non viene rilasciato il vuoto.

Corpo filtro*’
ZK2-FC| |- A

Attacco per il vacuostato o il sensore
Colore
corpo filtro

P | Con attacco (tipo con vacuostato o sensore) Grigio
T | Senza attacco (tipo con vacuostato o sensore) | Trasparente

m Costruzione (2

Simholo| ~ Attacco per il vacuostato o il sensore

«1 Assieme adattatore attacco vuoto non € incluso.
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Serie ZK2[ 1A

Parti di ricambio per unita singola / Codici di ordinazione

Assieme vacuostato
(Con 2 viti di montaggio)

86666

0 Campo della pressione nominale e funzione

m Costruzione (3

*1 Unita fissa: kPa,

O cavo con connettore

Assente

G

Con
cavo

Quando @ & E o F-+-Per vacuostato, Cavo con connettore
(lunghezza 2 m)

Quando @ & V--Per vacuostato con funzione di risparmio

energetico, Cavo con connettore (Lunghezza 2 m)

(5] Montaggio*3

Montato sull'unita singola

L

Montato sul manifold

+3 La lunghezza delle viti di montaggio dell’eiettore incluse
nella confezione ¢ diversa. Quando si ordina un eiettore
senza valvola, selezionare — per il montaggio.

E |da0a-101kPa - Collettore
Vacuostato digitale . -
F aperto 2 uscite
da-100a 100 o - -

v kPa Vacuostato con funzione di |Collettore aperto| Per valvola di alimentaziong N.C. (Tipo K)

w risparmio energetico 1 uscita  |Pervalvola di alimentazione NA. (Tipo E)
@ uscita

A NPN

B PNP
© unita

Funzione di selezione dell'unita
M Solo unita SI*1

Assieme vacuostato compatibile con 10-Link  [§3JR] costruzione 3

06068

0 Campo della pressione nominale

E da0a-101 kPa
F da -100 a 100 kPa
9 Uscita
L1 10-Link Per valvola di alimentazione N.C. (Tipo K)
L2 | (Funzione dirisparmio energetco) | - Per valvola di alimentazione N.A. (Tipo E)

9 Unita

Funzione di selezione dell'unita

Solo unita SI*1

=1 Unita fissa: kPa,

O cavo con connettore

Senza

H

Con (cavo con connettore per vacuostato compatibile con 10-

Link, con connettore M12, lunghezza 300 mm)

(5] Montaggio+3

Montato sull'unita singola

L

Montato sul manifold

+3 La lunghezza delle viti di montaggio dell’eiettore incluse
nella confezione é diversa.
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Cavo con connettore

m Costruzione

(Quando & necessario un cavo individuale,

ordinare il codice sottostante).

e Cavo con connettore per vacuostato

ZS -39-5G

® Cavo con connettore per vacuostato con funzione di

risparmio energetico

ZK2-LW|A|20-A

Uscita

[ A [ Collettore aperto NPN |

| B | Collettore aperto PNP_|

e Cavo con connettore per vacuostato compatibile con
10-Link (con connettore M12)

ZK2-1LW34- A

Assieme sensore di pressione

(Con 2 viti di montaggio)

ZK2 - PS

Campo della pressione nominale

m Costruzione (5

Montagg|o>ﬂ1

& S
74

1 da1a5V, Precisione: +2 % F.S.

da 0 a-101 kPa, Uscita analogica:

‘ da1abV,Precisione: + 2% F.S.

da-100 a-100 kPa, Uscita analogica:

Assieme corpo silenziatore ad elevata riduzione del rumore m Costruzione

ZK2-SC3-(4|- A

[ — | Montato sull'unita singola |

[ L | Montato sul manifold

#1 La lunghezza delle viti di montaggio

dell’eiettore incluse nella confezione &

diversa.

Quando si ordina un eiettore senza
valvola, selezionare — per il

montaggio.

Ugello applicabile

[ 4 [ Perugello07,10 |

| 6 [ Perugello12,15 |

Materiale assorbente per un silenziatore ad alta riduzione del rumore

(5 pz. per set)

ZK2-SE4-6- A

Leva di sbloccaggio (10 pz. per set)

ZK2-RL1-A

Dado di bloccaggio (10 pz. per set)

ZK2-LN1-A

Assieme raccordo istantaneo

(Ordinabile in unita di 10 pezzi.)

VVQ1000-51A -

m Costruzione

Dimensione di attacco

m Costruzione (2

m Costruzione

C8

Raccordo istantaneo @ 8

Millimetri

N9

Raccordo istantaneo @ 5/16"

Pollici




Unita per il vuoto / Serie ZK2[ 1A
Esploso del manifold

Piastra di

Piastra di
0 alimentazione D

Unita singola per manifold

@ alimentazione U

Tirante

ﬁ; (4) Tappo

{

@

H Come aggiungere stazioni al manifold

[Specifiche cablaggio individuale]
1) Rimuovere i due tiranti.

(Specifiche cablaggio individuale

2) Rimuovere la piastra di alimentazione U. (Fare attenzione a non far cadere la guarnizione).
3) Montare un'unita singola sul lato terminale del lato U. (Non lasciare che la guarnizione rimanga intrappolata.)
4) Montare la piastra di alimentazione U con la lunghezza appropriata dei tiranti per il numero di stazioni necessarie. (Coppia di serraggio: 0.75 N-m)

Guarnizione per manifold

Guarnizione per

anifold

Componenti

N° Descrizione Materiale

Nota

1 | Assieme piastra di alimentazione D Resina

Utilizzati anche HNBR, NBR e acciaio.

2 | Assieme piastra di alimentazione U Resina

Utilizzati ottone nichelato per elettrolisi, resina, acciaio e NBR.

Parti di ricambio

N°. Descrizione

Nota

Assieme tirante 2 pz. per set

Assieme tappo attacco

Connettore per il cambio dell’attacco PV al tipo di alimentazione su un solo lato (comune per il tipo da mm e pollici)

Assieme tappo attacco

Connettore per il cambio dell'attacco PS o PD al tipo di alimentazione su un solo lato (comune per il tipo da mm e pollici)

Materiale fonoassorbente | 2 pz. per set - Materiale: Tessuto non tessuto (il coperchio del silenziatore non € incluso).

Guida DIN

Fare riferimento alle dimensioni (consultare le pagine da 39 a 41) per la lunghezza consigliata per ogni numero di stazioni di manifold.

3
4
5
6 | Assieme raccordo istantaneo | Millimetri: @ 8, Pollici: @ 5/16"
7
8
9

Assieme raccordo istantaneo Millimetri: @ 6, Pollici: @ 1/4"

10 | Guarnizione per manifold 10 pz. per set

Assieme alloggiamento
connettore

Il connettore disponibile & solo per numero pari. (In caso di un connettore per numeri
dispari, specificare il numero necessario + 1 stazione)
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Serie ZK2[ 1A

Piastra di
alimentazione U

Assieme
vacuostato

Tirante

Scatola di
giunzione B

Scatola di
giunzione A

mCome aggiungere stazioni al manifold

[Per aumentare il numero di stazioni da numero dispari (1, 3, 5, 5,
7,9) nel tipo di cablaggio comune a numero pari (2, 4, 6, 8, 10)]

(Il cablaggio comune per stazioni a numero dispari ha un connettore
libero per una stazione. Facile aggiungere una stazione).

1) Rimuovere il tirante.

2) Rimuovere la piastra di alimentazione U.

3) Rimuovere l'assieme valvola per unita singola per stazioni extra per manifold.

4) Rimuovere I'assieme sensore se ¢ presente. (Fare attenzione a non far cadere
IO-ting). Vedere [SIHEN)

5) Rimuovere la scatola di giunzione B (in alto) con un cacciavite di precisione.
(Vedere [FEHED)

6) Montare il connettore extra sulla scatola di giunzione B. (Consultare [FHE] )
(Innestare la cavita del connettore e la sporgenza della scatola di giunzione B.
(Consultare )

7) Montare un'unita singola per la(e) stazione(i) supplementare(i) per il manifold
sul lato terminale del lato U. (Non lasciare che la guarnizione o il cavo
rimangano intrappolati).

8) Montare la piastra di alimentazione U con la lunghezza appropriata dei tiranti
per il numero di stazioni necessarie. (Coppia di serraggio: 0.75 N'm)

9) Montare la scatola di giunzione B sulla scatola di giunzione A.

10) Assemblare I'assieme valvola. (Coppia di serraggio: 0.15 N-m)

11) Per i prodotti dotati di un sensore, montare I'assieme sensore. (Fare

attenzione a non far cadere I'0-ting). Coppia di serraggio: da 0.08 a 0.10 N'm)

Assieme valvola

Cavita del
connettore

Sporgenza della
scatola di giunzione B

Se si ordina un eiettore per unita per
linea vuoto, il distanziale & compreso.

~
[I1ato con foro

quadrato & rivotto
verso il corpo.

Unita assemblata

- -- -- [Per aumentare il numero di stazioni da numero pari a

Come rimuovere la ‘ di . t d il stazioni

scatola di giunzione B ' num.ero lspa.rl, o0 aumentare ug o ply S 92|on|]. N

1) Rimuovere l'assieme valvola per tutte le stazioni. (Viene rimossa anche l'unita
singola per la stazione supplementare).

2) Rimuovere l'assieme sensore se & presente. (Fare attenzione a non far cadere
I'0-ring). Vedere [STeHE] )

3) Rimuovere la scatola di giunzione B (in alto) per tutte le stazioni con un
cacciavite di precisione. (Vedere [SISH) Rimuovere la scatola di giunzione B
dal lato D).

4) Rimuovere tutti i connettori montati sulla scatola di giunzione B. (Fare
attenzione a non rompere la clip del connettore).

5) Rimuovere il tirante.

6) Rimuovere I'assieme della piastra di alimentazione D.

7) Rimuovere I'alloggiamento del connettore dall’assieme della piastra di
alimentazione D. (Vedere [FISHE])

8) Montare I'assieme alloggiamento connettore per stazioni extra alla piastra di
alimentazione D (Consultare [SFM) (Inserire le due clip della superficie di
montaggio dell'alloggiamento nei fori quadrati della piastra di alimentazione e
far scorrere l'assieme dell'alloggiamento del connettore.)

9) Rimuovere la piastra di alimentazione U. (Fare attenzione a non far cadere la guarnizione).

: - - -

(Indicazione del numero
della stazione)

10) Montare un'unita singola per la(e) stazione(i) supplemen-tare(i) per il manifold sul
lato terminale del lato U. Non lasciare che la guarnizione rimanga intrappolata.

11) Montare la piastra di alimentazione U e D con la lunghezza appropriata dei
tiranti per il numero di stazioni necessarie. (Coppia di serraggio: 0.75 N-m)

12) Montare il connettore per tutte le stazioni sulla scatola di giunzione B.
(Consultare [SIXHE]) (Innestare la cavita del connettore e la sporgenza della
scatola di giunzione B. (Consultare e HERA)

13) Montare la scatola di giunzione A sulla scatola di giunzione B. Spingere i cavi
lungo il lato e montare la scatola di giunzione A sulla scatola di giunzione B

! seguendo i numeri del tubo con indicazione decrescente dal lato U. (Fare
attenzione a non lasciare che il cavo rimanga intrappolato)

14) Montare I'assieme valvola. (Coppia di serraggio: 0.15 N'm)

15) Per i prodotti dotati di un sensore, montare I'assieme sensore. (Fare

' attenzione a non far cadere 'O-ring). Coppia di serraggio: da 0.08 a 0.10 N'm)

+1 Se si aggiunge un'unita per linea vuoto, & richiesto a parte il distanziale per la
stazione extra.

Assieme piastra di w
alimentazione D
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Esploso del manifold Serie ZK2 I:‘A

Parti di ricambio per manifold / Codici di ordinazione

Assieme piastra di alimentazione manifold » Esploso D, @, @ Guida DIN » Esploso (8)
Codice assieme incluso (DPiastra di alimentazione D,
(2)Piastra di alimentazione U e Btirante (Utilizzato per la AXT100- DR
manutenzione della piastra di alimentazione) .
Simbolo lunghezza
- 1 a 60
\ZZK2 A | | | | ! | [L=12.5x M+ 10.5]
‘ IAssieme piastra di alimentazione manifold L=23 a L=7605 : Simbolo di lunghezza da 1 a 40

Consultare da pag. 19, 27, 74, e 76 per il codice del manifold. L

- - 7 1125 P=125 5.25
Assieme tirante (2 pz. per set) D Esploso (3)
2K2-TB1-{0sl-A | S

Stazioni applicabili 3

0.1 Per manlfold.a 1 stazione + Per la selezione del numero, consultare "L6" nella

: : Dimensioni L tabella delle dimensioni alle pagine da 62 a 64.
10 |Per manifold a 10 stazioni [No. [ 1 [ 2 [ 3[4 5 [6 1789 10]
[DimensioniL] 23 | 35.5 | 48 | 605 | 73 [ 855 | 98 [110.5] 123 |1355]
Assieme tappo attacco | Esploso(@)  Assieme tappo attacco | Esploso 5) [ No. [ 11 [ 12 [ 181415 [ 16 [ 17 [ 18 [ 19 [ 20 |
L Lo [DimensioniL| 148 [160.5 [ 173 [185.5[ 198 [210.5| 223 [235.5[ 248 [260.5 |
(Ordinabile in unita di 1 pezzo.) (Ordinabile in unita di 1 pezzo.) l i i i i i i i i i i |
No. 21 [ 22 [ 23 [ 24 [ 25 | 26 [ 27 | 28 [ 29 [ 30
VVQZ2000-CP ZK2- MP1C6- A [DimensioniL|_273 | 285.5 | 298 | 310.5| 323 | 335.5| 348 | 360.5] 373 | 3855
[ No. [ 31 [ 3 [ 3 [ 34 [ 3 [ 3 | 37 [ 38 [ 39 | 40 |
Assieme raccordo istantaneo (Ordinabile in unita di 10 pezzi.) [Dimensioni L| 398 [410.5] 423 [4355] 448 [460.5] 473 [485.5] 498 [5105]
Esol [ [ No. [ 41 [ 42 [ 43 [ 44 [ 45 [ 46 [ 47 [ 48 [ 49 [ 50 |
vvQ1000 - 51A- P Esposo [Dimensioni L|_523 | 535.5 | 548 | 560.5| 573 | 585.5| 598 | 610.5] 623 | 6355
[ No. [ 51 [ 52 [ 53 [ 54 [ 55 [ 56 | 57 | 58 [ 59 [ 60 |
Attacco [DimensioniL| 648 [ 660.5| 673 [ 685.5| 698 [710.5| 723 [735.5| 748 [760.5 |
Raccordo istantaneo - .
Cc8 o8 Millimetri
N9 Raccorg%ﬁtgptaneo Pollici Assieme alloggiamento connettore » Esploso @
ZK2- CH|2]|[04]- A
Assieme raccordo istantaneo > Esploso (®) Stazioni applicabili
(Ordinabile in unita di 10 pezzi.) 02 | Per manifold a 2 stazioni

Per manifold a 6 stazioni

KJH - C2 gg Per manifold a 4 stazioni
A

ttacco 08 | Per manifold a 8 stazioni
06 | Raccordo istantaneo @ 6 Millimetri 10 | Per manifold a 10 stazioni
07 | Raccordo istantaneo @ 1/4" Pollici

® Tipo di connettore
1 Connettore D-sub (25 pin)

Guarnizione per manifold (10 pz. per set) b Esploso 10 2 | Connettore con flat cable (26 pin)
ZK2-BG4 - -A
Modello applicabile mTappo (per raccordo istantaneo)
1 Per ZK2C (Ordinabile in unita di 10 pezzi.)
2 | Per ZK2F, ZK2H, ZK2Q Montato su attacchi non utilizzati (PV, PS, PD, ecc.)
L
Materiale fonoassorbente (2 pz. per set) b Esploso @ A
ZK2-SE2-1-A ,
KQ2P-[06] [
[=)
Q
Modelli e dimensioni
Simbolo Mis”’gii"’mibi" A| L |oD P[‘;?O Nota

06 6 18 35 8 1 Bianco
08 o8 20.5| 39 |10 2 Bianco
07| ©1/4" 18 35 8.5| 1 |Arancione
09| 9@5M16" | 205 | 39 |10 2 |Arancione
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Serie ZK2[ 1A

Vite di montaggio

(Coppia di serraggio: 1.4 N-m)

Tirante
(Coppia di serraggio: 0.75 N'm)

| Vite di fissaggio
(Coppia di serraggio: 0.35 N-m)

NSY
WN®E

Vite di fissaggio guida DIN
(Coppia di serraggio: 1.4 N-m)

N

N

-

Distanziale di montaggio
della guida DIN. Montato
solo su modelli con

(Coppia di serraggio: 0.6 N-m)

squadretta di montaggio
1 su guida DIN

& Vite di fissaggio
(Coppia di serraggio: 0.7 N-m)

Vite di fissaggio J
(Coppia di serraggio: 1.4 N-m) ’
Componenti
N° Descrizione Materiale Nota
1 | Assieme piastra di alimentazione D Resina Utilizzati anche HNBR, NBR e acciaio.
2 | Assieme piastra di alimentazione U Resina Utilizzati ottone nichelato per elettrolisi, acciaio e NBR.

Parti di ricambio comuni

del manifold (Per i Codici di ordinazione del manifold, andare a pagina 48).

N° Descrizione Nota

3 | Assieme tirante 2 pz. per set

4 | Assieme tappo attacco Tappo per il cambio dell’attacco PV al tipo di alimentazione su un solo lato

5 | Assieme tappo attacco Tappo per il cambio dell’attacco PS o PD al tipo di alimentazione su un solo lato

6 | Assieme raccordo istantaneo | Millimetri: @ 8, Pollici: @ 5/16"

7 | Materiale fonoassorbente | 2 pz. per set - Materiale: tessuto non tessuto (protezione del silenziatore non incluso).

8 | Guida DIN Fare riferimento alle dimensioni (consultare pagina 65) per la lunghezza consigliata per ogni numero di stazioni di manifold.
Parti di ricambio della specifica trasmissione in Bus di campo

N° Descrizione Nota

9 | Unita SI EX260 —

10 | Squadretta di fissaggio | Si usa per fissare la guida DIN.
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Esploso del manifold Serie ZKZDA

Codici di ordinazione delle parti di ricambio per manifold

Assieme piastra di alimentazione del manifold compatibile con Bus di campo

Il codice assieme include la () piastra di alimentazione D, (2) la piastra terminale U e
(3) un assieme tirante
(Utilizzato per la manutenzione della piastra di alimentazione)

ZZK2[01]A - @% S0- %
Asswme piastra di

alimentazione manifold

@ stazioni @ sistema/Attacco
01 1 stazione A | ttore per vuoto @ 8 (PV comune)
02 2 stazioni AN | P © 5/16" (PV comune)

08 8 stazioni

© scarico
1 Scarico combinato Codici dell’'unita singola applicabile: ZK2C
2 Scarico individuale | Codici dell’'unita singola applicabile: ZK2F, ZK2H

(4] Opzione

- Senza opzione
B Con squadretta di montaggio su quida DIN per EX260/EX500 | Per maggiori dettagli,
D | Con attacco (PD) di alimentazione pressione di rottura comune vedere pagina 22.
L Versione con alimentazione individuale manifold

Protocollo di comunicazione

simoo|  Protocolio Nlume.ro Polarita in uscita unita Conpettore Simt_)olo
di uscte Sl bus di campo | manifold
DN1 ) PNP (comune negativo) SQAN
®
DN2 DeviceNet 32 NPN (comune positivo) M12 SQA
PR1 PNP (comune negativo) M12 SNAN
PR2 NPN (comune positivo) SNA
PR5 PROFIBUS DP| 32 PNP (comune negativo) D-sub SNCN
PR6 NPN (comune positivo) SNC
MJ1 . PNP (comune negativo) SVAN
MJ2 CC-Link 32 NPN (comune positivo) M12 SVA
EC1 PNP (comune negativo) SDAN
EC2 EtherCAT | 32 NPN (comune positivo) M12 SDA
PN1 PNP (comune negativo) SFAN
PN2 PROFINET | 32 NPN (comune positivo) M12 SFA
EN1 ™ PNP (comune negativo) SEAN
EN2 EtherNevIP 32 NPN (comune positivo) M12 SEA
PL1 | Ethemet POWERLINK | 32 PNP (comune negativo) M12 SGAN
L1 10-Link 32 NPN (comune positivo) M12 SKAN
Squadretta di fissaggio
N° Descrizione Codice Nota
Squadretta di fissaggio ZK2-DA5-A 2 pz. per set
1) | Distanziale di montaggio dellaguidaDIN |  ZK2-EU3-A —

* Per il montaggio successivo di una squadretta di fissaggio, sono
necessari 10 e (0.
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Serie ZK2[ 1A

__EX500 | Tiente

' Vite di fissaggio
/ (Coppia di serraggio: 0.35 N-m)

Vite di fissaggio guida DIN

w
Vite di fissaggio guida DIN
(Coppia di serraggio: 1.4 N'm)

Vite di montaggio
(Coppia di serraggio: 0.6 N-m)

Vite di fissaggio Vite di fissaggio

‘ K0 =
(Coppia di serraggio: 1.4 N-m) (Coppia di serraggio: 0.7 N-m)%’

/ ! (Coppia di serraggio: 1.4 N-m) AST o o

(Coppia di serraggio: %

@

Distanziale di montaggio
della guida DIN Montato
solo su modelli con
squadretta di montaggio
su guida DIN

Componenti
N° Descrizione Materiale Nota
1 | Assieme piastra di alimentazione D Resina Utilizzati anche HNBR, NBR e acciaio.
2 | Assieme piastra di alimentazione U Resina Utilizzati ottone nichelato per elettrolisi, acciaio e NBR.

Parti di ricambio comuni del manifold (Per i Codici di ordinazione del manifold, andare a pagina 48).

N° Descrizione Nota

3 | Assieme tirante 2 pz. per set

4 | Assieme tappo attacco Tappo per il cambio dell’attacco PV al tipo di alimentazione su un solo lato

5 | Assieme tappo attacco Tappo per il cambio dell’attacco PS o PD al tipo di alimentazione su un solo lato

6 | Assieme raccordo istantaneo | Millimetri: @ 8, Pollici: @ 5/16"

7 | Materiale fonoassorbente | 2 pz. per set - Materiale: tessuto non tessuto (protezione del silenziatore non incluso).

8 | Guida DIN Fare riferimento alle dimensioni (consultare pagina 66) per la lunghezza consigliata per ogni numero di stazioni di manifold.

Parti di ricambio del modello con trasmissione in Bus di campo
N° Descrizione Nota
9 | Unita SI EX500 —
10 | Squadretta di fissaggio | Si usa per fissare la guida DIN.

Codici di ordinazione delle parti di ricambio per manifold

Assieme piastra di alimentazione del manifold (@ Unita SI EX500
compatibile con Bus di campo EX500-S103

Codice assieme incluso (1) piastra di alimentazione D, (2) piastra di alimentazione U
e (3) assieme tirante (utilizzato per la manutenzione della piastra di alimentazione)

ZZK?2 m A- so-[ |-A Squadretta di fissaggio
—l_ N° Descrizione Codice Nota
1 Assieme piastra di Squadretta di fissaggio ZK2-DA5-A 2 pz. per set
alimentazione manifold 1) |Distanziale di montaggio della guidaDIN|  ZK2-EU3-A —
0 Stazioni g Sistema/Attacco « Per il montaggio successivo di una squadretta di fissaggio, sono necessari (0 e (.
01 1 stazione A | ttore per vuoto @ 8 (PV comune)
02 | 2 stazioni AN | etoreP @ 516" (PV comune)
08 8 stazioni
9 Scarico
1 Scarico combinato Codici dell’unita singola applicabile: ZK2C
2 Scarico individuale Codici dell'unita singola applicabile: ZK2F, ZK2H
(4] Opzione
= Senza opzione
B Con squadretta di montaggio su guida DIN per EX260/EX500 | Per maggiori dettagli,
D Con attacco (PD) di alimentazione pressione di rottura comune vedere pagina 22.
L Versione con alimentazione individuale manifold
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Vite di montaggio
(Coppia di serraggio: 0.6 N-m)

Esploso del manifold Serie ZKZDA

Vite di fissaggio guida DIN
(Coppia di serraggio: 1.4 N-m)

> - Vite di fissaggio guida DIN [ '
P/ (Coppia di serraggio: 0.75 N-m)
- Distanziale di montaggio della
> . guida DIN. Montato solo su

Tirante
7 (Coppia di serraggio: 0.75 N-m)

3 7 | Vite di fissaggio
/ (Coppia di serraggio: 0.35 N-m) \

Vite di fissaggio guida DIN
(Coppia di serraggio: 1.4 N-m)

Vite di fissaggio
Coppia di serraggio: 1.4 N'm)

—_

Vite di fissaggio
‘ (Coppia di serraggio: 0.7 N-m)

Vite di fissaggio
(Coppia di serraggio: 0.75 N-m)

modelli con squadretta di
montaggio su guida DIN

Componenti

N° Descrizione Materiale Nota

1 | Assieme piastra di alimentazione D Resina Utilizzati anche HNBR, NBR e acciaio.

2 | Assieme piastra di alimentazione U Resina Utilizzati ottone nichelato per elettrolisi, acciaio e NBR.
Parti di ricambio comuni del manifold (Per i Codici di ordinazione del manifold, andare a pagina 48).

N° Descrizione Nota

3 | Assieme tirante 2 pz. per set

4 | Assieme tappo attacco Tappo per il cambio dell’attacco PV al tipo di alimentazione su un solo lato

5 | Assieme tappo attacco Tappo per il cambio dell’attacco PS o PD al tipo di alimentazione su un solo lato

6 | Assieme raccordo istantaneo | Millimetri: @ 8, Pollici: @ 5/16"

7 | Materiale fonoassorbente | 2 pz. per set - Materiale: tessuto non tessuto (protezione del silenziatore non incluso).

8 |Guida DIN Fare riferimento alle dimensioni (consultare pagine 67 e 68) per la lunghezza consigliata per ogni numero di stazioni di manifold.
Parti di ricambio del modello con trasmissione in Bus di campo

N° Descrizione Nota

9 | Piastra valvola —

10 | Unita SI EX600 —

11 | Modulo di ingressi/uscite digitali —

12 | Piastra di alimentazione —

13 | Squadretta di fissaggio per EX600 | Si usa per fissare la guida DIN (per EX600).

14 | Squadretta di fissaggio

Si usa per fissare la guida DIN (per ZK2).
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Serie ZK2[ 1A

Codici di ordinazione delle parti di ricambio per manifold

Assieme piastra di alimentazione del manifold
compatibile con Bus di campo

Codice assieme incluso (D) piastra di alimentazione D, (2 piastra di
alimentazione U e (3 assieme tirante

(utilizzato per la manutenzione della piastra di alimentazione)

zzmm@% so-%- A
1 —l_Assieme piastra di

alimentazione manifold

0 Stazioni @ Sistema/Attacco
01 1 stazione A Eiettore @ 8 (PV comune)
02 2 stazioni AN per vuoto @ 5/16" (PV comune)
08 8 stazioni
9 Scarico
1 Scarico combinato Codici dell’unita singola applicabile: ZK2C
2 Scarico individuale | Codici dell'unita singola applicabile: ZK2F, ZK2H
(4] Opzione
— Senza opzione
C Con squadretta di montaggio su guida DIN per EX600 Per maggiori dettagli,
D | Conattacco (PD) di alimentazione pressione di rottura comune |~ vedere pagina 22.
L Versione con alimentazione individuale manifold

* L’opzione “C” puo essere utilizzata solo con un manifold della serie ZK2. Non
si puo utilizzare con un manifold combinato della serie JSY e della serie ZK2.

(9 Piastra valvola
EX600-ZMV2

* Con viti di montaggio (2 pz. di M4 x 6 e 2 pz. di M3 x 8)
Unita SI EX600
EX600-S

Protocollo di comunicazione

Simbolo Protocollo Polarita in uscita
PR1A PNP (comune negativo)
PR2A PROFIBUS DP NPN (comune positivo)
DN1A . ® PNP (comune negativo)
DN2A DeviceNet NPN (comune positivo)
MJ1 m PNP (comune negativo)
MJ2 CC-Link NPN (comune positivo)
EN7 EtherNet/IP™ PNP (comune negativo)
ENS8 (Modulo 10-Link) NPN (comune positivo)
EC3 EtherCAT PNP (comune negativo)
EC4 (Modulo 10-Link) NPN (comune positivo)
PN3 PROFINET PNP (comune negativo)
PN4 (Modulo 10-Link) NPN (comune positivo)

(Compatibile wireless)

EX600-W
Protocollo Tipo di uscita
Simok | Tipo unita SI Descrizione Simbolo Descrizione
EN | Modulo base wireless | EtherNet/IP ™ *1 1 | PNP (comune negativo)
PN | Modulo base wireless| PROFINET*! 2 | NPN (comune positivo)
SV | Modulo remoto wireless —*1

#1 |l sistema wireless € adatto all’'uso solo in un paese dove & conforme
alla legge sulle onde radio e ai regolamenti di quel paese.
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Esploso del manifold Serie ZK2 I:‘A

Codici di ordinazione delle parti di ricambio per manifold
@D Modulo di ingressi digitali EX600

EX600-DX @
Tipo di ingresso Numero di ingressi, individuazione circuito aperto e connettore
Simbolo [Descrizione| Simbolo | Numero di ingressi | Individuazione circuito aperto Connettore

P PNP B 8 No Connettore M12 (5 pin) 4 pz.

N NPN C 8 No Connettore M8 (3 pin) 8 pz.
C1 8 Si Connettore M8 (3 pin) 8 pz.
D 16 No Connettore M12 (5 pin) 8 pz.
E 16 No Connettore D-sub (25 pin)
F 16 No Morsettiera a molla (32 pin)

(D Modulo di uscite digitali EX600

EX600- DY@
Tipo di uscita Numero di uscite e connettore

Simbolo[Descrizione] Simbolo| Numero di uscite Connettore
P PNP B 8 Connettore M12 (5 pin) 4 pz.
N NPN E 16 Connettore D-sub (25 pin)
F 16 Morsettiera a molla (32 pin)

@D Modulo di ingressi/uscite digitali EX600

EX600- DM@@
Tipo ingressi/uscite Numero di ingressi/uscite e connettore
8

Simbolo|Descrizione| Simbolo | Numero di ingressi | Numero di uscite Connettore
P PNP E 8 Connettore D-sub (25 pin)
N NPN F 8 8 Morsettiera a molla (32 pin)

@D Modulo di ingressi/uscite analogici EX600

EX600- A
e

Ingressi/uscite analogich TNumero di canali di ingresso e connettore

Simbolo| Descrizione [Simbolo| Numero di canali di ingresso [_ Connettore
AX_|Ingresso analogico| | A | 2 canali | Connettore M12 (5 pin) 2 pz. |
AY |Uscita analogica

(D Modulo di ingressi/uscite analogici EX600
EX600-AM B

Ingressi/usciteI TNumero di canali di ingressi/uscite e connettore

analogiche [Simbolo[ Numero di canali di ingresso | Numero di canali di uscita [ Connettore |
[ B | 2 canali | 2canali [ Connettore M12 (5 pin) 4 pz. |

@) Modulo 10-Link EX600
EX600- L@ B1 A\ Precauzione
{0}

Specifiche attacc Numero di attacchi e connettore | ! modelii di moduli SI compatibili sono quelli indicati di seguito.

- Compatibile con PROFINET: EX600-SPN3/EX600-SPN4

Simbolo| Descrizione Simbolo |Numero di attacchi Connettore - Gompatibie con EtherNet/P™: EX600-SENT/EX600-SENS
A |Attacco classe A . |Connettore M12 . - - -
B |Attacco classe B B | 4 attacchi (5 pin) 4 pz. - Compatibile con EtherCAT: EX600-SEC3/EX600-SEC4
(12 Piastra di alimentazione EX600 (13 8quadretta di fissaggio per EX600
EX600- ED@-Q EX600-ZMA3 :
‘ol ; : I Parti comprese
Cpnnettore di alimentazione Montagglo _ Vit a testa rotonda con rondella
Simbolo Connettore Simbolo Descrizione (M4 x 20) 1 pz
2 | Comnettore di almentazione M12, fipo B — | Senza squadfeta di moniaggio su guida DIN Vite di serraggio (4x14)2 pz.

3| Connefioredi aimentazione elfiica da 718 polic 3 | Consquadretta di montaggio su quida DIN
a Connettore di alimentazione M12 |

(9 Squadretta di fissaggio

INJOUT, tipo A, disposizione pin 1 N° | Descrizione Codice Nota
Connettore di alimentazione M12 Squadretta di . A |2 pz. per
B IN/OUT, tipo A, disposizione pin 2 fissaggio ZK2-DA7-A set
* La disposizione dei pin per i connettori Distanziale di montaggio g : _
"4" e "5" & diversa. & della quida DIN ZK2-EUS-A

= Per il montaggio successivo di una squadretta
di fissaggio, sono necessari @3, @4 e .
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Serie ZK2[ 1A

Come aggiungere stazioni al manifold)

Assieme
vacuostato

Assieme valvola

Come rimuovere la
scatola di giunzione B

Fig. 3-A

Cavita del
connettore

IIato con foro
quadrato € rivolto
verso il corpo.

Parte sporgente
della scatola di
giunzione B

Assieme piastra di
alimentazione D

Assieme
connettore

del collegamento

Prestare attenzione
alla direzione.

i Vite autofilettante

Circuito stampato !

Vedere pagina 56 per la procedura
di collegamento dell’assieme cavo.
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[Per aumentare il numero di stazioni da numero
dispari (1, 3, 5, 7) a numero pari (2, 4, 6, 8)]

(Le stazioni dispari hanno un cavo libero per una
stazione, quindi non sono necessari ordini aggiuntivi).

1) Rimuovere il tirante.

2) Rimuovere la piastra di alimentazione U.

3) Rimuovere l'assieme valvola dall’unita singola per il manifold da aggiungere.

4) Rimuovere I'assieme sensore se e presente. (Fare
attenzione a non far cadere I'O-ring. Consultare [FFHEN.)

5) Rimuovere la scatola di giunzione B (in alto) con un
cacciavite di precisione. (Vedere [EFHE.)

6) Montare il connettore extra alla scatola di giunzione B. (Consultare
EFEE)). (Innestare la cavita del connettore e la sporgenza
della scatola di giunzione B. Consultare [FFEERS.)

7) Montare un’unita singola per il manifold da aggiungere sulla
superficie terminale del lato U.

8) Montare la piastra di alimentazione U con tiranti dalla
lunghezza appropriata per il numero di stazioni necessarie.
(Coppia di serraggio: 0.75 N-m)

9) Montare la scatola di giunzione B sulla scatola di giunzione A.
10) Montare I'assieme valvola. (Coppia di serraggio: 0.15 N-m)
11) Per i prodotti dotati di un sensore, montare I'assieme sensore. (Fare

attenzione a non far cadere 'O-ring. Coppia di serraggio: da 0.08 a 0.10 N'm)

[Per aumentare il numero di stazioni da numero pari a

numero dispari, 0 aumentare di 2 stazioni o piu]

1) Rimuovere gli assiemi valvola da tutte le stazioni.
(Rimuovere anche dalle unita singole da aggiungere).

2) Rimuovere I'assieme sensore se € presente. (Fare
attenzione a non far cadere gli o-ring. Consultare [FFHE.)

3) Rimuovere la scatola di giunzione B (in alto) da tutte le stazioni
con un cacciavite di precisione. (Vedere[§*BH). (Rimuovere la
scatola di giunzione B dal lato D).

4) Rimuovere tutti i connettori montati ciascuna scatola di giunzione
B. (Fare attenzione a non rompere le clip dei connettori).

5) Rimuovere i tiranti.

6) Rimuovere I'assieme della piastra di alimentazione D.

7) Rimuovere il circuito stampato del collegamento, quindi
rimuovere I'assieme connettore. (Vedere [FTHH.)

8) Collegare I'assieme cavo. (Vedere [ZEEE.)

9) Rimontare I'assieme connettore e il circuito stampato del
collegamento. (Vedere [FITHE.)

10) Rimuovere la piastra di alimentazione U. (Fare attenzione a
non far cadere la guarnizione).

11) Montare le unita singole per il manifold da aggiungere sulla
superficie terminale del lato U. (Non lasciare che la
guarnizione rimanga intrappolata.)

12) Montare le piastre di alimentazione U e D con tiranti dalla
lunghezza appropriata per il numero di stazioni necessarie.
(Coppia di serraggio: 0.75 N-m)

13) Montare i connettori per tutte le stazioni su ciascuna scatola
di giunzione B. (Consultare [IFHE]). (Innestare la cavita del
connettore e la sporgenza della scatola di giunzione B.
Consultare [FFEEED).

14) Montare ciascuna scatola di giunzione B su ciascuna scatola

di giunzione A.
Spingere i cavi verso il basso e montare ciascuna scatola di
giunzione B su ciascuna scatola di giunzione A iniziando con i
numeri delle stazioni dei connettori sul lato U. (Consultare [FEHE).
(Fare attenzione a non lasciare che il cavo rimanga intrappolato).

15) Montare I'assieme valvola. (Coppia di serraggio: 0.15 N-m)

16) Per i prodotti dotati di un sensore, montare gli assiemi sensore. (Fare
attenzione a non far cadere gli o-ring. Coppia di serraggio: da 0.08 a 0.10 N-m)

(5 Assieme cavo
ZK2-CHS[04]- A

Stazioni applicabili
03 |Per manifold a 3 stazioni

08 |Per manifold a 8 stazioni




Come aggiungere stazioni al manifold Serie ZKZDA

Come aggiungere stazioni al manifold: manifold di eiettori per sistema in Bus di campo

Collegare I'assieme cavo nelle posizioni mostrate nello schema seguente.
A Precauzione 1) Dopo aver inserito ciascun perno, verificare che il perno sia bloccato tirando leggermente il cavo.

2) Non tirare con forza il cavo durante il collegamento. Inoltre, evitare che i cavi rimangano incastrati tra i
manifold durante il montaggio delle piastre di alimentazione U e D.

Cablaggio

Procedura) Un numero di stazione € indicato sul connettore dell’assieme cavo. Fare riferimento alla disposizione dei pin e inserire i pin ini-
ziando dal nero e poi alternando il bianco e il nero dall'alto per le valvole di alimentazione e le valvole di rottura. Inoltre, parten-
do dal basso, inserire i pin in base al numero di stazione corrispondente per il comune.

Indicazione del numero Valvola di alimentazione
della stazione (Nero) N .
/ Disposizione pin umerazione  Golore
morsettiera del cavo
/ J -
< ) T N Vel i lmenlzare
Te) 12020, vevla i imentazione -~ - . ‘ . SRS i
€ 1 Stazpne 1e0 Ekoa Ta!menaz!one ! 2 ---- Stazione 1: bianco, valvola di rottura StaZ|one1{ Valvola di otfura ! Nero
Stazione 2: nero, valvola di aimentazione ---- 3 ) ) ) 2 Bianco
) ‘ o 4 ---- Stazione 2: bianco, valvola di rottura Viadinerive
Valvola di rottura  Stazione 3 nero, valvola i alimentazione ---- 5 ) ) ) ) 3 Nero
Bi ) N 6 ---- Stazione 3: bianco, valvola di rottura StamoneZ{ Valvola di rotiura .
(Bianco) Stazions 4 nero,valvola i almentazione ---- 7 e ‘ Hrerladedioya - gionco
) N 8 ---- Stazione 4: bianco, valvola di rottura Vel iz
Stazione 5: nero, valvola di aimentazione ---- 9 ) ) ) . - 5 Nero
‘ o 10 ---- Stazione 5: ianco, valvola di rottura StazmneS{ Valvola di rofura .
. Stazione 6: nero, valvola di aimentaziong ---- 11 12 -~ Stzione & bianco.vavladirotra — 6 Bianco
Assieme cavo Stazione 7:nero, valvola i aimentazione ---- 13 IR ‘ . Va\vo\ad\a\\mgnm * 7 Nero
) N 14 ---- Stazione 7: bianco, vavola dirottra - Stazione 4 Valvola di roffura .
Stazione 8: nero, valvola di aimentaziong ---- 15 ) ) i —O 8 Bianco
171 16 ---- Stazione 8: bianco, valvola di rottura Vel dicimentzire 9 Nero
3 191 D) 18 StazioneS{ Valvola dirottura 0 Bianco
A 1 G D 20 Va\vo\ad\ahmemazwgne 11 Nero
'S ] ' D] 22 Stazione6{ Valvola dirofura .
'S 23 | 24 o 2 Bianco
N (Inutilizzato) | 25| ] (Inutilizzato) . L LLILLC P RN
S o7 D\ 26 Stazione 7 Valvola i rotiura 4 Bianco
N 2o |C] V| 28 biwdage |
o~ .
N ] D\ 30 Stazione 8{ Valvola di oftura ;
,E 31 D 32 16 Bianco
N L
N R com 33|C ] 34 ---- Rosso (COM.) COM.
§ F‘osso (COM.) 35 36 --.- Rosso (COM.) com. > 3 Rosso
3 F{osso (COM ) 37 38 ... Rosso (COM.) 1 35 Rosso
0880 ( ) -39 40 ---- Rosso (COM.) CoM. |
Rosso (COM.) ---- 41 . ——————6 41 Rosso
COM. (Rosso) T ¥
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Serie ZK2[ 1A

Dimensioni: Unita singola

2K2§D EDNLzA-D

Eiettore per vuoto, Unita singola, Con valvola di alimentazione/valvola di rottura, Senza sensore di pressione/vacuostato

Per scarico silenziatore ad elevata riduzione del rumore  Controdado lungo per regolazione con cacciavite

E Scarico gpjlo di ; G
pillo di regolazione del
flusso di rottura del vuoto Conttrodado lungo
] o .
d ] = Posizione di bloccaggio
T S=——————Y_ Assieme corpo silenziatore ad 1
33.8 elevata riduzione del rumore *6 20 { _ EE
Per attacco scarico Attacco di scarico Attacco (PV) di
E#2, %3 (EXH) alimentazione 80.9 B .
Millimetri: 08 (& 8) pressione pneumatica - S
—_—— Pollici: 09 (@ 5/16") 76.8 ()
—— Spillo di regolazione Foro di montaggio 2 x @ 4.5
=1 del flusso di rottura Ex1, %3
del vuoto D 'f
‘ o ( -
- i
©
«1 Per lo scarico del silenziatore, l'aria & scaricata 5 D ‘
dalla fessura su entrambi i lati. (Non coprire 2 N D
entrambi i lati. Scaricare almeno da un lato). ~ 3 8 :Ses G |
=2 Per il tipo con attacco di scarico, I'aria & scaricata 2l 2| o b Zﬂ :
dal raccordo istantaneo. 3 ¥e] 2 S| Rl o J m@h (8) o g N | @ |
+*3 Lo scarico della pressione di pilotaggio € comune *5 | S l& i = v Completamente i M
con lo scarico dell’eiettore. % < P % \?‘E M: m aperta 10 :
*5 Gli ugelli 12 e 15 sono dotati di attacco di scarico. <| | ‘ i G = e 3
+6 Vedere a pagina 92 per il codice e la D %ﬁ\ < R o s S ——— - 3
manutenzione dell’assieme corpo silenziatore ad & H =) 0 [ H ,\ ! o
elevata riduzione del rumore. =Y - Filtro di  czze:2 |9
3.5 16.5 38.5 aspirazione *4/ 15
Tipo attacco PV B 78.8 A
Millimetri 06| 96 9.7 Attacco del woto (V) +4 Vedere a pagina 61 per le
Pollici 07| @1/4" | 123 Azionamento manuale (valvola di alimentazione) 33.5 6 dimensioni con la
squadretta di montaggio.
Tipo attacco V A C . ;
Millimetri 06| 06 8254 ‘@ ) -
08| 98 11.4 6 T
.| 07| @1/4" | 9.7 4.76 Azionamento manuale
Poliici oo 5/16 (114 | 6 (valvola di rottura)
ZK2P00KCINL2A-]

Unita per linea vuoto, Unita singola, Con valvola di alimentazione/
valvola di rottura, Senza sensore di pressione/vacuostato

Controdado lungo per

Versione con filettatura femmina attacco PE

Posizione di bloccaggio

regolazione con cacciavite {
G Controdado Attacco di scarico pressione pilotaggio  F ,%L - EE
lungo M3
| = ® 80.9 B
Spillo di regolazione 26 b 76.8
S~ T~ A del flusso di rottura ‘ :
~ del i . .
20 ©l vuolo Foro di montaggio 2 x @ 4.5
2l F Attacco (PV) di i
Attacco di scarico pressione di pilotaggio  fi / a|lmentaz!one Tf = D
pressione
Spillo di regolazione del pneumatica
flusso di rottura del vuoto { D
o SR G
® g
) 2 o Ji\ I N
3 ©| © (—f ~{ Completamente C
T o a
© £ 2 = B | —TF| B aperta 10 =
<| o o8 « ,AE,
W 5| < =y — 8.6
S ] C—— =S s
I o | : o
Tipo attacco PV B ¢ g5 | I o i o
Millimetri 06| @6 9.7 T Filtro di - ===
Poliici o7 @12 | 123 35 Ataceo (PS) limentazione pressione di potaggio 16.5 38.5 aspirazione 1 15
Millimetri: @ 4 78.8 A
Tipo attacco V A C Attacco del vuoto (V) POl 05/32
Millmetr 06| ©6 8.25| 4 Azionamento manuale (valvola di alimentazione) 33.5 6 Azionamento manuale (valvola di rottura)
08 o8 1.4 6 *1 Vedere a pagina 61 per
Pollici 07| @1/4" | 97 | 476 @{ 7 R 15 le dimensioni con la
09 |@5/16"| 114 | 6 _ [ H squadretta di montaggio.
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Unita per il vuoto Serie ZKZDA

Dimensioni: Unita singola

A
ZK2 (B;DJEINL2A-D
Eiettore per vuoto, Unita singola, Con valvola di . . . o
alimentazione, Senza sensore di pressione/vacuostato Per scarico silenziatore ad elevata riduzione del rumore
E Scarico
Posizione di bloccadgio T=m_ X Assieme corpo silenziatore ad
99 33.8 elevata riduzione del rumore *¢
Il Per attacco scarico S
qL - 2 x5 Attacco di scarico (EXH)
E*2 > Milimetri: 08 (O 8)
Pollici: 09 (@ 5/16")
——
Attacco (PV) di — e D
alimentazione pressione 80.9 B — N
pneumatica ‘ S 104
\ 76.8 @,

+1 Per lo scarico del silenziatore, |'aria &
scaricata dalla fessura su entrambi i lati.
Ex1. 3 (Non coprire entrambi i lati. Scaricare
almeno da un lato).
«2 Per il tipo con attacco di scarico, I'aria &
scaricata dal raccordo istantaneo.
*3 Lo scarico della pressione di pilotaggio &

Foro di montaggio 2 x @ 4.5

Hees

I § | ( 1 N E comune con lo scarico dell’eiettore.
7 =5 Gli ugelli 12 e 15 sono dotati di attacco di
.5 %i o | o j(:r Zﬁ s scarico.
jm <] © | Mg = || Q| = %6 Vedere a pagina 92 per il codice e la
N & m manutenzione dell'assieme corpo
)] orT P -
0 : al i silenziatore ad elevata riduzione del rumore.
S« C—— e e
N~ 3 B H ,,,,,,,,,,, : L Tipo attacco PV B
2 “t |lgb e N Firodi 4| lo Millimetri 06 | @6 9.7
16.5 385 aspirazione | 15 Pollici 07 | @1/4" | 12.3
78.8 A Tipo attacco V A (o

Attacco del vuoto (V)

*4 Vedere a pagina 61 per le dimensioni Millimetri 06, 06 8.25| 4
Azionamento manuale (valvola di alimentazione) 39.5 con la squadretta di montaggio. 08| ©8 |11.4 6

Pollici 07 | @1/ 9.7 4.76

T o — 09 |@5/16"| 11.4 6
———

T I

A
ZK2 EDNONNA-D Per scarico silenziatore ad elevata riduzione del rumore
E Scarico

Eiettore per vuoto, Unita singola, Senza
valvola, Senza sensore di pressione/vacuostato

= S — Assieme corpo silenziatore ad
33.8 elevata riduzione del rumore *5

o . . Per attacco scarico
Posizione di bloccaggio Attacco di scarico (EXH)

E*2 Millimetri: 08 (@ 8)

( ) - Pollici: 09 (@ 5/16")
L —H =

<
= ©
«

Attacco (PV) di alimentazione pressione pneumatica 10.4

78.8 B +1 Per I_o scarico del silenziatore, I‘ariélalé .
- - E*1 scaricata dalla fessura su entrambi i lati.
Foro di montaggio 2x @ 4.5 Ve (Non coprire entrambi i lati. Scaricare
almeno da un lato).
*2 Per il tipo con attacco di scarico, I'aria &
scaricata dal raccordo istantaneo.
+4 Gli ugelli 12 e 15 sono dotati di attacco di

(@] @ scarico.
s a0 O] : 5 Vedere a pagina 92 per il codice e la

manutenzione dell’assieme corpo
silenziatore ad elevata riduzione del rumore.

B
=t}

¥*
S

A\
27.5

7N
YR

Piano chiave esagonale C
™

(58.2)
45.9

Tipo attacco PV B
. Millimetri 06| @6 9.7
3 N Pollici 07 | @1/4" | 12.3
. ]

8.4
Vaanal)
S
19.4
&
i
i
(
]
U

Filtro di
aspirazione

16.5 38.5

3.5

Tipo attacco V A C

«3 Vedere a pagina 61 per le dimensioni Millimetri 06 06 825 4

con la squadretta di montaggio. 08| 98 11.4 6

— - D@:Pr |07 |@1/4" | 97 | 476
Pollici

@ 09 |@5/16"| 11.4 6

Attacco del vuoto (V)




Serie ZK2[ 1A

Dimensioni: Unita singola
ZK28 B0 5LA-D)

Eiettore per vuoto, Unita singola,
Con valvola di alimentazione/valvola

80.9

| 76.8

'

% Foro di montaggio 2 x @ 4.5

(300)

di rottura, Con sensore di pressione LiL — (
' o
o
Attacco (PV) di alimentazione pressione pneumatica 3 ~ Ex1, %3
Spillo di regolazione del 2
flusso di rottura del vuoto N :
, 20| @ ) G
SGEEEE o e BN
*5 S g T ~ 1 1| Completamente
oIy s
ol P 5T ~ n m = aperta 10
3 | L0 © v
AN oo <] - !
ol 5 E = [ i H *********** Y :
e 2 y | 1 |
&h/\ U po—= \ ——
a5 16.5 38.5 \ *47 15
: 94.2 \ A
Attacco del vuoto (V) = Controdado lungo per
\Filto diaspirazione g olazione con cacciavite
Azionamento manuale (valvola di alimentazione) 335 6 o i Controdado
Tipo attacco PV B Spillo di regolazione del lungo
o - flusso di rottura del vuoto G
Millimetri 06| @6 9.7 : iV @FT —JEFD—J
Pollici 07| @1/4" | 12.3 ‘m - - 191 @/
Tipo attacco V A C g Azionamento manuale (valvola di rottura)
\]V
Millimetri 06| 06 8.25 | 4 20
08| @98 |11.4 6 o e .
071 @14 | 97 476 Per scarico silenziatore ad elevata riduzione del rumore Per attacco scarico
Pollici - - )
oM oo [@ 516" 11.4 6 E Scarico E#2, #3
=1 Per lo scarico del silenziatore, I'aria & scaricata dalla fessura su entrambi i —
lati. (Non coprire entrambi i lati. Scaricare almeno da un lato). -
*2 Per il tipo con attacco di scarico, I'aria € scaricata dal raccordo istantaneo. Assieme corp = z
*3 Lo scarico della pressione di pilotaggio & comune con lo scarico dell’eiettore. ilenziatore ad elevat oY
: : 99 ! X 33.8 silenziatore ad elevata 104
+4 Vedere a pagina 61 per le dimensioni con la squadretta di montaggio. iduzione del rumore *6 . ) .
5 Gli ugelli 12 e 15 sono dotati di attacco di scarico. — At_técco ‘_j' scarico (EXH)
=6 Vedere a pagina 92 per il codice e la manutenzione dell'assieme corpo Millimetri: 08 (@ 8)
silenziatore ad elevata riduzione del rumore. Pollici: 09 (J 5/16")
A K 89
ZK2B[IRLILILA-L] 80.9
DaAalJ 5| | 76.8 B ﬂ
Eiettore per vuoto, Unita singola, Q ™ Foro di montaggio 2 x @ 4.5
Con valvola di alimentazione/ 5 '
! i g Terminale connettore
valvola di rottura, Con vacuostato [ i
Attacco (PV) di alimentazione : S T w E Ex1, %3 R LED OUT2 (rosso)
pressione pneumatica el ( = l !I
Spillo di regolazione del flusso di ) - [ ,ﬂ|
rottura del vuoto q 5 N & ; iii' Tasto S (SET)
% g g o ji Blf' ;E/ 'Ii Display LED
g o = &) (1 > H =
5 I o G 2 © E -~ g Completamente Ii ATasto (UP)
o o) 2 & 5 i Limi aperta 10 &
LI s g o & |5
N e S eter {8l
NI S o= 2 : ;
5 | <=l - i
WA B> \
Attacco del vuoto (V) 16.5 38.5 \ 4 /
3.5
1.2 104 \ A
i \Filtro di aspirazione Controc_lado lungo per
Tipo attacco PV B Az'lc’”?mde_”t‘l? ma':”a,'e regolazione con cacciavite
Milimetri 06| ©6 | 97 {valvola df slimentazione) 835 6 Spillo di regolazione dl Controdado
Pollici 07| @1/4" | 123 | w@ﬂ? ungo
Tipo attacco V A C { @T& %
|06 @6 8.25 | 4 ) — = 1 -
Millimetri %l o8 114 5 Azionamento manuale (valvola di rottura) ~
Poliici 07 | @1/4" | 9.7 4.76 20
09 |©5/16"| 114 | 6 Per scarico silenziatore ad elevata riduzione del rumore  Per attacco scarico

*1 Perlo scarico del silenziatore, I'aria & scaricata dalla fessura su entrambi i lati. (Non coprire E Scarico

entrambi i lati. Scaricare almeno da un lato).
*2 Periltipo con attacco di scarico, I'aria & scaricata dal raccordo istantaneo.
*3 Lo scarico della pressione di pilotaggio & comune con lo scarico dell'siettore. T Assieme corpo
+4 \ledere a pagina 61 per le dimensioni con la squadretta di montaggio. Em N silenziatore ad
+5 Gli ugelli 12 e 15 sono dotati di attacco di scarico. 33.8 elevata riduzione
+6 Vedere a pagina 92 per il codice e la manutenzione dell'assieme corpo silenziatore ad del rumore *6

elevata riduzione del rumore.
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Attacco di scarico (EXH)
Millimetri: 08 (D 8)
Pollici: 09 (@ 5/16")

E*Z, #*3




Unita per il vuoto Serie ZKZDA

Dimensioni: Unita singola

Per scarico silenziatore ad elevata riduzione del rumore Per attacco scarico

A
K
ZK2 (B;D E D WA-D E Scarico E#2 3 Attacco di scarico (EXH)

DaKas$ Millimetri: 08 (O 8)
Eiettore per vuoto, Unita singola, Con valvola di alimentazione/ S ] Assieme corpo e Pollici: 09 (@ 5/16")
valvola di rottura, Vacuostato con funzione di risparmio energetico N,E.,L_/\l silenziatore ad e = ©
#1 Perlo scarico del silenziatore, I'aria & scaricata dalla fessura su entrambi 33.8 elevata riduzione 104 A
lati. (Non coprire entrambi  lati. Scaricare almeno da un lato). del rumore *6 -
+2 Peril tipo con attacco di scarico, 'aria & scaricata dal raccordo istantaneo. 89 B
+3 Lo scarico della pressione di pilotaggio & comune con lo scarico dell'eiettore.
+4 Vedere di sequito per le dimensioni con la squadretta di montaggio.
+5 Vedere a pagina 92 per il codice  la manutenzione dell'assieme corpo S
silenziatore ad elevata riduzione del rumore. S
Y . .
Attacco (PV) di alimentazione i T A Foro di montaggio 2x 045 Exnxs
pressione pneumatica o ﬂ; il Terminale connettore
% S H:%Tf = DE LED OUT2 (rosso)
Spillo di regolazione c 2]
del flusso di rottura % = N [ LED QUTH1 (verde)
del vuoto @ EJ ( ﬁ‘_, L a ; Tasto S (SET)
[} + '
| 3 § o j[:r .” { | Display LED
e Al r H
g © : = (\’PL "B_- g Completamente : ATasto (UP)
o = 51N m liimi aperta 10 3
< % o S 7 =
< Ny = e~ 1 T
& | R
= B e Filtro di
35 16.5 38.5 aspirazione x4 |
Attacco del vuoto (V) 1 o 104 A
Controdado lungo per — Azi
. Lo Controdado Azionamento manuale zionamento manuale
regolazione con cacciavite G lungo (valvola di alimentazione) 33.5 6 (valvola di rottura)
Spillo di regolazione
del flusso di rottura I
del vuoto i [ ﬂ'
- L] [ ) Tipo attacco V A (o
.| 06 6 25| 4
\“¥20/ Tipo attacco PV B Millmetri 88 g 8 1?_4 6
A Millimetri 06| J6 9.7 . lo7zl @14 | 97 476
ZK2CB;D ESQBA-F 6 Pollici 07| @1/4" | 12.3 Pollici 09 |@5/16"| 11.4 6
Ei Units a IaC ol Per scarico silenziatore ad elevata riduzione del rumore Per attacco scarico
!ett_()re per YUOIO, nita s!ngo a, Lon valvola Controdado lungo per » Scarico
di allmentazu?n_e/valvola di lro.ttura, . regolazione con cacciavite E
Vacuostato digitale compatibile con 10-Link B Assieme corpo
o ) Controdado lungo silenziatore ad
Spillo di regolazione del G ~=m ore a
flusso di rottura del vuoto 33.8 elevata riduzione del
- rumore *5
Tipo attacco PV B 89 -
Millmetri 6] @6 | 97 A— 809 oo scarico (ERK)
Pollici 7 178" | 12. 20 : L Milimetr: 08 (08)
ollici 07 | & 3 76.8 B Polic 09 (0516
Tipo attacco V A C
Millimetri 6] 06 8.3 4 ‘
08| @8 11.2 6
07 | @ 1/4" 9.7 4.8 =
Pollici l S
" Too|o5/16'[ 112 | 6 3
R} Foro di montaggio 2 x @ 4.5 ;
Attacco (PV) di alimentazione pressione pneumatica g . 010 0 montaggio X Terminale connettore
© Ex1, 43 LED OUT?2 (rosso)
o
Spillo di regolazione del flusso 2 LED OUT1 (verde)
dirottura del vuoto 3
) Tasto S (SET)
3 o
g 2 .
00 1:’ B~ gl 2 7 Completamente Display LED
@ = u'\v o aperta 10 ATasto (UP)
[Te] =
SN o o
5| o < [ ngﬁj VTasto (DOWN)
4 - ! ]
H 7 F—— Filtro di
3.5 Attacco del vuoto (V) 16.5 38.5 aspirazione ﬁ/
1.2 104 A

#1 Per lo scarico del silenziatore, I'aria & scaricata dalla fessura su entram-
bi i lati. (Non coprire entrambi i lati. Scaricare almeno da un lato). .

+2 Per il tipo con attacco di scarico, I'aria & scaricata dal raccordo Azionamento manuale
istantaneo. (valvola di alimentazione)

3 Lo scarico della pressione di pilotaggio & comune con lo scarico
delleiettore.

4 Vedere di seguito per le dimensioni con la squadretta di montaggio.

5 Vedere a pagina 92 per il codice e la manutenzione dell'assieme corpo
silenziatore ad elevata riduzione del rumore.

Azionamento manuale
(valvola di rottura)
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Serie ZK2[ 1A

Dimensioni: Unita singola

Con Squadretta

n
&

8

B

3

o\

©/

46.4
ﬂ

8.9
1
-T

61

33.5
SR P V|
T ‘*ﬂ ;
> < -
15 5.8 0

*1 Squadretta di montaggio per unita singola (opzione) [Dadi e bulloni
sono iinclusi.] Codice: ZK2-BK1-A



Unita per il vuoto Serie ZKZDA

Dimensioni: Manifold con cablaggio individuale

ZZK2A- 0L

Eiettore per vuoto, Unita per linea vuoto, Manifold con cablaggio
individuale, Con valvola di alimentazione/valvola di rottura, Senza
sensore di pressione/vacuostato

Controdado lungo per
regolazione con cacciavite

Spillo di regolazione del

g < flusso di rottura del vuoto
(2]
%
Attacco scarico individualeT*6 Controdado lungo
Attacco di alimentazione comune (PV)
AOB AR AB . . .
Millimetri: 2x @ 8 Spillo di regolazione del flusso ; Versione con filettatura femmina
Pollici: 2 x @ 5/16" di rottura del vuoto Per attacco scarico PE li M
: 5 attacco PE per linea vuoto (M3)
2% ;
2 Xattacehidf aimentazione comune (PDJ : i S 3 Attaccodi
RO ) g = scarico pressione
=0 di pilotaggio
‘o 8—§
+ " N O (o)) 5\ Wal m (Sl : M3
ANZ al 22 Attacco di scarico (EXH)
=4 — o © o8 26.4 — - f
g (— — < © in'c — Millimetri: 08 (@ 8) 26
93 — = ~ 52 Pollici: 09 (@ 5/16") :
=) = o I3 e o o
Ho00E=—"" 23 R
e N NEE=S Per scarico silenziatore ad Dimensioni attacchi
2 scarichi comuni (EXH)2 /! : elevata riduzione del rumore ~ PS e PDO*1. *4
. 10.5
n x scarico individuale (EXH)*
3.5 15 33 n x Attacco del vuoto (V)
(n-1) x 15 (Filtro di aspirazione integrato)
[o0)

33.

[Leio D] @B-(D-E)--@) [Laioy]

L4 Accessorio di montaggio guida DIN
L3 5 Simbolo opzione -B *5
L2 3.8 79 (Eiettore per vuoto)
15 L1 55  Foro di montaggio 4 x M4 84 (Unita per linea vuoto)
Vite di fissaggio guida DIN 10 o
2 | N N N » (Quando si seleziona I'opzione -B)* | _ -
W 10
2 | ey | [ e
] /.53
g : ! } - e
N | L Lles  »|e D | _
—4-— === ~
Sty e | . © :
© \N @ (L6) 2 q N
Y \ o
| @ | o 1B
Va < i @ =
=y
_____ K= 3 < 0
A

2 x Attacco (PS) alimentazione Azionamento manuale (valvola di rottura) 2 E
pressione di pilotaggio comune*!  / Azionamento manuale (valvola di alimentazione)
[mm]
Tipo attacco| A | Fanochiae | o | p dazonil 1 5 | 3| a5 | 6|78 9|10
esagonale B
Vilimet 06 | 83 4 9.7 | 87 L1 30 45 60 75 90 [105 [120 [135 |150 |[165
08 | 11.4 6 = = L2 45 60 75 90 [105 |120 [135 |150 (165 |180
Poliici 07 | 9.7 4.76 12.3 | 11.3 L3 56.8 | 71.8 | 86.8 |101.8|116.8/131.8|146.8/161.8{176.8(191.8
09 | 11.4 6 — — L4 67.5 | 82.5 | 97.5 [112.5|127.5/142.5|157.5(172.5|187.5|202.5
L5 62.5 | 75 87.5 |112.5[125 |137.5|150 |162.5/187.5/200
L6 73 855 |98 [123 [135.5|148 [160.5|173 [198 |210.5

*1 Lattacco (PS) dell'alimentazione di pressione di pilotaggio comune € disponibile per 'unita per linea vuoto o per l'opzione L (Specifica di alimentazione individuale del manifold). (mm: @ 6 pollici: @ 1/4")

+2 Lunita per linea vuoto con attacco di scarico individuale non presenta l'uscita di scarico comune.
+3 Quando si seleziona il tipo con attacco di scarico individuale (Tipo di corpo: F)
*4 Solo se si seleziona I'opzione di attacco PD comune (Simbolo: -D) (mm: @ 6 pollici: @ 1/4")
+5 Per fissare il manifold alla guida DIN, selezionare un’opzione per il codice del manifold.
+6 Perlo scarico combinato, oltre che dallo scarico comune, I'aria viene scaricata anche dall’attacco di scarico individuale di ogni stazione. (Eiettore per vuoto)



Serie ZK2[ 1A

Dimensioni: Manifold con connettore D-sub

ZZK2[1A- iC0F

Eiettore per vuoto, Unita per linea vuoto, Manifold cablaggio comune,
Con valvola di alimentazione/valvola di rottura, Con sensore di pressione

Attacco scarico individualed*6
Attacco di alimentazione
comune (PV)

Millimetri: 2 x @ 8

Per attacco scarico

E

/ex\rego

20

Controdado lungo per

lazione con cacciavite

Spillo di regolazione del

flusso di rottura del vuoto

Controdado lungo

Versione con filettatura femmina

attacco PE per linea vuoto (M3)

Attaccé di scarico (EXH)

Attacco di scarico
pressione
pilotaggio
M3

Millimetri: 08 (@ 8)
Pollici: 09 (@ 5/16")

Per scarico silenziatore ad
elevata riduzione del rumore

Pollici: 2 x @ 5/16" 1 Spillo di regolazione del flusso di rottura del vuoto
2 x attacchi di alimentazione 5
comune (PD)4 & ‘ 52| «
A\ i S 3 =]
3 > ~—
> © y
Syl ap'y g s
o =) ol © ga
: (- S 23
¥ 38lg = < : i.?_j z
O » % ol 5 z ™ us
—) N R 3
2 scarichi comuni (EXH)*2 10.5
3.5 15 33 n x Attacco del vuoto (V)
(Filtro di aspirazione integrato)
(n-1)x 15

n x scarico individuale (EXH)*3

@) (DD [Lato ]

33.8

Dimensioni attacchi
PS e PDO*1, #4

L4
Accessorio di montaggio guida
L3 2 DIN Simbolo opzione -B *5
L2 5.5
1.5 L1 3.8 38.7 (3000)
Foro di montaggio 4 x M4 10
Vite di fissaggio guida DIN ﬁ - =} -
g (Quando si seleziona 'opzione -B)*® P 1
=N ]
e
o)
o = ]
N | Rl 3
| <
fn‘ T ﬁ 63 @ [ﬂ
o | [} 9
= © f ) ]
@
VAN
© < ;
2 x Attacco (PS) a ! i
alimentazione pressione . _ g = E
di pilotaggio comune*! Azionamento manuale (valvola di rottura) 2 =8
Azionamento manuale (valvola di alimentazione) g
g
[mm]
Tipo attacco| A | Fanochiave | o | p dazoril o\ 5 3 | als 6| 7|8 9|10
esagonale B
Millmetr 06 | 8.3 4 9.7 | 87 L1 30 45 60 75 90 |105 (120 [135 [150 |165
08 | 11.4 6 = = L2 45 60 75 90 [105 |120 [135 |150 (165 |180
Pollici 07 | 97 4.76 123 | 11.3 L3 56.8 | 71.8| 86.8/101.8(116.8|131.8({146.8|161.8(/176.8|191.8
09 | 11.4 6 — — L4 73.5 | 88.5|/103.5/118.5/133.5|148.5/163.5/178.5/193.5|208.5
L5 75 [100 |112.5{125 |137.5|150 |[175 |[187.5|200 |212.5
L6 85.5 [110.5|123 |135.5|148 |160.5|185.5/198 [210.5|223

#1 L'attacco (PS) dell'alimentazione di pressione di pilotaggio comune & disponibile per 'unita per linea vuoto o per l'opzione L (Specifica di alimentazione individuale del manifold). (mm: @ 6 pollici: @ 1/4")

*2 L'unita per linea vuoto con attacco di scarico individuale non presenta l'uscita di scarico comune.
+3 Quando si seleziona il tipo con attacco di scarico individuale (Tipo di corpo: F)

#4 Solo se si seleziona I'opzione di attacco PD comune (Simbolo: -D) (mm: @ 6 pollici: @ 1/4")

+5 Per fissare il manifold alla guida DIN, selezionare un’opzione per il codice del manifold.

+6 Per lo scarico combinato, oltre che dallo scarico comune, I'aria viene scaricata anche dall’attacco di scarico individuale di ogni stazione. (Eiettore per vuoto)
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Unita per il vuoto Serie ZKZDA

Dimensioni: Manifold con flat cable

ZZK2[1A- (0P

Eiettore per vuoto, Manifold cablaggio comune, Con
valvola di alimentazione/valvola di rottura, Con vacuostato

n x Attacco di scaricod*?
Attacco di alimentazione
comune (PV)

Millimetri: 2 x @ 8
Pollici: 2 x @ 5/16" 1

2 x attacchi di alimentazione comune (PD)*+

Spillo di regolazione del flusso di rottura del vuoto

i ~o

o]

g 2

> ©

2=

[9\) —

o 3 © g g

Yo} < s ‘©

Q| ©| © - Q=

ol 8 o 33 T

N o=

~ <

———=:: «©

2 scarichi comuni (EXH)'2 h ’
10.5

n x scarico individuale (EXH)*3 3.5 15 33 n x Attacco del vuoto (V) ©
(n-1) x 15 (Filtro di aspirazione integrato) &

[LetoD] @D [Lao]

20

Spillo di regolazione del

flusso di rottura del vuoto

Per attacco scarico

Controdado lungo

Versione con filettatura femmina

attacco PE per linea vuoto (M3)

Attacco di scarico (EXH)
Millimetri: 08 (@ 8)
Pollici: 09 (& 5/16")

Per scarico silenziatore ad

Attacco di
scarico
pressione

pilotaggio M3

2.6

Dimensioni attacchi

elevata riduzione del rumore PS e PDO*1 *4D

(2000)

L4 Accessorio di montaggio guida
L3 DIN Simbolo opzione -B *5
Foro di montaggio 4 x M4
L2 5.5 3.8 57.6
L1 Vite di fissaggio guida DIN 10
15 (Quando si seleziona I'opzione -B)*S =
e =0
<
©
8V}
5.3)
™)
)
o
(L5) Rl 2
[+
o) |
9| (L6) 2
©
(3]  m—EE—————_—
(s % % S— X
_+‘ [\ o
1

2 x Attacco (PS) alimentazione
pressione di pilotaggio comune*!

Azionamento manuale (valvola di rottura) =

12.8

Azionamento manuale (valvola di alimentazione)

Triangolo di riferimento

(99)

)

Completamente aperta 10

[mm]

Tipo attacco| A | Fanochiave | o | p Sazonil 1 5 |l 3 | a5 | 6| 7|8 9|10
esagonale B

ilimeyi |26 83 4 97| 87 L1 [30 |45 |60 | 75 | 90 [105 [120 [135 [150 [165

08 | 11.4 6 — — L2 45 60 75 90 |[105 (120 (135 |[150 [165 |180

pollici |07 | 97| 476 123 11.3 L3 [56.8| 71.8] 86.8[101.8]/116.8]131.8[146.8[161.8[176.8[191.8

09 [114] 6 = [ = L4 [735]| 88.5[103.5(118.5/133.5/148.5[163.5(178.5[193.5/208.5

L5 |75 [100 [112.5[125 [137.5[150 [175 [187.5[200 [212.5

L6 [855[110.5/123 [135.5/148 [160.5[185.5[198 [210.5]223

*1 L'attacco (PS) dell'alimentazione di pressione di pilotaggio comune & disponibile per I'unita per linea vuoto o per l'opzione L (Specifica di alimentazione individuale del manifold). (mm: @ 6 pollici: @ 1/4")
*2 L'unita per linea vuoto con attacco di scarico individuale non presenta l'uscita di scarico comune.
+3 Quando si seleziona il tipo con attacco di scarico individuale (Tipo di corpo: F)

*4 Solo se si seleziona 'opzione di attacco PD comune (Simbolo: -D) (mm: @ 6 pollici: @ 1/4")

*5 Per fissare il manifold alla guida DIN, selezionare un'opzione per il codice del manifold.

«6 AConnettore applicabile: Connettore per flat cable (26P) (conforme a MIL-C-83503)

+7 Per lo scarico combinato, oltre che dallo scarico comune, I'aria viene scaricata anche dall’attacco di scarico individuale di ogni stazione. (Eiettore per vuoto)
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Serie ZK2[ 1A

Dimensioni: Manifold con trasmissione seriale EX260

Eiettore per vuoto, trasmissione seriale EX260, con valvola di alimentazione/valvola di rottura, con sensore di pressione/vacuostato
Attacco di alimentazione comune (PV)

Millimetri: 2x @ 8

2 x attacco di alimentazione comune (PD)*4

n x attacco di scaricod*6

Spillo di regolazione del flusso di rottura del vuoto

[Connettore di comunicazione D-sub]

2 x attacco (PS) alimentazione

pressione di pilotaggio comune*1

(valvola di alimentazione)

Azionamento manuale (valvola di rottura)

[mm]

Stezioni| 4 2 3 4 5 6 7 8
L1 30 | 45 | 60 | 75 | 90 | 105 | 120 | 135
L2 45 | 60 | 75 | 90 |105 |120 | 135 | 150
L3 565 | 715 | 86.5 | 1015 | 1165 | 1315 | 1465 | 1615
L4 675 | 825 | 975 | 1125 | 1275 | 1425 | 1575 | 1725
L5 | 125 | 1375|150 | 175 | 187.5 | 200 | 212.5 | 225
L6 | 1355 | 148 | 160.5 | 1855 | 198 | 2105 | 223 | 2355

Assieme piastra di montaggio su guida DIN

N~
. oYl ?
~ o ™~
o &5 A €
Y| o - <
® = S <« N
(- o] | @ —
Dl 8 z
= 5
r— ©
e °
=
(o)}
o > —
@] @ 1
) 35 2 x attacco di %
n x attacco di : scarico comune (EXH)2 | &
scarico individuale (EXH)*3 n x attacco del vuoto (V) g
(Filtro di aspirazione integrato) ?3' E
O-DD®
(o)
c
(L6) s
173
(L5) 9
L4 5 3|
L3 5 sl 2
172}
L2 5.5 5| 8
12}
15 L1 el g
>3|lgs
Foro di montaggio 2O N,
4 x M4
© <2
(.D_ -
< — L ||
- . | T 1o
T b ' 3
il A 1 Vite di fissaggio guida DIN
— ‘ (Quando s sleziona lopzong -B)'S
[Te)
) <1
(- [ o
o (5.3) D
83 m - - ® |7 ©
g caif. TN 1T
4L e | -
('7 T A 1
©
@  Unitasi ‘g = |\ <I o
: Azionamento manuale g

(Quando si seleziona l'opzione B)

+1 L’attacco (PS) dell'alimentazione della pressione di pilotaggio comune & disponibile solo quando & selezionata I'opzione manifold “L” (specifica alimentazione individuale del manifold).
+2 Il tipo con attacco di scarico individuale non presenta I'uscita di scarico comune.
*3 Quando si seleziona il tipo con attacco di scarico individuale (Tipo di corpo: F)
+4 L’attacco di alimentazione comune (PD) & disponibile solo quando € selezionata I'opzione manifold “D”.
+5 Per fissare il manifold alla guida DIN, selezionare un’opzione per il codice del manifold.

«6 Per lo scarico combinato, oltre che dallo scarico comune, I'aria viene scaricata anche dall’attacco di scarico individuale di ogni stazione.

+ Per le dimensioni del tipo con scarico dell’attacco, del tipo con scarico con silenziatore ad elevata riduzione del rumore e del tipo con attacco PS/PD, vedere pagina 62.
+ Consultare il catalogo web per le dimensioni dettagliate dei pressostati e dei sensori di pressione.
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Unita per il vuoto Serie ZKZDA

Dimensioni: Manifold con trasmissione seriale EX500 Sistema decentralizzato gateway

Eiettore per vuoto, trasmissione seriale EX500, sistema decentralizzato gateway, con valvola di alimentazione/valvola di rottura, con sensore di pressione/pressostato
Attacco di alimentazione comune (PV)
Millimetri: 2x @ 8
2 x attacco di alimentazione comune (PD)*4

n x attacco di scaricol*6

1» - Spillo di regolazione del flusso di rottura del vuoto
~ & )
S (2}
L '} 0 e %/ N [
©
o == — 3
Qo ® )] o j—) 10.5 N
N b E% [ MBI
0 ©! © =
—EHE = : 2
L = ] =) [a)
: — g
i i | 3
o) 57.2 2
= " di ) 3.5 2 x attacco di scarico -C%
nxattaceo d scarico comune @) | 3
individuale ( ) n x attacco del vuoto (V) 15
- - — - 1S
(Filtro di aspirazione integrato) @ 5
=
D@
(o)
]
(L6) %
(L5) =
£ o E
L3 5 § 8
L2 5.5 gl @
15 L1 <5l 8§
Foro di montaggio 0Ol O
4 x M4
™ 10
© ~—
2 M4
M S N BR"
— e [[] ‘ Vite di fissaggio guida DI
. ‘ (Quando si seleziona lopzione -BJS
n
o] | o
- ' o )
@ ‘ (5.3) S = W
8 g " [T O b )
= % DX \ ° ! A 2|
[ , 6 R
—dl/® L\
()
«> & | B
|
2 Unita Sl @ = willl) il =\ “12
- f -
i Azionamento manuale g

(valvola di alimentazione)

2 x attacco (PS) alimentazione
pressione di pilotaggio comune*1

Assi i i i ida DIN
Azionamento manuale (valvola di rottura) ssieme piastra i montaggio su guida

[mm]

Stezioni| 4 2 3 4 5 6 7 8
L1 30 | 45 | 60 | 75 | 90 | 105 | 120 | 135
L2 45 | 60 | 75 | 90 |105 |120 | 135 | 150
L3 565 | 715 | 86.5 | 1015 | 1165 | 1315 | 1465 | 1615
L4 675 | 825 | 975 | 1125 | 1275 | 1425 | 1575 | 1725
L5 | 125 | 1375|150 | 175 | 187.5 | 200 | 212.5 | 225
L6 | 1355 | 148 | 160.5 | 1855 | 198 | 2105 | 223 | 2355

(Quando si seleziona I'opzione B)

+1 L’attacco (PS) dell'alimentazione della pressione di pilotaggio comune & disponibile solo quando & selezionata I'opzione manifold “L” (specifica alimentazione individuale del manifold).
+2 Il tipo con attacco di scarico individuale non presenta I'uscita di scarico comune.

*3 Quando si seleziona il tipo con attacco di scarico individuale (Tipo di corpo: F)

+4 L’attacco di alimentazione comune (PD) & disponibile solo quando € selezionata I'opzione manifold “D”.
+5 Per fissare il manifold alla guida DIN, selezionare un’opzione per il codice del manifold.

«6 Per lo scarico combinato, oltre che dallo scarico comune, I'aria viene scaricata anche dall’attacco di scarico individuale di ogni stazione.

+ Per le dimensioni del tipo con scarico dell’attacco, del tipo con scarico con silenziatore ad elevata riduzione del rumore e del tipo con attacco PS/PD, vedere pagina 62.
+ Consultare il catalogo web per le dimensioni dettagliate dei pressostati e dei sensori di pressione.
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Serie ZK2[ 1A

Dimensioni: Manifold con trasmissione seriale EX600 Connettore M12

Eiettore per vuoto, trasmissione seriale EX600, connettore M12, con valvola di alimentazione/valvola di rottura, con sensore

di pressione/pressostato

Attacco di alimentazione comune (PV)

2 x attacco di scarico comune (PD)*4

Millimetri: 2x @ 8

o}
-l o @1
|

n x attacco di scaricod*6

n x attacco del vuoto (V)
(Filtro di aspirazione integrato)

[Lato D] e (D) [Lato U]

. Spillo di regolazione del flusso di rottura del vuoto
==t==l==1==W i _====|
) | . nhn g
Ol ql fy &
O| % ™| ©
o] [e] (o] @ 8 ws =57 o
i — ©| ™ z
_ &./\_ | N o (m]
— == — ES — == ::":: = 5. :E s = T =2 m g
© < 2
™) @ 15 \ 33 © g’
~ 7]
n x attacco di 3.5 || [n-1)x15 2 x attacco di scarico o
¢ X atlacco di scarico g
scarico individuale (EXH)*3 comune (EXH)*2 S
5
£
9]
S

(11.8)

(L6)
(L5)
L7
L4
5.5 L8 L3 5
Foro di montaggio 2 x M4 L2 5.5
(Coppia di serraggio raccomandata: 1.4 N m) L1

Connettore di
alimentazione

1.5
Vite di fissaggio guida DIN
(Per montaggio su guida DIN)
Piastra valvola
Sede etichetta Connettore bus di campo 8 $‘

)
©

)) ® )

106
90

& O

Mt
Poii [
o %)

Vite di fissaggio guida DIN

26.4 (con vacuostato)

86.6

15.4 (con sensore di pressione

(Quando siseleziona [opzione €)%

85.1

|
=0

! A1

(5.3)
:::j

Assieme piastra di montaggio su quida DIN
(Quando si seleziona I'opzione -C)

70
88.8

10.5
54.2

194

© 5.4

Piastra di alimentazione
Unita di ingressi digitali
Connettore d’ingresso
Connettore di uscita

Modulo di uscite digitali

* (8
(8]
\m&

Connettore per terminale portatile

Foro di montaggio 4 x M4

Azionamento manuale (valvola di alimentazione)

Azionamento manuale (valvola di rottura)

2 x attacco (PS) alimentazione pressione di pilotaggio comune*!

[mm]
Stazioni Stazioni del manifold
1 2 3 4 5 6 7 8 L6 . 5 3 . e 5 = 5
L1 |30 |45 |60 | 75 | 90 |105 |120 | 135 0 | 1855 | 198 | 223 | 2355 | 248 | 2605 | 273 | 298
L2 |45 |60 |75 | 90 |105 |120 |135 | 150 1 | 2355 | 248 | 2605 | 2855 | 298 | 3105 | 323 | 3355
L3 | 565 | 715 | 865 | 101.5 | 116.5 | 131.5 | 1465 | 1615 2 | 2855 | 298 | 3105 | 323 | 3355 | 3605 | 373 | 3855
L4 | 675 | 825 | 975 | 1125 | 127.5 | 1425 | 1575 | 1725 3 | 323 | 348 | 3605|373 | 3855|398 |423 | 4355
. ——— Stazioni| 4 | 373 | 3855 | 410.5 | 423 | 4355 | 448 | 4605 | 4855
Formute di celcolo per e dimension! WO | 5 |423 | 4355|448 | 473 | 4855 | 498 | 5105 | 523
747 xn+ 144905 6 | 473 | 4855 | 498 | 5105 | 5355 | 548 | 560.5 | 573
L8 = 47 x 1 + 91 7 | 5105 | 5355 | 548 | 5605 | 573 | 585.5 | 610.5 | 623
8 | 5605|573 | 598 | 6105 | 623 | 6355 | 648 | 673
n = stazioni del modulo /O 9 | 6105 | 623 | 6355 | 660.5 | 673 | 6855 | 698 | 710.5

+1 L’attacco (PS) dell'alimentazione della pressione di pilotaggio comune & disponibile solo quando & selezionata I'opzione manifold “L” (specifica alimentazione individuale del manifold).
+2 Il tipo con attacco di scarico individuale non presenta I'uscita di scarico comune.
*3 Quando si seleziona il tipo con attacco di scarico individuale (Tipo di corpo: F)

+4 L’attacco di alimentazione comune (PD) e disponibile solo quando & selezionata I'opzione manifold “D”.
+5 Per fissare il manifold alla guida DIN, selezionare un’opzione per il codice del manifold.
«6 Per lo scarico combinato, oltre che dallo scarico comune, I'aria viene scaricata anche dall’attacco di scarico individuale di ogni stazione.
+ Per le dimensioni del tipo con scarico dell’attacco, del tipo con scarico con silenziatore ad elevata riduzione del rumore e del tipo con attacco PS/PD, vedere pagina 62.
+ Consultare il catalogo web per le dimensioni dettagliate dei pressostati e dei sensori di pressione.
* Le dimensioni di montaggio L5 e L8 variano a seconda del numero di stazioni dei moduli I/0 collegate, quindi fare riferimento alla formula di calcolo per le dimensioni.
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Unita per il vuoto Serie ZKZDA

Dimensioni: Manifold con trasmissione seriale EX600 Connettore 7/8

Eiettore per vuoto, trasmissione seriale EX600, connettore 7/8, con valvola di alimentazione/valvola di rottura, con sensore

di pressione/pressostato

Attacco di alimentazione comune (PV)
Millimetri: 2 x & 8

n x attacco di scaricol*6

n
- 2 x attacco di scarico comune (PD)*4 — . :
Ty o 1 Spillo di regolazione del flusso di rottura del vuoto
=T==T=— ==
G AT o
o q 2 ol &
o] [o] o] © 28,55 = g N R
o o ™ z
_ NSZISZI o o
| 8 15[\ 33 3 S
- 3.5 || [n-1)x15 . o
n x attacco di scarico - 2xattaccodi |9
individuale (EXH)*S scarico comune (EXH)*2 g
n x attacco del vuoto (V) S
(Filtro di aspirazione integrato) @] £
O-@-E@-® S
(L6)
(LY
L7 2
Ke]
L4 7
o
5.5 L8 L3 8l 5
, , L2 5.5 ol s
Foro di montaggio 2 x M4 L1 5 §
(Coppia di serraggio raccomandata: 1.4 N m)1 5 D —— § §
. 2]
Vite di fissaggio guida DIN 5| §
(Per montaggio su guida DIN) Vite difissaggio quida DN~ <| =
Piastra valvola (Ouando s selezona lopzione €5 5 ]
Sede etichetta  Connetiore bus dicampo\ g 3 E
= = P [T [
3 Assieme piasira di montaggio su guida DIN
= -1 ‘ ! A7 (Quando si seleziona lopzione -C)
& L ! ! iy o| ©
8|8 8| =7 e 1563 Sl
PR —ff .
o
i ] e ®
Terminale F 1@ | | § ©
cHEEN G =
i A [s\)
© 54 \ @ Foro di montaggio 4 x M4 ™
Piastra di alimentazione Unita Sl Azionamento manuale (valvola di alimentazione)
Unita di ingressi digitali Azionamento manuale (valvola di rottura)
Connettore d |ngressc') . Connettore per terminale portatile
Connettore di uscita 2 x attacco (PS) alimentazione pressione di pilotaggio comune*?
Modulo di uscite digitali
[mm]
Stazioni Stazioni del manifold
1 2 3 4 5 6 7 8 L6 1 > 3 2 5 6 7 8
L1 30 45 60 75 90 105 120 135 0 | 198 223 235.5 | 248 260.5 | 273 298 310.5
L2 45 60 75 90 105 120 135 150 1 | 248 260.5 | 285.5 | 298 310.5 | 323 335.5 | 360.5
L3 56.5 | 71.5 | 86.5 | 101.5 | 116.5 | 131.5 | 146.5 | 161.5 2 | 298 310.5 | 323 348 360.5 | 373 385.5 | 398
L4 67.5 | 825 | 97.5 | 1125 | 127.5 | 1425 | 157.5 | 172.5 3 | 348 360.5 | 373 385.5 | 410.5 | 423 435.5 | 448
Formula di calcolo per le dimensioni Stazioni| 4 | 398 410.5 | 423 435.5 | 448 473 485.5 | 498
L5=16-105 P 110 5 | 4355 | 448 473 485.5 | 498 510.5 | 523 548
L7 =47 xn+L4 + 107 6 | 485.5 | 498 510.5 | 535.5 | 548 560.5 | 573 585.5
L8 =47 x n + 91 7 | 535.5 | 548 560.5 | 573 598 610.5 | 623 635.5
— 8 | 585.5 | 598 610.5 | 623 635.5 | 660.5 | 673 685.5
n = stazioni del modulo /O 9 [ 623 | 648 | 6605 | 673 | 6855 | 698 | 723 | 7355

+1 L’attacco (PS) dell'alimentazione della pressione di pilotaggio comune & disponibile solo quando & selezionata I'opzione manifold “L” (specifica alimentazione individuale del manifold).
+2 Il tipo con attacco di scarico individuale non presenta I'uscita di scarico comune.

*3 Quando si seleziona il tipo con attacco di scarico individuale (Tipo di corpo: F)

+4 L’attacco di alimentazione comune (PD) e disponibile solo quando & selezionata I'opzione manifold “D”.

+5 Per fissare il manifold alla guida DIN, selezionare un’opzione per il codice del manifold.

«6 Per lo scarico combinato, oltre che dallo scarico comune, I'aria viene scaricata anche dall’attacco di scarico individuale di ogni stazione.

+ Per le dimensioni del tipo con scarico dell’attacco, del tipo con scarico con silenziatore ad elevata riduzione del rumore e del tipo con attacco PS/PD, vedere pagina 62.
+ Consultare il catalogo web per le dimensioni dettagliate dei pressostati e dei sensori di pressione.

* Le dimensioni di montaggio L5 e L8 variano a seconda del numero di stazioni dei moduli /0 collegate, quindi fare riferimento alla formula di calcolo per le dimensioni.
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Serie ZK2[ 1A

Specifiche cablag_gio elettrico

Connettore D-sub Connettore con flat cable
Num. terminale connettore tyrmneé?e Polarita Posizione triangolo di riferimento tNumer‘o o
erminale
Vel elenzione = Num. terminale connettore Ve didmenzine
1 stazione {Mvwmwwo\ad\ e g—g Eig 1 stazione { Valvoladirotua O
AT 14 ! ol 20 () (+)
o1 2 stazioni { Tt () ) 1 2 B B - S O R o8
140 ‘45 (=) (+) BB 2 stazioni { ldadtn @+
02 . A altne = &) 30 o4 EE e R
150 3 stazioni { Wikl e (L) (4) 3 stazioni { Vgt
160 03 o Vil dnenazive @ 50 o6 - e ? g:; §+;
o4 4 stazioni { littt 4o (L) (4) 70 08 4 stazioni {{ ajgma 8 () (:)
170 o Vi d ahmemazwoue = ) Valla i alreniazone 9 O
180 °°  stazioni ki 48 () (+) 9o =10 5 stazioni {[/ i o (3 (§)
6 6 stazioni ANaUETETerne =) () 118 012 o dagamey 1 ()
190 { ki R 6 stazioni { g 15 ()
07 o Veoad a\wmentﬂwoue @A ® H~| 30 o14 Vel o
200 o8 7 stazioni { Vaioadotua = ) 7 stazioni { Vot e 13 () (+)
510 o i dgine @ 150 o016 T a\@emaziune:: g =)
09 8 stazioni { kit 59 (L) (4) 170 ©18 8 stazioni { Vaoadgta =) ()
220 o Vevolad dmenlzone 9 (0 (+ Vi donioe =) &)
3o 010 9 stazioni { V‘Vf‘{\vj\a‘q\mnturg 20 (=) (+) 190 020 9 stazioni {mm& 17 E—; §+;
011 . A0 aETEzOre - (+ St g -)
240 10 stazioni { levatg ;g g—; §+; 210 022 10 stazioni { Vaoa g ohua ;8 =) ()
o 012 . 11 230 o024 o 21 =) &)
\01_3/ o %21 250 o026 o 22
) o 23
o 25 o 24
COM. _
LCOM, 43 (+) () COM. _
Specifica comune positivo . .
O(«) Specifica comune negativo Spet.:|.f|ca comune posn!vo
O(+) Specifica comune negativo
(*) La valvola installata sul prodotto & di tipo non polarizzata. (*) La valvola installata sul prodotto & di tipo non polarizzata.
Puo essere usata come comune negativo. Puo essere usata come comune negativo.
Viene utilizzato un connettore D-sub (25P) conforme Viene utilizzato un connettore con flat cable (26P)
agli standard MIL. conforme agli standard MIL.

Specifiche opzioni/Funzioni/Applicazioni

Simbolo Tipo

Funzione/Applicazione

B Squadretta di montaggio per unita singola
(viti e dadi sono iinclusi)

- Da utilizzare quando un'unita singola & montata su un piano in
posizione verticale. (Quando si ordina solo la squadretta, vedere
pagina 38).

c Versione con filettatura femmina
attacco PE per linea vuoto (M3)

- Utilizzo per le tubazioni di scarico della pressione di pilotaggio (I'unita
per linea vuoto standard viene rilasciata nell'atmosfera).

Con attacco (PD) di alimentazione
pressione di rottura individuale (M3)

- Utilizzare quando la pressione di alimentazione per la rottura del
vuoto & richiesta individualemente.

individuale manifold

4 4 . i i U A Vi YK i

£ Controdeo_ lungo 5 Controdado lungo per _Ut(;lllz_zatol QL(JjaI'lldO Ia_Fcl)jmollne dell lattacg_o é V|(I:|ng all a(Ij|rr|1|entaz_|||ong
per regolazione regolazione con cacciavite individuale del manifold e l'operazione di regolazione dello spillo &
con cacciavite difficoltosa.

—— Spillo di
regolazmne_ _ _ Dado di bloccaggio (&R - Piu spesso del tipo esagonalg sltandarld. Piu ad_a_ttp peril serraggio & mano.

J |delflussodi |Dado di bloccaggio rotondo ¢ -1l controdado rotondo migliora l'operabilita quando si utilizza il

rottura del " manifold, I'unita per linea vuoto o il tipo con attacco di scarico.

K Tlpolpe.r il ) Spillo di regolazione del -l tlpg per cﬁpmay?e mlglll(()jralyle .t;?restazl!onl di r(tagolailtine fine
regolazione con M9 flusso di rottura del vuoto quando si utilizza il manifold, 'unita per linea vuoto o il tipo con
cacciavite attacco di scarico.

Versione con alimentazione Attacco di alimentazione individuale - Regolare la pressione di alimentazione individualemente per il

manifold al fine di regolare il livello di vuoto raggiunto da ogni
eiettore.

-Quando si seleziona "D" (con attacco (PD) di alimentazione della
pressione di rilascio comune per l'opzione del manifold), & richiesta una
pressione diversa da quella del PV comune a quella del PD comune.

Con valvola di
W | prevenzione delle
interferenze di scarico

NS¢ Valvola di prevenzione
N . . .
=i delle interferenze di scarico

-Quando gli eiettori vengono azionati singolarmente, I'aria di scarico
puo fluire indietro dall’attacco V degli eiettori spenti. La valvola di
prevenzione delle interferenze di scarico ne impedisce il ritorno.
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Unita per il vuoto Serie ZKZDA

Assieme cavo

Connettore D-sub Connettore con flat cable
015 1
AXT100-DS25-030 AXT100-FC26-2
050 3 Num.
Assieme cavo con terminale
connettore D-sub 28AWG .
Parte  Colore cavo per Rosso l
flangiata _numero terminale _ | |
............... ag
1425 Num. | Nymero | Colore Inicazione ol i (aE
© terminale |tominale| cavo 8| |l
L;(l:§:),—/ 1 Nero | Assente 2 E
1470413 2 | Marrone | Assente E T
‘—'C' , 3 | Rosso | Assente o
avo 0.3 mm? x 25 -
4 A Assent (15.6)
pin Diam. est. @ 1.4 rarlmone =
\ 5 Giallo | Assente L
™ @10 6 Rosa | Assente
7 Blu | Assente
Tenuta (lunghezza) 8 V',Ol,a Bianco
9 | Grigo | Nero Assieme connettore con flat cable (Opzionale)
, 10 B!anco Nero Lunghezza Codice assieme
Copertura stampata 11 | Bianco | Rosso cavo (L) 26P
< 2xM2.6x045 | 12 | Galo | Rosso 15m AXT100-FC26-1
Connettore DB~ —-> A’af‘cl'l"”e TSS" 3m AXT100-FC26-2
mf» ‘ 25SF-NJapan | 14 | Galo | Nero 5m AXT100-FC26-3
[ ————¥| Aviation 15 | Rosa Nero * Per altri connettori commerciali, utilizzare un tipo a 26 pin con
e 55 Electronics 16 Blu | Bianco serracavo conforme a MIL-C-83503.
o Industry, Ltd. 17 | Viola | Assente + Non pud essere usato per cablaggi mobili.
18 | Grigio | Assente
19 _rancion Nem Esempio di costruttori di connettori
20 | Rosso | Bianco
Assieme cavocon 21 | Marrone | Bianco + HIROSE ELECTRIC CO., LTD. + Japan Aviation Electronics Industry, Ltd.
connettore D-sub (Opzionale) 22 | Rosa | Rosso + 3M Japan Limited - J.S.T. Mig. Co., Lid.
igi * Fuji imi + Oki Electri | ., Ltd.
Lunghezza Codice assieme Nota 23 | Grigio Hosso Fuijitsu Limited Oki Electric Cable Co., Ltd
cavo (L) 24 | Nero | Bianco
1.5m | AXT100-DS25-015| Cavo 25 | Bianco | Assente
3m AXT100-DS25-030 | 0.3 mm2x
5m | AXT100-DS25-050 | 25 fili
+ Per altri connettori commerciali, utilizzare un tipo a 25 pin con
connettore femmina conforme a MIL-C-24308.
* Non puo essere usato per cablaggi mobili.
Caratteristiche elettriche Esempio di costruttori di
e connettori
Elemento Proprieta
Resistenza * Fujitsu Limited
conduttore 65 max. « Japan Aviation Electronics
Q/km, 20 °C Industry, Ltd.
Limite tensione V, 1000 + J.S.T. Mfg. Co., Ltd.
1 minuto, AC « HIROSE ELECTRIC CO., LTD.
Resistenza
d’isolamento | 5 o superiore
MQ/km, 20 °C
|l raggio interno minimo di curvatura del cavo con
connettore D-sub &€ 20 mm.

70



Cavo di comunicazione

serie ZK2[ 1A
Accessori

| Per 10-Link |

Esempi di connessione

(1 Cavo di comunicazione

(ELIC)
) ®

®

Attacco classe A

Master 10-Link (Disponibile sul mercato)

(DCavo di comunicazione

o

OO@@
00 ®®

@ IO-Link

Tipo di cablaggio della morsettiera

Master 10-Link

(Disponibile sul mercato)

Attacco classe A

(2 Cavo di comunicazione

Attacco classe A
Unita per il vuoto

Q IO-Link

EX9-AC m -SSPS (Con connettore o su entrambi i lati (femmina/maschio))

Lunghezza del
cavo (L)

005 500 mm

010 1000 mm

020 2000 mm

030 3000 mm

050 5000 mm

100 | 10000 mm

Attacco classe A
Unita per il vuoto

@ L @
3 4 i 40.7 o 447 ¥ 2 o1
O O Q Q 0 O
o o
2 1 P———— B 3 4
Disposizione pin connettore Disposizione pin
- M12 M12 g
femmina Tipo A connettore maschio tipo A
(Chiave di inserzione Num. terminale Colori filo cavo (Chiave di inserzione
normale) normale)
1 O———— 0O 1 Marrone
2 O—— 0O 2 Bianco
3 O—— 0 3 Bu Elemento Specifiche
o——0 -
g 3 3 ‘5‘ g?i;o Diam. est. cavo @6 mm
. Sezione trasversale nominale| 0.3 mm*¥AWG22
Collegamenti

EX9-AC m -SAPA (Con connettore o su entrambi i lati (femmina/maschio))

71

Lunghezza del
cavo (L)

005 500 mm

010 1000 mm

020 2000 mm

030 3000 mm

050 5000 mm

100 | 10000 mm

28.3

Disposizione pin connettore
femmina Tipo A

25.3

Diametro conduttore

(Chiave di inserzione
normale)  Num. terminale

O——— 0 3Bl

(Comprende isolante) 1.5 mm
Min. raggio di curvatura 40 mm
J14.9 3 14.9
M12 M12 5
o2
s a 3 (0 0#0)1
® o
r (¢ N i}
13 e 4
25.3 . .
Disposizione pin
L connettore maschio tipo A
(Chiave di inserzione
Colori filo cavo normale)
O——0 1 Marrone
O——— O 2Bianco Elemento Specifiche
Diam. est. cavo @6 mm

apr O =

O—— 0O 4 Nero
O——— O 5Grigio

Collegamenti

Sezione trasversale nominale

0.3 mm¥AWG22

Diametro conduttore
(Comprende isolante)

1.5 mm

Min. raggio di curvatura

40 mm




Cavo di comunicazione

Accessori Serie ZK2 DA

| Per 10-Link |

(2)Cavo di comunicazione

EX500-AP-
Lunghezza del

Specifica connettore

cavo (L) S Diritto
010 | 1000 mm A A gomito
050 | 5000 mm
Connettore diritto
;_’. M12 @
5 1 o O 2 Q; S
o - = — @
O O
4 3 27 30 5
Disposizione pin 40.7 50
connettore femmina L
Tipo A
(Chizvedi |n?er2|one Elemento Specifiche
normale) Diam. est. cavo @6 mm

Sezione trasversale nominale

0.3 mm¥AWG22

Diametro conduttore
(Comprende isolante)

1.5 mm

Min. raggio di curvatura

40 mm

Num. terminale

Connettore a gomito

214.9
M12
1 2 ) ©
5 /oo 8 S
© = e =
O O
4 3 25.3 30 5
Disposizione pin L 50
connettore femmina
Tipo A @
(Chiave di inserzione
normale)
Elemento Specifiche
Diam. est. cavo g6 mm

Sezione trasversale nominale

0.3 mm¥AWG22

Diametro conduttore
(Comprende isolante)

1.5 mm

Min. raggio di curvatura

40 mm

Collegamenti

Colori filo cavo
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0 Corpol/tipo scarico

ZK2

C

Sieereneameneey Unita per il vuoto

Serie ZK2

Eiettore per vuoto

UK
CA

Consultare le pagine da 79 a 82 per disposizione attacchi

(inclusi esempi di circuiti) e pagina 87 per

dimensioni.

Codici di ordinazione

Simbolo| Corpo Tipo di scarico
Scarico
A Scarico silenziatore §
silenziatore*!
B Unita | Attacco [
singola| di scarico S
Scarico
G silenziatore ad
elevata riduzione Nad
del rumore X
x1 Con attacco di scarico quando @ & 12 0 15

G2
° o

Azionamento pneumaticI —Lalvola di aliment

BlY
Valvola di rottura:

e Diametro

A-

08
o o

9 Vacuostato/Sensore di pressione

. nonﬁnale lllgello*2 Campo della Specifiche tecniche
Simbolo| Diametro nominale ugelo Simbolo| ~ Tipo pressione | NPN [ PNP |  Con funzione di
07 @0.7 [kPa] 2 uscite selezione unita*3
10 1.0 A ) — ()
12 g1.2 B [ ) — | Nessuno (Solo unita SI
da0Oa-101 ( )
15 g15 (o] ) - o [ J
#2 Consultare pagina D % — @ | Nessuno (Solo unita SI)
78 per la pressione E S ° _ PY
di alimentazione 3 —
standard per F > da -100 a 100 [ J — | Nessuno (Solo unita Sl)
diametro dell'ugello. H — [ ) [ J
J — @ | Nessuno (Solo unita Sl)
P i| da0a-101
Sensqre di Uscita analogicada 1 a5V
T | pressione |da -100 a 100
N | Senza vacuostato/sensore di pressione

*3 L'unita per il tipo senza la funzione di selezione ¢ fissa in kPa.

0 Connettore (Vacuostato) G Opzioni **
} Simbolo Tipo ~ Nota
Per vacuostato: : Assieme sensore — | Senza opzione —
Simbolo | 2 m (cavo con  di pressione: 3 m Nota
connettore) : (con cavo) Squadretta di montaggiOSquadretta
‘ B | per unita singola _
Y ° Impossibile selezionare (viti e dadi sono iinclusi)
quando @ é N
Impossibile selezionare Con attacco (PD) di alimentazione _
Y Assente quando @ éP, ToN D pressione di rottura individuale M3)*
N Assente Quando N & selezionato 5 Controdado lungo
per @ E g 2 per regolazione con
N S cacciavite 5 ) )
S £ ~==| Selezionabile solo
J 089% © | Dado di bloccaggio per la
= o i H i
9 Attacco del vuoto (V) = § 3 rotondo golinblnazmne diJ
Simbolo| ~ Attacco del vuoto (V) 25 Tipo per ——
o ; pillo di regolazione de
06 a6 Ko 3 E:?)?\oclt?izctlglgl\all o flusso i rottura del vuoto
08 a8
07 @ 1/4" Con valvola di Valvola di
09 @ 5/16" W | prevenzione ) prevenzione delle -
interferenze di scarico interferenze di scarico
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#4 Se si selezionano piu codici, elencarli in ordine alfabetico. (Esempio -BJ)

*5 Per la connessione usare un raccordo istantaneo o un raccordo a resca (M-3AU-4).
(Diam. est.: entro @ 6.2)

+6 E installato di serie uno spillo di regolazione della portata di rottura del vuoto.
Tuttavia, selezionarlo quando & necessario migliorare I'operativita.




Sieereneameneey Unita per il vuoto

erie ZK2

eauenitiPEiettore per vuoto

per manifold

Azionamento pneumatic

Codice unita singola |4 ¢~

Codici di ordinazione

C€ ca
RoHS>

Consultare le pagine da 80 a 84 per disposizione attacchi
(inclusi esempi di circuiti) e pagina 89 per dimensioni.

HJ[12
00

]

A-

BJ[Y
©0

alvola di alimentazione: N.C./Valvola di rottura: N.C.

08
6 ©

0 Corpo/tipo scarico 9 Diametro 9 Vacuostato/Sensore di pressione
Simbolo] Corpo < Tipo di scarico nominale ugello+2 Gerortla Specifiche tecniche
. Scarico diretto Simbolo] _Diametro nominale ugello Simbolo|  Tipo e Lo NZN [PNP [ Con IfunZ|onle‘<1|3
c Scarico 07 007 uscite selezione unita
combinato*\_{ 10 1.0 Q : T (S.I 5
X — ita
12 912 o da0a-101 ERNC (S8C )
C T - [ ] [
. Attacco di scarico 15 @15 D 1) — @ | Nessuno (Solo unita SI)
E Per | Attacco scarico individuale 2 Consultare pagina 78 E g °® —
manifold | individuale per la pressione di F S ® | — |Nessuno(Solo unitaSl)
: alimentazione standard H > |da-1002100 ————g )
Svi:anc.ot ; ' zelrI diarﬂetro J — @ | Nessuno (Solo unita SI)
silenziatore a ell'ugello. P |Sensoredi| da0a-101 ) .
H elevata rduziondXyy ® T | pressione | da -100 a 100 Uscita analogicada 1 a5V
del rumore ”@v () N | Senza vacuostato/sensore di pressione
+1 Combinazione di scarico diretto e scarico dalla piastra di alimentazione da ciascuna stazione. ) *3 L'unita per il tipo senza la funzione di selezione ¢ fissa in kPa.
@ Opzione**
Q Connettore (Vacuostato) Simbolo Tipo Nota
p 5 1 Assieme sensore di — | Senza opzione —
] er vacuostato: 2 m | S .. | Controdado lungo per
£ (cavo con connettore): RS ad NEES E Spilo i regolazione concacciavite Selezionabil
: (con cavo) regolazione g gofé'ogﬁ ;e
Y ° Impossibile selezionare J de|tI|USSg (lﬁ Dado di bloccaggio rotondo combirf’azione
: rottura del = - J :
ﬁrﬁagggitﬁeesglezionare K | vuotoxs | Tipoper regolazione Spillo di regolazione del lusso N diJeK
\Z| Assente p ; con cacciavite i dirottura del vuoto
quan%o ﬁ? R qu N M Versione con alimentazione | ibil
N Assente Quando N & selezionato individuale manifold?s seloronats oii
per © P Con attacco (PD) di alimentazione opzioni P
pressione rottura comune manifold )
e Attacco del vuoto (V) w | Con valvola di prevenzione Valvla i prevenzione delle N _
Simbolo|  Attacco del vuoto (V) interferenze di scarico e o
06 06 #4 $e si selezionano piu codici, elencarli in ordine alfabetico. (Esempio -EM)
08 o8 +5 E installato di serie uno spillo di regolazione della portata di rottura del vuoto. Tuttavia,
07 O 1/4" selezionarlo quando & necessario migliorare I'operativita.
09 g 5/16" #6 Quando si seleziona F o H per @ e L per l'opzione, lo spazio per la regolazione dello spillo si

Codici di ordinazione del manifold |Fdrd L€

riduce. | prodotti che possono essere regolati piu facilmente sono specificati con l'opzione E.

Codice di ordinazione assieme manifold di valvole

04 A

L-

A2
© 0

ZK2H12Q1NNA-08

Esempio
ZZK204A-A2L-B

7 Per prestazioni adeguate, il numero di
stazioni che possono essere azionate
contemporaneamente dipende dal diametro
dell'ugello. Consultare la sezione Max.
numero di stazioni manifold che possono
essere azionate contemporaneamente a

Se le parti del manifold (set di piastre di alimentazione per entrambe le é @
estremita e tiranti) vengono spedite non assemblate, vedere pagina 48.
0 Stazioni*” 9 Scarico
Simbolo Stazioni Simbolo Scarico Nota
o1 1 stazione Selezionare questa opzi do si selezi
one . o ea questa opzione quando si seleziona
0_2 2 stazioni 1 |Scarico combinato "C" per @ corportipo scarico.
: — o Selezionare questa opzione quando si seleziona
10 10 stazioni 2 [Scarico individuale “H" 0 “F” per @ corpoftipo scarico.

+8 Combinazione di scarico diretto e scarico dalla piastra di alimentazione da
ciascuna stazione.

@ Opzioni*®

Simbolo

Tipo

Nota

Senza opzione

[1] Al momento della spedizione, I'unita singola &
gia montata nel manifold:
Dopo il codice del manifold, specificare I'unita
singola installata dalla prima stazione.
Inoltre, mettere un asterisco prima del codice dell'unita
singola per indicare che deve essere integrata nel manifold.

Ej.) ZZK204A-A2L-B 1 (Manifold 4 stazioni)

+ ZK2H12Q1NNA-08-+3 (Unita singola per manifold: Stazioni 1 a 3)

pagina 78. - Con accessorio di La guida DIN deve essere * ZK2F07Q1NNA—06.~~-'1 (Unita smgt-)la} pe.r manifold: Ste.mom 4).
montaggio guida DIN ordinata a parte. [2] Quando si ordina solo I'unita singolaper il manifold:
. T ; i ; Ordinare usando il codice dell'unita singola per manifold.
Sistema/Attacco Con attacco (PD) di alimentazione - [Selezionare questa opzione quando -
ﬁolo Seora e D pressione di rottura comung | *P" & selezionato pe lopzione 0. sejlrgzgig:)elleiu Es.) ZK2H12Q1NNA-08
A 8 (PV comune) M Specifiche tecniche de alimentazione|Selezionare questa opzione quandol opzioni. P - Se il manifold viene visto dallattacco V/, la prima stazione parte da sinistra (lato D).
Eiettore 356" individuale del manifold M & selezionato per lopzione @. - Lo scarico combinato e l'attacco di scarico individuale non possono
AN | per vuoto (PV comune) «9 Se si selezionano piul codici, elencarli in ordine alfabetico. essere combinati nel manifold dellefettore.

(Esempio -BD)

- La guida DIN deve essere ordinata a parte. (Vedere pagina 48.)
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Sieereneaenaeey Unita per il vuoto

Serie ZK2

UK

CA

A C

Unita per linea vuoto

ZK2P00 Q1

Azionamento pneumatico

0 Vacuostato/Sensore di pressione

Consultare pagina 79 per disposizione attacchi (inclusi
esempi di circuiti) e pagina 88 per dimensioni.

Codici di ordinazione

BIY/A-
0o

08
o

Valvola di alimentazione: N.C.

0

Valvola di rottura: N.C.

9 Connettore (Vacuostato)

Campo della Specifiche tecniche . | Assieme sensore di
Simbolo|  Tipo pressione NPN [ PNP Con funzione di Simbolo BT RS AL 2 : pressione: 3 m Nota
: ' (cavo con connettore) ! ’
[kPa] 2 uscite selezione unita ; (con cavo)
A [ J - o Y ° Impossibile selezionare
B ® — | Nessuno (Solo unita Sl) quando @ éN
da 0a-101 — -
C 2 - [ ] o vi Assente Impossibile selezionare
D 3 — @® | Nessuno (Solo unita Sl quando @ éP, ToN
E § [ - ® N Assente Quando N & selezionato
F > ® — | Nessuno (Solo unita Sl) per @
da-100 a 100
H — [ J (]
J — @ | Nessuno (Solo unita Sl)
P i| daOa-101
Senso_re di Uscita analogica 1a5V
T | pressione | da -100 a 100
N | Senza vacuostato/sensore di pressione
*1 L'unita per il tipo senza la funzione di selezione ¢ fissa in kPa.
9 Attacco del vuoto (V) o Opzioni*2
Simbolo| Attacco del vuoto (V) Simbolo| Tipo Nota
06 g6 — | Senza opzione —
08 28 Squadretta
07 a1/4" B Squadretta di montaggio per unita _
09 3 5/16" singola (viti e dadi sono iinclusi)
Versione con filettatura femmin |‘
c attacco di scarico pressione _
pilotaggio (PE) per linea
vuoto (M3)
& % Controdado_ lungo  Controdado lungo per
E © 3§ | perregolazione regolazione con cacciavite
2 = | concacciavite o
E é Dado di L Selemgr;?ll)ellle solo
o = i (@ / i i
J S 5 bloccaggio R ' Dado di bloccaggio combinazione di J e
= g |rotondo \ & K
S = 5 (
239 | lazione™==
K | 3 @ |'PoPerregolazione === sjj, iregolazione el y
¢ S | con cacciavite flusso di rottura del vuoto &

75

%2 Se si selezionano piu codici, elencarli in ordine alfabetico. (Esempio -BJ)
+3 E installato di serie uno spillo di regolazione della portata di rottura del vuoto. Tuttavia, selezionarlo

quando & necessario migliorare I'operativita.



Serie

ZK2

EaueuicitPUnita per linea vuoto

Seieerensameaee Unita per il vuoto

UK
CA

C

Consultare pagina 79 per disposizione attacchi (inclusi
esempi di circuiti) e pagina 89 per dimensioni.

Codici di ordinazione

Unita singola per

ZK2Q00Q

bloque

0 Vacuostato digitale/Sensore di pressione

Campo della Specifiche tecniche
Simbolo | Tipo pressione |NPN [ PNP | Con funzione di selezione
[kPa] 2 uscite unit’*1
A ° o | — [ J
B o @ | — | Nessuno (Solo unita SI)
= da0Oa-101

C 2 - | @ [ J

D fe) — | @ | Nessuno (Solo unita SI)

E % o | — [ J

F S @ | — | Nessuno (Solo unita SI)

-100 a1

H § da-100a100 — ° °

J — | @ | Nessuno (Solo unita SI)

P | Sensoredi| da0a-101 . -

T | pressione | da-100 a 100 Salida analogica 125 V

N | Senza vacuostato/sensore di pressione

x1 L'unita per il tipo senza la funzione di selezione ¢ fissa in kPa.

Azionamento pneumatlco[ TV

alvola di alimentazione: N.C./Valvola di rottura: N.C.

9 Connettore(Vacuostato digitale) eAttacco del
Per vacuostato: : Assieme sensore vuoto (V)
Simbolo| 2 m (cavo con :di pressione: 3 m Nota Simbolo| Attacco del vuoto (V)
connettore) ! (con cavo) 06 J6
Y ° Impossibile selezionare 08 g8
quando @ e N 07 Q@ 1/4"
Impossibile selezionare 09 @ 5/16"
AL Assente quando@eP, ToN
N Assente Quando si seleziona
«N» per 0
6 Opzione*?
Simbolo| Tipo Nota

Senza opzione

Versione con filettatura femmina attacco di scarico pressione pilotaggio (PE) per linea vuoto (M3)

Spillo di regolazione [ Controdado lungo per regolazione con cacciavite

Selezionabile solo per

del flusso di rottura deI[ Dado di bloccaggio rotondo

la combinazione di J e

Xl<|mO|I]

vuoto *3 [ Tipo per regolazione con cacciavite

K

*2 Se si selezionano piu codici, elencarli in ordine alfabetico. Esempio -CJ)

3 E installato di serie uno spillo di regolazione della portata di rottura del vuoto. Tuttavia,

selezionarlo quando & necessario migliorare I'operativita.

ey ZZ K210

A_

Se le parti del manifold (set di piastre di alimentazione
per entrambe le estremita e tiranti) vengono spedite
non assemblate, vedere pagina 48.

2L -
0

e Stazioni @ Sistema/Attacco 0 Opzioni
Simbolo Stazioni Simbolo] ~ Sistema Attacco Simbolo Tipo Nota
01 1 stazione Q @8 (PV comune) = Senza opzione —
02 2 stazioni Unita per |96 (pressione di scarico comune) B Con accessorio di  |La guida DIN deve essere ordinata a
: : linea vuoto @5/16" (PV comung) montaggio guida DIN parte
10 10 stazioni QN 0 1/4 (pressione di scarico comune)

Codice di ordinazione assieme manifold di valvole

Esempio

ZZK204A-Q2L-B

nel manifold:

dalla prima stazione.

[2] Lato U:

Es.) ZK2Q00Q1BYA-08

[1] Al momento della spedizione, I'unita singola & gia montata
Dopo il codice del manifold, specificare I'unita singola installata

Inoltre, mettere un asterisco prima del codice dell'unita singola
per indicare che deve essere integrata nel manifold.
Es.) ZZK204A-Q2L-B--+--1 (Manifold 4 stazioni)
« ZK2Q00Q1BYA-08-++--3 (Unita singola per manifold: Stazioni 1 a 3)
« ZK2Q00Q1NNA-06--+1 (Unita singola per manifold: Stazioni 4)

Ordinare usando il codice dell'unita singola per manifold.

- Se il manifold viene visto dall'attacco V, la prima stazione parte da sinistra (lato D).
- La guida DIN deve essere ordinata a parte. (Vedere pagina 48.)
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Specifica azionamento pneumatico

Serie ZK2[ 1A

Specifiche tecniche

Specifiche generali

Specifiche comuni della valvola

+1 Le caratteristiche vengono soddisfatte se testato per 2 ore in ciascuna delle
direzioni X, Y e Z da 10 a 500 Hz senza eccitazione. (Valore iniziale)

*2 Le caratteristiche vengono soddisfatte se testato una volta in ciascuna delle
direzioni X, Y e Z senza eccitazione. (Valore iniziale)

Campo temperatura | 4. _g o 500¢ Senza sensore di pregsione/yacuostato Modello*3 ZK2-VACIQ
d'esercizio Con sensore di pressione i Valvola di alimentazione: N.C.
(Senza condensa) da0a50°C Con sensore di pressione Funzione Valvola di rottura: N.C.
Fluido Aria Configurazione valvola Servopilotata a 2 vie doppio corpo
Resistenza alle | 30 m/s2 Senza sensore di pregsione/_vacuostato Campo della pressione d'esercizio da 0.3 a 0.6 MPa
vibrazioni*! Con sensore di pressione Costruzione della valvola Tenuta ad otturatore

20 m/s? Con vacuostato Azionamento manuale Tipo a pulsante
Resistenza agli 150 m/s2 Senza %ensore di pressione/Vacuostato #3 Consultare Assieme valvola a pagina 44 per il codice della valvola.
impati2 on sensore di pressione

100 m/s? Con vacuostato
Certificazioni Marcatura CE/UKCA, RoHS

-

Applicazione e campo della pressione d’esercizio di ciascun attacco

Attacco Descrizione Eiettore per vuoto | Unita per linea vuoto
Attacco di alimentazione - |Alimentazione aria compressa _
della pressione pneumatica| per funzionamento eiettore
PV (Campo della pressione desercizio)| da 0.3 a 0.6 MPa*? —
Attacco di alimentazione _ Sorgente per vuoto
livello di vuoto (Linea vuoto)
(Campo della pressione d'esercizio) - da 0 a-100 kPa
Attacco della pressione di pilotaggio | Alimentazione aria compressa per valvola
PA della valvola di alimentazione di pilotaggio
(Campo della pressione d'esercizio) da0.3a0.6 MPa
Attacco dellapressione di | Alimentazione aria compressa per valvola
PB | pilotaggio della valvola di rottura di rottura
(Campo della pressione d'esercizio) da0.3a0.6 MPa
Attacco di alimentazione | Pressione di rottura Alimentazione aria compressa
PD | della pressione di rottura per impostazione individuale (opzione)
(Campo della pressione d'esercizio) da 0 a 0.6 MPa (PD < PA/PB)
\% Attacco del vuoto | Peril collegamento di apparecchiature di aspirazione, compresaa ventosa
EXH | Attacco di scarico Scarico con 9'2‘2‘”9 n —
funzione
PE | Attacco di scarico pressione pilotaggio Scarico con valvola in funzione*3

Eiettore per vuoto

=1 |l manifold puo essere utilizzato ad una pressione pari o inferiore a 0.3 MPa

Assieme valvola

Distanziale

Unita per linea vuoto

max quando il manifold & per SUP individuale
*2 Per gli eiettori con silenziatore, 'aria viene scaricata da A (fessura su

entrambi i lati). Per il tipo con attacco di scarico, I'aria viene scaricata da B.

=3 Il tipo con filettatura femmina (M3) & disponibile con I'opzione [C] per
I'attacco di scarico pressione pilotaggio (PE) dell’unita per linea vuoto.

L’aria di alimentazione contenente corpi estranei, acqua, olio umidita, ecc. pud causare un malfunzionamento della valvola di alimentazione e della valvola

di rottura. Pertanto, installare 'attrezzatura per la rodotto (fare riferimento all'esempio di connessione qui sotto

Qualita dell'aria di alimentazione

reparazione dell'aria sul lato a monte del

ed eseguire periodicamente la manutenzione per controllare correttamente I'aria di alimentazione.

Apparecchiature per il trattamento del'aria

Compressore
d'aria a vite

77

Filtro di linea Essiccatore a
principale ciclo frigorifero .
Serie AFF Serie IDF serie AF
P i I —
=i i
L
[ T |
&
? o~

Filtro modulare Regolatore

Microfiltro

consiglia di installare un prodotto AFM
per evitare tali problemi.

i '
I I

: i . . i
Serie AR disoleatore serie ;
! "I-I" AFM !

- - |

! E} Se la nebbia d'olio del compressore |

{ [ passa attraverso il filtro e penetra nel |

i = prodotto, il grasso applicato alla valvola |

i di commutazione pud deteriorarsi o i

i fuoriuscire, influendo negativamente 1

! sul funzionamento della valvola. Si !

i . i

i i

| 1

Eiettore per vuoto
serie ZK2[JA



Specifica azionamento pneumatico

Unita per il vuoto Serie ZKZDA

Specifiche tecniche

Specifiche dell'eiettore Filtro di aspirazione
Elemento Modello| ZK2[(107 | ZK2(110 ZK2[112 ZK2(115 Grado di filtrazione 30 um
Diametro ugello [mm] 0.7 1.0 1.2 1.5 nominale '

Attacco di scarico [I/min (ANR)] 34 56 72 83 Area di filtrazione 510 mm?2
Wax. portata Scarico con silenziatore/ .
di Scarico combinato [/min (ANR)] 34 56 74 89
Scarico silenziatore ad elevata riduzione del umore | [I/min (ANR)] 29 44 61 67
Consumo d’aria*4 [I/min (ANR)] 24 40 58 90
Max. livello di vuoto*4 [kPa] -91
Campo della pressione di alimentazione | [MPa] da0.3a0.6
Pressione standard di alimentazione [MPa] 0.35 0.4

%7 Valori alla pressione di alimentazione standard. | valori si basano sullo standard di misurazione di SMC.
Dipendono dalla pressione atmosferica (clima, altitudine, ecc.) e dal metodo di misurazione.

Numero massimo di stazioni che possono funzionare contemporaneamente*®

Elemento Modello (Diametro ugello) ~ ZK2[107 ZK2[110 ZK2[112 ZK2(115
Attacco (PV) di . . Alimentazione pneumatica da un lato 8 5 4 3
alimentazione Scarico combinato Alimentazione pneumatica da entrambi i lati 10 7 5 5
pressione pneumatica Attacco scarico individuale, Scarico Alimentazione pneumatica da un lato 8 6 6 3
@8, 5/16" silenziatore ad elevata riduzione del rumore | Alimentazione pneumatica da entrambi i lati 10 9 9 6

*5 Dato che il numero di stazioni che possono essere azionate contemporaneamente si riferisce al valore massimo sulla tabella, allora il manifold & componibile fino a 10 stazioni.

Rumorosita (valori di riferimento)

Elemento Modello ZK2[107 ZK2[110 ZK2[(112 ZK2(115
Rumorosita ZK2G (Scarico silenziatore ad elevata riduzione del rumore) 46 55 63 69
[dB (A)] ZK2A (Scarico silenziatore) 59 66 75 76

Valori reali basati sulle condizioni di misurazione di SMC (valori non garantiti)

Peso
Unita singola Sensore di pressione/Vacuostato
Modello unita singola Peso [g] Sensore di pressione/Vacuostato Peso [g]

ZK2POOQ1NNA 81 ZK2-PSLI-A (Eccetto porzione cavo) 5
(Unita per linea vuoto, Unita singola, Senza sensore di pressione/vacuostato) ZK2-ZS[J-A (Eccetto cavo con connettore) 14
ZK2ACIQ1NNA 66

(Eiettore per vuoto, Unita singola, Senza sensore di pressione/vacuostato)

ZK2 (Una stazione per manifold, Senza vacuostato/sensore di pressione) 70

Base manifold

1 stazione 2 stazioni 3 stazioni 4 stazioni 5 stazioni 6 stazioni 7 stazioni 8 stazioni 9 stazioni 10 stazioni
Peso [g] 129 132 135 138 141 144 147 149 152 155

@ Calcolo del peso per il tipo con manifold
(Peso unita singola x Numero di stazioni) + (Peso sensore di pressione/vacuostato x Esempio) manifold a 5 stazioni con sensori di pressione
Numero di stazioni) + Base manifold 70gx5uds. +5gx5uds. +141g =

# Le caratteristiche di scarico/portata dell'eiettore sono le stesse del modello con
valvole. Vedi pagine 30 a 32 e seguenti per i dettagli.
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Specifica azionamento pneumatico

Serie ZK2[ 1A

Disposizione attacchi

o PV: Attacco di alimentazione della pressione pneumatica/Attacco per sorgente vuoto (Pompa per vuoto) -~ @ PD: Attacco di alimentazione della pressione di rottura
o PA: Attacco della pressione di pilotaggio della valvola di alimentazione - ® PB: Attacco della pressione di pilotaggio della valvola di rottura

oV: Attacco del vuoto @ EXH: Attacco di scarico

Per maggiori informazioni = pagina 77

# L’unita dipende dalla fonte del vuoto (pompa per vuoto/eiettore).

Prodotti standard

Disposizione
attaccon,

Attacco (PE

Unita singola: ZK2P00Q1ODA-O

)

Sistema

Linea vuoto

Corpo

Unita singola

Tipo di scarico

Livello di vuoto

Appiicazione g

i Scarico

Pressione di rotura

Stessa pressione di PD

Disposizione
attaccon.

Unita singola: ZK2Q00Q1OOA-OI
Manifold: ZZK20OA-Q2L
Attacco (PE)

Sistema

Linea vuoto

Corpo

Manifold

Tipo di scarico

Livello di vuoto

Comune per ciascuna stazione

Applicazione g

} ri
funzione Sezlf

Pressione diotiura

Comune per ciascuna stazione

Disposizione
attacco .

Unita singola: ZK2AOQ1ODA-O

Sistema

Eiettore

Corpo

Unita singola

Tipo di scarico

Scarico silenziatore

Livello di vuoto

Applicazione

¢ funzione Sates

Rilasciato nellambiente operativo

Pression di rotura

Stessa pressione di PV

79

Combinazione attacchi: PV = PD

Esempio di circuito

PA PB
v Y
> > PV
Valvola di Valvola di
alimentazione rottura I <1PD
<D <V

Combinazione attacchi: PV comune = PD comune

Esempio di circuito

EXH

T <! PD comune

1 PS comune
> PV comune

PA

Y

EXH B

PD comune [> I -
PS comune L -
PV comune <t >

Combinazione attacchi: PV = PD

Esempio di circuito

<PV

Attacco di scarico™
> EXH

Scarico silenziatore

> {™> EXH

<]V

1 Ugello: 12, 15

Consultare pagina 77 per la funzione dell'attacco e il campo di pressione di esercizio.



Unita per il vuoto Serie ZKZDA

o PV: Attacco di alimentazione della pressione pneumatica/Attacco per sorgente vuoto (Pompa per vuoto) @ PD: Attacco di alimentazione della pressione di rottura
o PA: Attacco della pressione di pilotaggio della valvola di alimentazione @ PB: Attacco della pressione di pilotaggio della valvola di rottura
o V: Attacco del vuoto @ EXH: Attacco di scarico Per maggiori informazioni = pagina 77

DiSpOSiZiOne attaCChi + L’unita dipende dalla fonte del vuoto (pompa per vuoto/eiettore).

Prodotti standard

Disposizione Combinazione attacchi: PV = PD
attacco n. Esempio di circuito
Unita singola: ZK2BOQ1OOA-O PA PB
v v
- <] PV
Attacco di scarico
vﬁ[ % > > EXH
Sistema Eiettore M/ N
Corpo Unita singola N <V
Tipo di scarico Attacco di scarico - N N - -
Livello di vuoto —
Applicazione . Dopo la connessione, &
efunzione Sl necessario lo scarico individuale
Pressione di rottura| Stessa pressione di PV
Disposizione Combinazione attacchi: PV (= PD)
attaccon, Esempio di circuito
Unita singola: ZK2GOQ1OOA-O PA PB
v v
<PV
il 1 Scarico silenziatore
i . IIEIM = IE ! ad elevata riduzione
del rumore
vﬁ[ % > > EXH
Sistema Eiettore o /H/
Corpo Unita singola N # A @ <]V
) . . Scarico silenziatore ad - - R - -
Tipo di scarico o
elevata riduzione del rumore
f Livello di vuoto —
pplcazione - ——— "
A chrlgo Riasciato nellambiente operativo
Pressione dirotura | Stessa pressione di PV
Disposizione Combinazione attacchi: PV comune = PD comune
attaccon, Esempio di circuito
Unita singola: ZK2CO Q1OOA-O PA PB
Manifold: ZZK2OOA-A1L Y Y
PV comune o PV comune EXH 4T T > EXH
(= PD comune) (= PD comune) PD comune I ? 2 L I PD comune
3 PS comune ‘ 2 7 ‘ PS comune
EXH comune EXH comune PV comune D> C ¢ <1 PV comune
i —> EXI;l
3k,
#1 Lo scarico comb_lnato e un _tlpo di scarico Attacco scarico individuale
comune dalla piastra di alimentazione e
scarico diretto da ciascuna stazione.
Sistema Eiettore \Y
%Z?Zi Soarico Scari::\ga(l:r;::i?\ato* : %2 Per il tipo con scarico combinato, ogni stazione é dotata di un attacco di scarico individuale
. |Livello di vuoto | Comune per ciascuna stazione
émza:n\gne Scarico  |Riasciato nellambiente operafivo
it AR Sess rssone i Y e Consultare pagina 77 per la funzione dell'attacco e il campo di pressione di esercizio.
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Specifica azionamento pneumatico

Serie ZK2[ 1A

Disposizione attacchi

# PV: Attacco di alimentazione della pressione pneumatica/Attacco per sorgente vuoto (Pompa per vuoto) @ PD: Attacco di alimentazione della pressione di rottura
o PA: Attacco della pressione di pilotaggio della valvola di alimentazione - @ PB: Attacco della pressione di pilotaggio della valvola di rottura

o V: Attacco del vuoto @ EXH: Attacco di scarico

Per maggiori informazioni = pagina 77

# L’unita dipende dalla fonte del vuoto (pompa per vuoto/eiettore).

Prodotti standard

Disposizione

attacco n.
Unita singola: ZK2FOQ1OOA-O
Manifold: ZZK2[1A-A2L

PV comune
(= PD comune)

PV comune

C

Combinazione attacchi: PV comune = PD comune

Esempio di circuito

EXH

EXH

PD comune 1

1 PD comune

PS comune T

T PS comune

PV comune >

<l PV comune

Attacco di scarico

—>EXH
Sistema Eiettore
Corpo Manifold R R R
Tipo di scarico Attacco di scarico individuale
ol Livello di vuoto |Comune per ciascuna stazione
pplicazione - — "
o chrlcg Rilasciato nel[ambwgnte operativo
Pressione di rotiura | Stessa pressione di PV comune
Disposizione Combinazione attacchi: PV comune = PD comune
attaccon, Esempio di circuito
Unita singola: ZK2HOQ1OOA-O PA PB
Manifold: ZZK2A-A2L v v
PV comune PV comune EXH EXH
(= PD comune) (= PD comune) PD comune 1 PD comune
PS comune PS comune
EXH individuale PV comune™ <IPV comune
Scarico silenziatore ad elevata
riduzione del rumore
Sistema Eiettore i EXH
Corpo Manifold i
Tiew 6l seErEs Scarico silenziatore ad R
P lelevata riduzione del rumore|
- Livello di vuoto | Comune per ciascuna stazione
pplcazione - — "
. chn@ Rilasciato nel[amb\e.nte operativo
Pressione di rotfura | Stessa pressione di PV comune
( Opzione -D )

Disposizione
attaccon.

Unita singola: ZK2AOQ10OOA-C-D

Sistema Eiettore

Corpo Unita singola

Tipo di scarico Scarico silenziatore

Livello di vuoto —

Appicazione| Scarico | Riasciato nellambiens operavo

efinzione | Pressione | Lapressione PD deve essere
di rottura | aimentata con la pressione P
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Combinazione attacchi: PV = PD

—

L

Esempio di circuito

]

—< PV

<] PD

Attacco di scarico™
DEXH

| Scarico silenziatore

> [>EXH

N #[#

<1V

1 Ugello: 12, 15

Consultare pagina 77 per la funzione dell'attacco e il campo di pressione di esercizio.



Disposizione attacchi

Specifica azionamento pneumatico

Unita per il vuoto Serie ZKZDA

# PV: Attacco di alimentazione della pressione pneumatica/Attacco per sorgente vuoto (Pompa per vuoto) @ PD: Attacco di alimentazione della pressione di rottura
o PA: Attacco della pressione di pilotaggio della valvola di alimentazione - @ PB: Attacco della pressione di pilotaggio della valvola di rottura

o V: Attacco del vuoto @ EXH: Attacco di scarico

Per maggiori informazioni = pagina 77

+ L’unita dipende dalla fonte del vuoto (pompa per vuoto/eiettore).

Opzione -D

D)

C
attacco n. m

Disposizione
Unita singola: ZK2BOQ1OOA-(-D

Sistema Eiettore

Corpo Unita singola

Tipo di scarico Attacco di scarico

Livello di vuoto —
Applcazione | Scarico Rilasciato nellambiente operativo
efunzone | Pressione di | Lapressione PD deve essere
rottura alimentata cona pressione PS.
Disposizione
attaccon.

Unita singola: ZK2GOQ1ODA-O-D

Sistema Eiettore

Corpo Unita singola

Scarico silenziatore ad

Tipo di scarico elevata riduzione del rumore

Livello di vuoto —
Applcaziong ¢ Scarico Rilasciato nellambiente operativo
funziote | Pressione di | Lapressione PD deve essere
rottura alimentata cona pressione PS.
Disposizione
attaccon.

Unita singola: ZK2COQ1OODA-C-P
Manifold: ZZK2OA-A1L-D

PV comune PV comune

PD comune

EXH comune \

)

1 Lo scarico combinato € un tipo di scarico comune
dalla piastra di alimentazione e scarico diretto da

ciascuna stazione.

Sistema Eiettore

Corpo Manifold

Tipo di scarico Scarico combinato™’
Livello di vuoto | Comune per ciascuna stazione

Applicaziong Scarico Riasciato nellambiente operativo

efunzine | Pressione di | La pressione PD deve essere
rottura alimentata con la pressione PV

Combinazione attacchi: PV = PD

Esempio di circuito

Attacco di scarico

%})f( > EXH
> —<V

Combinazione attacchi: PV = PD

Esempio di circuito

]

<{PV

Scarico silenziatore
ad elevata riduzione
del rumore
\/L@ >EXH
P—T7—<V

Combinazione attacchi: PV comune = PD comune

Esempio di circuito

PD comune >
PS comune

PV comune

PA PB
v Y
EXH < — LT > EXH
‘ > = ; « PD comune
N Y L C PS comune
L) £, C ¢ « PV comune
= { > EXH
uLJ *2

Attacco scarico individuale

%2 Per il tipo con scarico combinato, ogni stazione € dotata di un attacco di scarico individuale

Consultare pagina 77 per la funzione dell'attacco e il campo di pressione di esercizio.
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Specifica azionamento pneumatico

Serie ZK2[ 1A

Disposizione attacchi

# PV: Attacco di alimentazione della pressione pneumatica/Attacco per sorgente vuoto (Pompa per vuoto) @ PD: Attacco di alimentazione della pressione di rottura
o PA: Attacco della pressione di pilotaggio della valvola di alimentazione - @ PB: Attacco della pressione di pilotaggio della valvola di rottura
o V: Attacco del vuoto @ EXH: Attacco di scarico

Per maggiori informazioni = pagina 77

# L’unita dipende dalla fonte del vuoto (pompa per vuoto/eiettore).

C

Opzione -D

)

Disposizione
attacco n.

Unita singola: ZK2FC1Q1ICJA-(1-P
Manifold: ZZK2[JA-A2L-D

PV comune PV comune

PD comune

Combinazione attacchi: PV comune = PD comune

Esempio di circuito

EXH

T EXH

PD comune >

<1 PD comune

PS comune
PV comune >

U1

PS comune
< PV comune

[
B Attacco di scarico
Sistema Eiettore > EXH
Corpo Manifold '
Tipo di scarico Attacco di scarico individuale L, )
Livello di vuoto | Comune per ciascuna stazione
Appicaziong | Scarico  [Riasciato nelfambignte operativg
efinzone | Pressione | La pressione PD deve essere
di rottura |almentata con la pressione PV.
Disposizione Combinazione attacchi: PV comune = PD comune
attacco n. Esempio di circuito
Unita singola: ZK2HCJQ1UUJA-[J-P PA PB
Manifold: ZZK2[JA-A2L-D vy Y )
PV comune PV comune EXH | ! : | EXH
PD comune PD comune PD comune D—— T | <1 PD comune
) o PS comune 0 PS comune
# EXH individuale PV comune > ‘ ‘ <1 PV comune
- - Scarico silenziatore ad elevata
riduzione del rumore
Sistema Eiettore —— > EXH
Corpo Manifold ! !
. . . Scarico silenziatore ad
Tipo di scarico lelevata riduzione del rumore| L - -
Livello di vuoto | Comune per ciascuna stazione
App[icazionee Scarico Rilasciato nell ambiente operafivo \
findine  [Pressione | Lapressione PD deve essere
di rottura _[almentata con la pressione PV.
( Opzione -M )

Disposizione
attaccon

Unita singola: ZK2CLJQ1JUJA-C-M
Manifold: ZZK2[JA-A1L-M

PV individuale

PD comune PD comune

EXH comune EXH comune

Sistema
Corpo
Tipo di scarico

Eiettore
Manifold
Scarico combinato*!

La pressione PV pud essere
Applcazonee cambiata per ogni stazione.
funzione | Scarico Rilesciato nell ambiente operafivo

Livello di vuoto

Pressione di rotiura | Comune per ciascuna stazione
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Combinazione attacchi: PV individuale = PS comune = PD comune

Esempio di circuito

PA PV PB
Y T Y
EXH 43 T L ? L ﬂ > EXH
PD comune > T = = d < PD comune
PS comune | B ¢ : L I PS comune
PV comune C ¢ PV comune
| > EXH
*2

Attacco scarico individuale

%2 Per il tipo con scarico combinato, ogni stazione € dotata di un attacco di scarico individuale

Consultare pagina 77 per la funzione dell'attacco e il campo di pressione di esercizio.



Disposizione attacchi

Specifica azionamento pneumatico

Unita per il vuoto Serie ZKZDA

# PV: Attacco di alimentazione della pressione pneumatica/Attacco per sorgente vuoto (Pompa per vuoto) @ PD: Attacco di alimentazione della pressione di rottura
o PA: Attacco della pressione di pilotaggio della valvola di alimentazione - @ PB: Attacco della pressione di pilotaggio della valvola di rottura
o V: Attacco del vuoto @ EXH: Attacco di scarico

Per maggiori informazioni = pagina 77

+ L’unita dipende dalla fonte del vuoto (pompa per vuoto/eiettore).

Opzione -M

D)

Disposizione

attaccon.

Unita singola: ZK2FOQ1OOA-C-M
Manifold: ZZK2JA-A2L-M

PV individuale

PD comune

Sistema Eiettore
Corpo Manifold
Tipo di scarico Attacco di scarico individuale
Livello di| La pressione PV pud essere
Applicazione [Vuoto cambiata per ogni stazione
efunzione | Scarico |Riascato nelambiente operafivo
Pressone irotra~Comune per ciascuna stazione

Disposizione

attaccon.
Unita singola: ZK2HOQ1OOA-C-M
Manifold: ZZK2JA-A2L-M

PV individuale

EXH individuale

PD comune PD comune

Sistema Eiettore
Corpo Manifold
Scarico silenziatore ad

Tipo di scarico s
elevata riduzione del rumore

Livello di | La pressione PV puo essere
Applicazione [vuoto cambiata per ogni stazione
efunzione |Scarico | Riascilo nelambiente operativo
Pressione dirotura | Comune per ciascuna stazione

Combinazione attacchi: PV individuale = PS comune = PD comune

Esempio di circuito

EXH EXH
PD comune > <1 PD comune
PS comune l TE l PS comune
PV comune X—x PV comune

Attacco di scarico

> EXH

Combinazione attacchi: PV individuale = PS comune = PD comune

Esempio di circuito

PA PV PB
v 7 Y
EXH f : E L T EXH
PD comune > I i E 4 - T : I <1 PD comune
PS comune - . 0 PS comune
PV comune E E x— PV comune
i S EIN 1 Scarico silenziatore ad elevata
riduzione del rumore
=] > EXH
\'

Consultare pagina 77 per la funzione dell'attacco e il campo di pressione di esercizio.
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Specifica azionamento pneumatico

Serie ZK2[ 1A

Costruzione

Spillo di regolazione del flusso di rottura
del vuoto per regolazione con cacciavite

Assieme valvola

Con vacuostato ] )
Con silenziatore ad elevata
riduzione del rumore

* Per maggiori informazioni sulle parti di ricambio, vedere pagina 43.

Parti di ricambio per unita singola / Codici di ordinazione

Assieme valvola Costruzione

ZK2—VA|§|Q1 A-A

Azionamento—[ Valvola di alimentazione: N.C.
pneumatico Valvola di rottura: N.C.

@ sistema applicabile @ Dimensione dell'attacco di alimentazione della pressione di pilotaggio
A Eiettore per vuoto 4 o4 Millimetri
P Unita per linea vuoto 3 @ 5/32" Pollici

Assieme valvola PB (Attacco della pressione di pilotaggio della valvola di rottura)

PA (Attacco della pressione di pilotaggio della valvola di alimentazione)
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Unita per il vuoto/serie ZK2[ 1A

Esploso del manifold

Piastra di alimentazione U

Tirante

Piastra di
alimentazione D

B Come aggiungere stazioni al manifold

[Specifiche cablaggio individuale]
1) Rimuovere i due tiranti.
2) Rimuovere la piastra di alimentazione U.
(Fare attenzione a non far cadere la guarnizione).
3) Montare un'unita singola sul lato terminale del lato U.
/ (Non lasciare che la guarnizione rimanga intrappolata.)
( 4) Montare la piastra di alimentazione U con la lunghezza
appropriata dei tiranti per il numero di stazioni necessarie.

(Coppia di serraggio: 0.75 N-m)

Per maggiori informazioni sulle parti di ricambio, vedere pagina 46.
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Specifica azionamento pneumatico

Serie ZK2[ 1A

Dimensioni: Unita singola

ZK?2 g CIQ1NNA-] Per scarico silenziatore ad

elevata riduzione del rumore

Per attacco scarico

. >-< Attacco di scarico (EXH.)
S E*z, %3
E canco Millimetri: 08 (0 8)
— Pollici: 09 (@ 5/16")
. . . — )
Assieme corpo silenziatore ad elevata SN =
riduzione del rumore *€ 33.8

Controdado lungo per regolazione con cacciavite

Spillo di regolazione del flusso G

di rottura del vuoto ﬁ{
~~

R
20
Posizione di bloccaggio

Controdado lungo

f
\ B

Attacco (PA) di alimentazione della pressione Attacco (PB) di alimentazione della pressione
pilotaggio de la valvola di alimentazione pilotaggio della valvola di rottura

Millimetri: @ 4 Millimetri: @ 4

Pollici: @ 5/32" Pollici: @ 5/32"

2 x @ 4.5 Foro di montaggio

Attacco (PV) di alimentazione
della pressione pneumatica E*1, %3

Spillo di regolazione

L = Jal
h = B d
del flusso di rottura B —
del vuoto
1]
@) of - i
> ‘ N Completamente i
o é | aperta 10
NI =
™ : = o
© /f/‘% < o
) 2 |
Z4 Y Filtro di R 0
o | aspirazione
/[.|].35 ® 16.5 38.5 4/ 15
©
Attacco del vuoto (V) g 78.8 A
o)
©
3
g Azionamento manuale (valvola di alimentazione) 335 6 4 Vlederela pagina 61 perle .
5 dimensioni con la squadretta di
o 1N Ty montaggio.
5 = P\
o \ g 0
o
@ " 49.7 Azionamento manuale (valvola di rottura)
Tipo attacco PV B
Millimetri 06| 06 9.7
Pollici 07 | @1/4" | 12.3
*1 Per lo scarico del silenziatore, I'aria € scaricata dalla fessura su entrambi i Tipo attacco V A o]
lati. (Non coprire entrambi i lati. Scaricare almeno da un lato). 6] 06 83 | 4
x2 Per il tipo con attacco di scarico, 'aria € scaricata dal raccordo istantaneo. Millimetri :
*3 L'aria di aspirazione & collegata all'unita di scarico dell'eiettore. 08| 98 1.2 |6
#5 Gli ugelli 12 e 15 sono dotati di attacco di scarico. Pollci 07 | @ 1/4" 9.7 | 48
6 Vedere a pagina 92 per il codice e la manutenzione dell’assieme corpo oflicl 09 |@5/16"| 11.2 6

silenziatore ad elevata riduzione del rumore.
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Dimensioni: Unita singola

ZK2P00Q1NNA-[]

Controdado lungo per regolazione con cacciavite

Spillo di regolazione del flusso

di rottura del vuoto

Controdado lungo

G
=
20

Versione con filettatura femmina attacco PE

Attacco di scarico pressione pilotaggio

F

Attacco di scarico

pressione pilotaggio (PE)

Spillo di regolazione del

flusso di rottura del vuoto

54.8
45.9
37.4
8.4

Specifica azionamento pneumatico

Unita per il vuoto Serie ZKZDA

Posizione di bloccaggio

(

]

Attacco (PA) di alimentazione della pressione

pilotaggio della valvola di alimentazione

Attacco (PB) di alimentazione della
pressione pilotaggio della valvola di rottura

Millimetri: @ 4
Pollici: @ 5/32"

F Attacco (PV) di alimentazione

L 5/ pressione pneumatica

Attacco (PD) di alimentazione per

la pressione di rottura

Millimetri: @ 4

v

8

Pollici: @ 5/32"

el N

Attacco del vuoto (V)

Piano chiave esagonale C

Millimetri: @ 4
Pollici: @ 5/32"

2 x @ 4.5 Foro di montaggio

/

i 5
; 4U :
. P oam |
© 7 . Completamente G

2 s ﬂ o Bl TS aperta 10 T

o ——— T !

| |— “ﬁ's.e
) 1N '
< NSy | = b . :
@ a { H 1 B U 1
BS e L] I 0
Filtro di aspirazione
16.5 38.5 1/ 15
78.8 A
Azionamento manuale (valvola di alimentazione)
33.5 6 «4 Vedere a pagina 61 per le dimensioni
con la squadretta di montaggio.
A I ®
S M
P 11 497

® : Azionamento manuale (valvola di rottura)

Tipo attacco PV B
Millimetri 06| 96 9.7
Pollici 07 | @1/4" | 12.3

Tipo attacco V A Cc
Millimetri 06| 06 83 14
08| 08 112 | 6

Pollc 07 | @1/4" 9.7 4.8
09 (@5/16"| 11.2 6
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Specifica azionamento pneumatico

Serie ZK2[ 1A

Dimensioni: Manifold

ZZK2[A- gL

Per attacco scarico

[Lato D] E-CO-2)-()-(n) [ Lato U]

Attacco di scarico individuale 0*6

Attacco di alimentazione comune (PV)

\Attacco di scarico (EXH.)

Controdado lungo per
regolazione con cacciavit

E

20

Milimetri: 08 (O 8)
Pollici: 09 (@ 5/16")

Spillo di regolazione
del flusso di rottura
del vuoto

Controdado lungo

Versione con filettatura femmina
attacco PE per linea vuoto (M3)

Attacco di scarico

Millimetri: 2 x @ 8 pressione pilotaggio (PE)
Pollici: 2 x @ 516" Spillo di regolazione del flusso di rottura del vuoto
)
2 x Attacco di alimentazione *§ g
comune (PD)*4 i q >s
[
LD g% Per scarico silenziatore ad Dimensioni attacchi
L ol 2 § elevata riduzione del rumore  PS e PD
2 .8 53
Mk = o 3 < 5 ®8
@©! <
g & e, ©
|| 1] i
2 x Scarico comune - @
Attacco (EXH)*! 10.5 3
n x Scarico individuale 3.5 15 33 n x Attacco del vioto (V)
w2 _ i
Attacco (EXH) (n-1) x15 (Filtro di aspirazione integrato)
L4
L3 5
L2 4 x Foro di montaggio M4 38 Accessorio di montaggio guida DIN
1.5 L1 5 . 40 / Simbolo opzione -B 4
Vite di fissaggio guida DIN ™
3 (Quando si seleziona lopzione -B)*4 Ty - .
——— Attacco (PA) di alimentazione
della pressione pilotaggio della
valvola di alimentazione
Millimetri: @ 4
= 1l Pollici: @ 5/32"
0] —1 -
Q| ° B -
~ z L] Attacco (PB) di alimentazione della
@ @ pressione pilotaggio della valvola di rotiura
5 & [ﬂ Millimetri: @ 4
© o 3 0 Pl 'é‘\? Polici: @ 5/32"
_li:1 = I
1
©| o < ‘ U =3
N 4@ =
of T g
Azionamento manuale (valvola di rottura) = £
£
Azionamento manuale (valvola di alimentazione) §_
£
° [mm]
1 i Stazioni
Tipo attacco| A :;2”%52:?; Cc D 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
06| 83 94 971 87 L1 30 45 60 75 90 [105 |120 |[135 |[150 |165
Millimetri 08 11'4 5 _ _ L2 45 60 75 90 |105 [120 |135 [150 |165 |180
07 9'7 28 1231113 L3 56.8 | 71.8|86.8 |101.8|116.8|131.8|146.8|161.8176.8]|191.8
Pollici 09 11'4 6 _ _ L4 67.5 | 82.5|97.5 [1125|127.5|142.5 | 157.5 | 172.5 | 187.5 | 202.5
- L5 62.5| 75 87.5|1125]125 [137.5]150 |162.5|187.5]|200
L6 73 85598 |[123 [1355[148 |160.5[/173 [198 |210.5

+1 L’unita per linea vuoto con attacco di scarico individuale non presenta I'uscita di scarico comune.

+*2 Quando si seleziona il tipo con attacco di scarico individuale (Tipo di corpo: F)

#3 L’attacco (PD) dell’alimentazione di pressione di pilotaggio comune & disponibile per I'unita per linea vuoto o per I'opzione D (con attacco di alimentazione della
pressione di rottura comune del manifold (PD)). (mm: @ 6 pollici: @ 1/4")

#4 Per fissare il manifold alla guida DIN, selezionare un’opzione per il codice del manifold.

+5 Per lo scarico combinato, oltre che dallo scarico comune, I'aria viene scaricata anche dall’attacco di scarico individuale di ogni stazione. (Eiettore per vuoto)
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Serie ZK2[ 1A
c Precauzioni specifiche del prodotto 1

Leggere attentamente prima dell'uso dei prodotti. Consultare la retrocopertina per le Istruzioni
di sicurezza. Per le precauzioni sui componenti per il vuoto, consultare le "Precauzioni d'uso
per i prodotti di SMC" e il manuale operativo sul sito web di SMC: hitps://www.smc.eu

] Valvola di alimentazione / Valvola di rottura

/A Attenzione

1. Azionamento manuale

® | 'azionamento manuale € a impulsi non bloccabile. Premere
I’'azionamento manuale con un cacciavite di diametro inferiore
a quello indicato nello schema finché non raggiunge il fondo.

3. Impostazione predefinita
Alla consegna dell'assieme valvola, la valvola di alimentazione
€ in posizione OFF ma potrebbe essere in posizione ON a
causa di vibrazioni o urti durante il trasporto o l'installazione
del dispositivo. Ruotare sulla posizione OFF manualmente o
attivando I'alimentazione prima dell'uso.

Azionamento manuale

valvola di rottura

Azionamento manuale Verde
valvola di alimentazione

4. Indicazione LED
Il LED rosso si accende quando la valvola di alimentazione ¢ eccitata.
Il LED verde si accende quando la valvola di rottura & eccitata.
Tuttavia, per la valvola di tipo E (valvola di alimentazione versione N.A.),
durante il rilascio del vuoto, la valvola di alimentazione e la valvola di rottura
vengono alimentate contemporaneamente. Per questo motivo, sia il LED
“rosso” che quello “verde” si accendono, indicando un colore “giallo-verde”.

Posizione LED Cablaggio comune

Assieme valvola
Valvola

di rottura

® Verificare che il prodotto funzioni in modo sicuro prima di azionare
I'azionamento manuale.

* Quando viene selezionato il tipo di valvola R, la valvola di alimentazione pud
mantenere la posizione e non si spegne anche se il funzionamento dell’azio-
namento manuale della valvola di alimentazione & terminato, a meno che non
venga premuto 'azionamento manuale della valvola di rottura.

2. Funzione di automantenimento della valvola di
alimentazione (valvola tipo R)
Quando la valvola di alimentazione & eccitata (2 0 ms o pit), la valvola di
alimentazione resta attiva anche dopo l'interruzione dell'alimentazione.
Quando la valvola di rottura € sotto tensione, la valvola di alimentazione viene
disattivata in concomitanza con il funzionamento della valvola di rottura.

+ La valvola principale dell'assieme valvole ¢ realizzata in tenuta elastica.
La funzione di automantenimento viene effettuata mediante la resistenza
di attrito della tenuta. Non applicare impatti in direzione dell'asse della
valvola principale durante l'installazione su parti in movimento. In
presenza di forze d'urto, utilizzare la valvola di tipo K. (Per le vibrazioni e
la forza d’urto, vedere le Specifiche generali a pagina 18).

In un’unita per linea vuoto, il pezzo potrebbe non essere rilasciato
quando lo spillo di regolazione del flusso di rottura del vuoto &
chiuso durante l'uso. Inoltre, lo spegnimento OFF della valvola di
alimentazione potrebbe diventare instabile. Aprire lo spillo di
regolazione del flusso di rottura del vuoto durante l'uso.

Se si prevede che lo spillo di regolazione del flusso di rottura del vuoto si
debba chiudere durante I'uso a causa di un carico leggero, selezionare il
tipo di attacco PD (unita singola: opzione manifold [D] (per il manifold:
opzione [P])). Rilasciare I'attacco PD nell'atmosfera e aprire lo spillo di
regolazione del flusso di rottura del vuoto.

La valvola tipo R non puo utilizzare un vacuostato con funzione di risparmio
energetico. Usare tipo di valvola K.

Eccitazione La valvola di alimentazione
(oltre mantiene la posizione ON

Valvola di
alimentazione

Posizione LED

Valvola ] ”

di rottura

Valvola di
alimentazione

%

5. Tempi di eccitazione
Si consiglia di alimentare la valvola di alimentazione e la valvola di
rottura per almeno 100 ms. (20 ms min. solo per la valvola di alimen-
tazione di tipo R)

%

6. Funzionamento continuo
Se una valvola di alimentazione viene continuamente eccitata

20ms) (Automantenimento) per periodi di tempo prolungati, I'aumento di temperatura do-

‘ ‘ vuto al riscaldamento della bobina pud causare una diminuzio-

Eccitazione valvola  ON _| | ne delle prestazioni dell'elettrovalvola, ridurne la vita utile o
dialimentazione  OFF i avere effetti negativi sui dispositivi periferici. Quando il tempo
di eccitazione giornaliero € piu lungo del tempo di non eccita-

Eccitazione valvola - ON | zione, utilizzare la funzione di automantenimento della valvola
dirottura OFF ! tipo R. (Il tempo di eccitazione dovrebbe essere di 20 ms o pil

Pressione | lungo, ed essere il piu breve possibile).

atmosferica 7. Perdita d'aria

La totale assenza di perdite d'aria non & garantita per la valvo-
la di alimentazione o la valvola di rottura.

Tenere presente che, poiché esiste la possibilita di perdite d'a-
ria e di vuoto, la pressione potrebbe cambiare se il lato dell'at-
tacco a V & ermeticamente sigillato.

Attacco (V)
livello del vuoto
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] Presenza picchi di tensione \

| Procedura di sostituzione

/A\Precauzione

| picchi di tensione creati quando I'alimentazione viene
interrotta potrebbero influire sul dispositivo di carico in
stato non eccitato attraverso il circuito d’uscita Qualora il
dispositivo di carico eccitato abbia una capacita piu ampia
(assorbimento) e sia collegato alla stessa alimentazione del
prodotto, il picco di tensione potrebbe creare
malfunzionamenti e/o danneggiare il circuito interno del
prodotto e il dispositivo interno dell'impianto d'uscita Onde
evitare tale evenienza, installare un diodo di protezione
contro i picchi di tensione tra le linee COM dell'impianto di
carico e dell'impianto d'uscita.

| Cablaggio

/A\Precauzione

1. Cablaggio individuale

® Per installare il connettore, tenere ferma la protezione e inserire il connettore
premendo direttamente la leva con un dito. Assicurarsi che la clip della leva
del connettore sia inserita correttamente sulla parte di accoppiamento.

® Per rimuovere il connettore, tenere ferma la protezione ed estrarre il
connettore spingendo la clip della leva del connettore.

Connettore

.

N
M/

Clip della leva

Parte di
accoppiamento

= Non tirare il cavo con una forza pari o superiore a 25 N, poiché cio
potrebbe danneggiare il connettore o la protezione.
2. Cablaggio comune
® Allineare il connettore femmina del cavo e il connettore maschio del
manifold.
Inserire verticalmente il connettore femmina del cavo nel connettore maschio
del manifold. Se il connettore viene spinto con forza, il perno si pieghera e il
connettore non potra essere collegato.

Esempio) Connettore D-sub
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1. Procedura di sostituzione dell’elemento filtrante
1) Per estrarre l'adattatore dell'attacco di aspirazione, ruotare l'adattatore
di circa 90 gradi in direzione A e tirare in direzione B. L'adattatore puo
essere rimosso con il filtro di aspirazione dal corpo filtro.
2) Rimuovere il filtro di aspirazione dall'adattatore dell’attacco di
aspirazione e sostituirlo con un nuovo filtro di aspirazione.

Elemento filtrante

Adattatore attacco
del vuoto

3) Per installare il filtro, inserire il filtro all'estremita in modo che non vi
siano spazi*' o piegature*2 tra il filtro e |'adattatore per I'attacco del
vuoto. Spazi o piegature causeranno la deformazione dell'elemento
all'interno del corpo.

T =

Piegatura *2

Spazio *!

4) Rimettere il filtro nella sede seguendo questa procedura al contrario.

® Per montare l'adattatore dell'attacco del vuoto nella sede del filtro,
ruotare l'adattatore in modo che il segno di accoppiamento
dell'adattatore e la sede siano allineati. (La rotazione si arresta qui.)

Parte inferiore

Segno di accoppiamento

® Se risulta difficile rimuovere I'adattatore dell’attacco per vuoto , &
possibile rimuovere I'adattatore con una chiave esagonale
usando il foro esagonale nell'attacco V. Nella tabella & indicata
la misura dell'attacco e il piano chiave.

[0

Attacco V Piano chiave 3
06 4 S
08, 05/16" 6 =
@ 1/4" 4.76 a
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| Procedura di sostituzione

/A\Precauzione

2. Procedura di sostituzione del materiale fonoassorbente
(per scarico silenziatore)

1) Rimuovere il corpo del filtro seguendo (® la procedura di manutenzione
del corpo del filtro (pagina 93).

2) Capovolgere I'eiettore, spingere di nuovo la leva di shloccaggio con un dito
0 un cacciavite di precisione fino a quando la leva di shloccaggio si ferma.

Leva di sbloccaggio
Foro clip

Scanalatura

3) Per rimuovere la clip che tiene il tappo, inserire un cacciavite di
precisione dalla scanalatura della leva di sbloccaggio. Spostare il
cacciavite in direzione (D) per estrarre la clip in direzione ().

Foro clip

Leva di sbloccaggio @
Diam. int. diffusore t
:%;ﬁf\, m

- = -
fonoassorbente Sporgenza del diffusore

4) Rimuovere il tappo.

5) Rimuovere il materiale fonoassorbente dalla fessura (foro) sul lato del
corpo utilizzando un cacciavite di precisione.

6) Inserire il nuovo materiale fonoassorbente. Fare attenzione a non
graffiare il materiale con la proiezione del gruppo diffusore.

NS |
=

Sporgenza

Sporgenza

(Procedura per riassemblare le parti)

7) Inserire il tappo e inserire la clip nella scanalatura utilizzando il foro
della leva. (Premere fino a battuta).
« Non tirare o piegare le due sporgenze sulla superficie terminale del
diffusore. Si tratta di distanziali che impediscono lo spostamento del
diffusore e possono rompersi in caso di applicazione di forza.

8) Riportare la leva di sbloccaggio in direzione di 3) fino a quando non si ferma.

Leva di sbloccaggio

I \a A ; _Tappo

Clic

3. Procedura di sostituzione assieme corpo silenziatore
ad elevata riduzione del rumore

Consultare la procedura di sostituzione del materiale fonoassorbente
(scarico del silenziatore) per sostituire I'assieme.

* Quando un assieme corpo silenziatore ad elevata riduzione del rumore
viene collegato al corpo di tipo "A" (scarico del silenziatore), I'effetto di
silenziamento non pud essere acquisito.

Quando si sostituisce solo il materiale fonoassorbente

(per scarico silenziatore ad elevata riduzione del rumore)

1) Utilizzare la scanalatura per rimuovere il tappo.

2) Utilizzare un cacciavite di precisione per rimuovere il materiale
fonoassorbente.

3) Inserire il nuovo materiale fonoassorbente e rimontare il tappo.

Assieme corpo silenziatore ad
elevata riduzione del rumore

Codice: ZK2-SC3-[J-A
H

4 Per ugello 07, 10
6 Per ugello 12, 15

Materiale fonoassorbente
Codice: ZK2-SE4-6-A
(5 pz. per set)
4. Procedura di sostituzione del materiale fonoassorbente
del manifold

Procedura di sostituzione

1) Inserire un cacciavite di precisione sulla scanalatura A della piastra di
alimentazione e rimuovere una clip L .

2) Inserire un cacciavite di precisione sulla scanalatura B e rimuovere il
coperchio del silenziatore (1.

3) Estrarre il materiale fonoassorbente dal coperchio del silenziatore (3.

4) Il montaggio di un nuovo materiale fonoassorbente deve essere
eseguito seguendo la procedura di rimozione al contrario.
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Procedura di sostituzione \ ] Procedura di sostituzione

/A\Precauzione /A Precauzione

Piastra di
alimentazione

Coperchio silenziatore

Materiale fonoassorbente
(ZK2-SE2-1-A)

Q Valvola di tipo unidirezionale
(Tutte le specifiche diverse dal
O vacuostato con funzione di risparmio
@ energetico e valvola di prevenzione

delle interferenze di scarico)

® | 0 scarico comune del manifold dell’eiettore per vuoto ha un materiale
fonoassorbente nella piastra di alimentazione. Se il materiale fonoas-
sorbente & ostruito, le prestazioni dell’eiettore peggiorano, causando
un'interruzione dell'aspirazione o un ritardo di risposta. Si raccomanda
di sostituire regolarmente il materiale fonoassorbente.

Valvola di tipo bidirezionale
(Vacuostato con funzione di risparmio
energetico e valvola di prevenzione
delle interferenze di scarico)

5. Manutenzione corpo filtro

1) Quando il corpo del filtro € sporco, pud essere rimosso e pulito.
Per rimuovere il corpo del filtro, inserire un cacciavite di precisione
nella scanalatura della leva di sbloccaggio e premere in direzione
(@), quindi far scorrere il corpo del filtro in direzione ().

3) Spingere il corpo del filtro in direzione (@). Fare attenzione al gancio
del corpo del filtro (A) e al gancio (B) non toccare il corpo dell’eiettore.

4) Far scorrere il corpo del filtro in direzione (@) mentre si spinge
delicatamente il corpo del filtro a contatto con l'eiettore. Assicurarsi
che la clip (C) sia bloccata e che non ci siano spazi nella parte (D).

Gancio A c Gancio B

Corpo

Scanalatura

+ Se viene applicata una forza eccessiva al corpo del filtro, i ganci A e
B possono rompersi. Maneggiare con cura.

] Scarico dell’eiettore / Rumore dello scarico

/A\Precauzione

M Scarico dell’eiettore

+ La superficie A del corpo del filtro
€ la superficie di tenuta quando si
genera il vuoto. Maneggiare con
cura in modo che la superficie non
venga graffiata o danneggiata.

® | a resistenza di scarico deve essere la minima possibile per ottenere il
massimo delle prestazioni dell'eiettore. Non ci deve essere alcuna
schermatura attorno alla fessura di scarico per il tipo con scarico
silenziatore. Quando il prodotto viene installato, una delle fessure di
scarico deve essere aperta all'atmosfera.

%

Il corpo del filtro € in policarbonato. Evitare sostanze chimiche come il
diluente, tetracloruro di carbonio, cloroformio, estere acetico, anilina,
cicloesano, tricloroetilene, acido solforico, acido lattico, liquido da
taglio a base d'acqua (alcalino).

+ Non esporre il corpo del filtro alla luce diretta del sole per periodi di

tempo prolungati.

(Procedura per riassemblare le parti)

2) Assicurarsi che la guarnizione del corpo che corrisponde
alle specifiche del prodotto sia installata correttamente
sull’eiettore. Se sono fuori posto, possono verificarsi
perdite di vuoto.
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] Scarico dell’eiettore / Rumore dello scarico

/A Precauzione

B Rumore dello scarico

® Quando I'eiettore genera il vuoto, del rumore puo essere udito
dall’attacco di scarico quando la pressione di alimentazione stan-
dard & vicina a quella che genera la pressione di vuoto di picco
rendendo la pressione di vuoto instabile. Se il range della pres-
sione di vuoto & adeguato all'aspirazione, non ci dovrebbero es-
sere problemi. Se il rumore causa un problema o influisce sulle
impostazioni del vacuostato, cambiare leggermente la pressione
di alimentazione per evitare il range di pressione in cui si genera
rumore.

] Scarico dell’eiettore / Rumore dello scarico \

/A\Precauzione

Per le specifiche dell'attacco di scarico, la contropressione pud aumen-
tare e la pressione del vuoto puo diminuire a seconda delle dimensioni
e della lunghezza dell'attacco collegato all'attacco di scarico (EXH)*.
Assicurarsi che la contropressione non superi 0.005 MPa (5 kPa). Non
azionare l'eiettore 0 applicare pressione alla attacco di scarico con la
attacco di scarico chiusa. Cio aumenta la pressione nel prodotto e pud
danneggiare l'eiettore del vuoto.
+1 Per i prodotti con ugello di diametro tale da consentire una
grande quantita di aria di scarico (consumo d'aria + portata di
aspirazione), come ad esempio il @ 1.5 (ZK2[115), & necessario
prestare attenzione alla diminuzione della pressione del vuoto.
La figura A mostra la relazione tra il raccordo di scarico

Campo della pressione del rumore

Livello di vuoto

(diametro e lunghezza del raccordo) e la pressione del vuoto. massimo
Quando si collegano i tubi ai raccordi di scarico con un diametro
esterno di @ 8 o superiore, collegarli in modo che le giunzioni
non interferiscano tra loro (figura B).
[e]
g
-100 T e 3
(Condizioni di misurazione] =
Tio7s || 5
-90 i'kzgl ——— 7 *Pressione di alimentazione o
\ T — | T — 0.4 MPa 2
-80 N Fae — ~Attacco del vuoto & -
T -70 N BN = completamente chiusa
3 \ \\\ | TU1065 | fLasciare lestremita
o -60 N <~ della connessione di
§ _50 N T0806 scarico aperta
5 all'atmosfera.
;g -40 TU0805 /\\ 0 Pressione standard di alimentazione
2 \ . Pressione di alimentazione
3 -30 * | valori sono
valori R . .
-20 misurati. Non Pressione di esercizio
-10 sono valori .
0 N garant /\Precauzione
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 e Utilizzare il prodotto rispettando il campo della pressione d’ali-
Lunghezza connessione [mm] mentazione specificato. Il funzionamento oltre la pressione d’e-

sercizio indicata puo danneggiare il prodotto.

Le parti intorno all’attacco del vuoto di questo prodotto sono pro-
gettate per essere utilizzate con il vuoto. Con l'unita per linea
vuoto poiché l'aria non viene rilasciata nell'atmosfera da un si-
lenziatore, l'aria applicata per la rottura del vuoto aumenta la
pressione interna dell’attacco del vuoto. Selezionare una ven-
tosa la cui forma permetta di scaricare l'aria di rottura nell'at-
mosfera senza problemi ed evitare l'intasamento. (Quando la
pressione interna aumenta, cercare di mantenere la pressione
a 0.1 MPa o0 meno).

Fig. A. Livello di vuoto per connessione (ZK2[115)

Intermedio diritto per diametri diversi
(KQ2H08-10A)

Fig. B sempio di connessione

® In caso di otturazione del materiale fonoassorbente, le presta-
zioni dell’eiettore saranno ridotte.
Talvolta, se I'ambiente operativo contiene molte particelle o
condensa, la sola sostituzione dell'elemento filtrante non & suf-
ficiente per recuperare le prestazioni del vuoto in quanto il ma-
teriale fonoassorbente potrebbe essere ostruito. Sostituire il
materiale fonoassorbente. (Si raccomanda di sostituire regolar-
mente I'elemento filtrante e il materiale fonoassorbente.)
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] Attacco \

| Come montare un’unita singola |

/A\Precauzione

H Unita singola
® | e dimensioni di ogni attacco sono le seguenti. (Consultare Applicazione
e campo della pressione d’esercizio di ciascun attacco a pagina 28.)

Taglia
Attacco Eiettore per vuoto Unita per linea vuoto
mm Pollici mm Pollici
PV a6 J1/4" g6 g 1/4"
\ 06,08 | 01/4',0516" | 06,08 | @1/4" O 516"
(AttacEg( stlarico) o8 @ 56" - -
PE EXH comune Attacco aperto in atmosfera *1
PS — — g4 0 5/32"
PD *2 M3 — M3 —

—: Non applicabile
*1 L'aria viene scaricata dalla valvola pilota quando la valvola & di tipo R. Come
opzione & disponibile il tubo per I'attacco PE (M3). (Consultare le pagine 23 a 26).

#2 Un modello con attacco PD & disponibile come opzione. (Consultare le pagine
12 a 14,23 e 24).

H Manifold

® Gli attacchi del manifold sono comuni alla piastra di alimentazione. La
descrizione dell’attacco e I'applicazione sono le stesse dell'unita
singola. (Consultare Applicazione e campo della pressione d’esercizio
di ciascun attacco a pagina 28.)

® \edere a pagina 29 per il numero di stazioni che possono funzionare
contemporaneamente per ogni dimensione dell’eiettore.

® Se un lato non viene utilizzato per I'alimentazione dell'aria, tappare
I'attacco non utilizzato o passare all’assieme assieme tappo dell'attacco
dedicato come indicato di seguito.

Standard Assieme tappo attacco
Attacco PV comune | Raccordo istantaneo @ 8 VVQZ2000-CP
Altacelholemig Raccordo istantaneo @ 6 ZK2-MP1C6-A
Attacco PD comune

= Esistono 4 tipi di combinazioni di attacchi a causa delle specifiche
degli attacchi del manifold.

Attacco di EXH | Attacchi PS/PD AralieErtene
comune comune pp
N Scarico comune eiettore
ZZK2[1A-A[11[] Si PS=PD PV = PS = PD
8 Scarico comune eiettore
ZZK2[JA-A100-D Si PS = PD PV = PS = PD
Scarico individuale eiettore
ZZK2[1A-Al12[] PV =PS =PD
A t PS =PD
ZZK2[JA-P2] ssente Unita per linea vuoto
PV PS=PD
Scarico individuale eiettore
ZZK2[]A-AJ20J-D PV =PS = PD
A t PS = PD
ZZK2[JA-P2[1-D ssente " Unita per linea vuoto
PV = PS = PD

® Quando PS = PD, vengono utilizzati gli attacchi PS/PD comuni sulla
piastra di alimentazione, I'attacco PS & dotato di raccordo istantaneo e
l'attacco PD & collegato al momento della spedizione. Poiché il PS e il
PD sono collegati all'interno della piastra di alimentazione, la posizione
comune di alimentazione puo essere cambiata scambiando il raccordo
istantaneo e il tappo.

® Quando PS = PD, PS e PD non sono collegati all'interno della piastra di
alimentazione. (E necessario alimentare ogni attacco singolarmente).
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1. L’unita singola puo essere montata su guida DIN o

a parete utilizzando i fori nel corpo (2 x J 4.5).

® Quando si monta I'eiettore su guida DIN, sbloccare prima il corpo
del filtro. (Vedere la procedura di manutenzione a pagina 93).

® Agganciare I'eiettore sulla guida DIN dalla direzione ().

® Montare I'eiettore sulla guida DIN spingendolo verso il basso nella
direzione ().

® Spingere il gruppo scatola filtro in direzione (3)) fino a quando non &
bloccato.

® Per fissare I'eiettore sulla guida DIN, tenerlo fermo da
entrambi i lati mediante i supporti di arresto.

Supporto arresto (1 pz.)
Codice: TXE1-SMC

2. Per montare un'unita singola su un piano, utilizzare
la squadretta opzionale.

M4 x 20
(Coppia di serraggio: 0.75 N-m)

*1 Squadretta di montaggio per unita singola (opzione) [Dadi e bulloni
sono iinclusi.] Codice: ZK2-BK1-A
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| Come montare un manifold |

] Intercambiabilita con i prodotti esistenti

/A\Precauzione

® | manifold possono essere montati su un piano utilizzando i fori M4 sulla
piastra di alimentazione.
o E possibile montare il manifold sulla guida DIN tramite I'opzione manifold.
- Agganciare la squadretta di montaggio della piastra di
alimentazione alla guida DIN dalla direzione (D).
Montare I'eiettore sulla guida DIN spingendolo verso il basso
nella direzione (2).
- Utilizzare un cacciavite a croce da 50 mm o piu lungo per serrare la
squadretta di montaggio (3). (Coppia di serraggio: 0.9 +0.1 N-m)
- La rimozione deve essere eseguita seguendo la procedura di
montaggio al contrario.

Accessorio di montaggio

] Spillo di regolazione del flusso di rottura del vuoto

/A\Precauzione

1. Le caratteristiche di portata mostrano dei valori
indicativi del prodotto.
Potrebbero cambiare a seconda delle tubazioni, del circuito e
delle condizioni di pressione, ecc. Le caratteristiche di portata
e il numero di rotazioni dello spillo variano in funzione della
gamma delle specifiche del prodotto.

2. Grazie al meccanismo di bloccaggio, lo spillo non
pud ruotare una volta raggiunta la posizione di
rotazione massima.

L’eccessiva rotazione dello spillo potrebbe danneggiare il prodotto.
3. Non serrare la manopola con utensili come pinze.
Cid puo causare rotture dovute a giri a vuoto.
4. Non serrare eccessivamente il dado di bloccaggio.

E possibile serrare manualmente il dado di bloccaggio standard
(esagonale). In caso di ulteriore serraggio con utensili, stringere di
circa 15° - 30°. Un serraggio eccessivo potrebbe causare la rottura.

5. Quando si seleziona come opzione lo spillo di regolazione del
flusso di rottura del vuoto per regolazione con cacciavite
(-K), assicurarsi che il controdado non sia allentato per
evitare che il dado si stacchi a causa delle vibrazioni.

/A\Precauzione

Quando si utilizza un prodotto esistente, si prega di
fare attenzione all'intercambiabilita tra il prodotto
esistente nella tabella sottostante e ZK2[JA.

OUnita singola

@ || nuovo gruppo valvola di ZK2JA non pud essere assemblato con i prodoti esistenti. (La
dimensione della valvola pilota e la dimensione del corpo della valvola sono diverse).

Grigio

Assieme valvola Blu Assieme nuova valvola

Ci sono parti che
interferiscono
allinterno
dell'area
ombreggiata.

Corpovalvola\  Prodotto attuale

O Manifold di 3 o piu stazioni

® Un'unita singola ZK2[JA per manifold non pud essere assemblata con il manifoldi
esistente. (La dimensione della valvola pilota e la dimensione della piastra di
alimentazione della valvola sono diverse).
Sostituendo il gruppo piastra di alimentazione del manifold con la piastra di
alimentazione del manifold per ZK2 A, non si pud assemblare un'unita singola

ZK2[JA per manifold. Codice piastra di alimentazione manifold (Vedere pagina 48).
Piastra di alimentazione

interferiscono
allinterno
dell'area

ombreggiata.

o
(Sostituibile)

Manifold esistente ZK2[JA manifold

O Manifold di 1 o 2 stazioni
® Un’unita singola ZK2[JA per manifold non puo essere
assemblata con il manifoldi esistente.
(La dimensione della valvola pilota e la dimensione della
piastra di alimentazione della valvola sono diverse).

Piastra di alimentazione X

X

Ci sono parti che
interferiscono
allinterno
dell'area
ombreggiata.

Manifold esistente

OSostituzione della valvola unidirezionale

¢ La valvola unidirezionale e la guarnizione sono parti separate per il prodotto
convenzionale, ma ZK2[JA non & intercambiabile perché € integrato.

ZK2[JA manifold

Guarnizione Nuova valvola unidirezionale

Prodotti esistenti —_—
Valvola unidirezionale

ZK2OA

HETrademark
DeviceNet® & un marchio registrato di ODVA, Inc.
EtherNet/IP® & un marchio registrato di ODVA, Inc.

EtherCAT® & un marchio registrato e tecnologicamente brevettato da Beckhoff Automation GmbH, Germany.
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Specifica azionamento pneumatico

Serie ZK2[ 1A
c Precauzioni specifiche del prodotto

Leggere attentamente prima dell'uso dei prodotti. Consultare la retrocopertina per le Istruzioni di
sicurezza. Per le precauzioni sui componenti per il vuoto, consultare le "Precauzioni d'uso per i
prodotti di SMC" e il manuale operativo sul sito web di SMC: https:/www.smc.eu

\ Connessione | |

/A\Precauzione

1. Installare una valvola a 3 vie, ecc., sul lato d'ingres- !
so degli attacchi di alimentazione della pressione di
pilotaggio "PA" e "PB", e assicurarsi che la pressio-
ne residua del lato d'ingresso del prodotto possa !
essere rilasciata quando le valvole sono chiuse. Se !
la pressione residua rimane, ci saranno problemi di |
commutazione tra la valvola di alimentazione e la
valvola di rottura. |

2. Nel collegare un tubo agli attacchi di alimentazione
della pressione di pilotaggio "PA" e "PB", tenere la
parte A del prodotto con le mani per evitare di dan-
neggiare il prodotto.

Attacco PB Attacco PA

\ Montaggio !
/A\Precauzione s

Poiché gli anelli di rilascio degli attacchi di alimenta-
zione della pressione di pilotaggio "PA" e "PB" han-
no una forma ovale, quando si monta a parete sul
lato della superficie B, assicurarsi di regolare le dire-
zioni dell’anello di rilascio prima del montaggio.

Attacco PB Attacco PA !
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/\ lIstruzioni di sicurezza

Le istruzioni di sicurezza servono per prevenire situazioni pericolose e/o danni alle
apparecchiature. Il grado di pericolosita e indicato dalle diciture di "Precauzione’, "Attenzione"

o "Pericolo". Rappresentano avvisi importanti relativi alla sicurezza e devono essere seguiti
assieme agli standard internazionali (ISO/IEC)*1) e altri regolamenti sulla sicurezza.

Pericolo indica un pericolo con un livello alto di

A\ Pericolo:
gravi o la morte.

Attenzione indica un pericolo con un livello medio
di rischio che, se non viene evitato, potrebbe
provocare lesioni gravi o la morte.

/\ Attenzione:

Precauzione indica un pericolo con un livello basso

/\ Precauzione: dirischio che, se non viene evitato, potrebbe

provocare lesioni lievi o medie.

/\ Attenzione

1. La compatibilita del prodotto € responsabilita del progettista
dell'impianto o di chi ne definisce le specifiche tecniche.

Dato che il presente prodotto viene usato in diverse condizioni operative,
la sua compatibilita con un determinato impianto deve essere decisa dalla
persona che progetta I'impianto o ne decide le caratteristiche tecniche in
base ai risultati delle analisi e prove necessarie. La responsabilita relativa
alle prestazioni e alla sicurezza dell'impianto & del progettista che ha
stabilito la compatibilita con il prodotto. La persona addetta dovra
controllare costantemente tutte le specifiche del prodotto, facendo
riferimento ai dati del catalogo piu aggiornato con |'obiettivo di prevedere
qualsiasi possibile guasto dell'impianto al momento della configurazione
dello stesso.

. Solo personale qualificato deve azionare i macchinari e gli impianti.
Il presente prodotto pud essere pericoloso se utilizzato in modo scorretto.
[ montaggio, il funzionamento e la manutenzione delle macchine o
dell'impianto che comprendono il nostro prodotto devono essere effettuati
da un operatore esperto e specificamente istruito.

. Non effettuare la manutenzione o cercare di rimuovere il prodotto e le
macchine/impianti se non dopo aver verificato le condizioni di
sicurezza.

1. L'ispezione e la manutenzione della macchina/impianto possono essere
effettuate solo ad avvenuta conferma dell'attivazione delle posizioni di
blocco di sicurezza specificamente previste.

. Al momento di rimuovere il prodotto, confermare che le misure di
sicurezza di cui sopra siano implementate e che I'alimentazione
proveniente da qualsiasi sorgente sia interrotta. Leggere attentamente
e comprendere le precauzioni specifiche del prodotto di tutti i prodotti
relativi.

. Prima di riavviare la macchina/impianto, prendere le dovute precauzioni
per evitare funzionamenti imprevisti o malfunzionamenti.

. I nostri prodotti non possono essere utilizzati oltre i limiti delle
specifiche.
| nostri prodotti non sono stati sviluppati, progettati e fabbricati per
I'uso nelle seguenti condizioni o ambienti.

L’uso in tali condizioni o ambienti non é coperto.
1. Condizioni o ambienti che non rientrano nelle specifiche date, I'uso
all'aperto o in luoghi esposti alla luce diretta del sole.

Utilizzo per energia nucleare, settore ferroviario, aviazione,

apparecchiature spaziali, navi, veicoli, applicazioni militari,

apparecchiature che possono influire sulla vita, il corpo e la proprieta
delle persone, apparecchiature per il carburante, apparecchiature per
l'intrattenimento, circuiti di arresto di emergenza, le frizioni a pressione,

i circuiti dei freni, le apparecchiature di sicurezza, ecc., e per

applicazioni non conformi alle specifiche standard, come i cataloghi e i

manuali operativi.

. Utilizzo per i circuiti di sincronizzazione, ad eccezione di quelli con
doppia sincronizzazione, come l'installazione di una funzione di
protezione meccanica in caso di guasto. Ispezionare periodicamente il
prodotto per verificarne il corretto funzionamento.

2.

rischio che, se non viene evitato, provochera lesioni

1) ISO 4414: Pneumatica — Regole generali e requisiti di sicurezza
per i sistemi e i loro componenti.
ISO 4413: Idraulica — Regole generali e requisiti di sicurezza per i
sistemi e i loro componenti.
|IEC 60204-1: Sicurezza dei macchinari — Apparecchiature
elettriche delle macchine. (Parte 1: norme generali).
ISO 10218-1: Robot e dispositivi robotici - Requisiti di sicurezza
per robot industriali - Parte 1: Robot.
ecc.

/\ Precauzione

Sviluppiamo, progettiamo e produciamo i nostri prodotti
da utilizzare per le apparecchiature di controllo
automatico e li forniamo per un uso pacifico nelle
industrie manifatturiere.

L'uso nelle industrie non manifatturiere non é coperto.

| prodotti che fabbrichiamo e vendiamo non possono essere
utilizzati per le transazioni o le certificazioni previste dalla
Legge sulle misurazioni.

La nuova legge sulle misurazioni vieta I'uso di unita diverse
da quelle Sl in Giappone.

Limitazione di garanzia ed
esonero di responsabilita/
Requisiti di conformita

Il prodotto usato & soggetto alla seguente "Limitazione di
garanzia ed esonero di responsabilita’ e "Requisiti di
conformita".Leggerli e accettarli prima dell'uso.

Limitazione di garanzia ed esonero di
responsabilita

1. Il periodo di garanzia del prodotto € di 1 anno in servizio o
18 mesi dalla consegna, a seconda di quale si verifichi
prima.? Inoltre, il prodotto dispone di una determinata
durabilita, distanza di funzionamento o parti di ricambio.
Consultare la filiale di vendita piu vicina.

. Per qualsiasi guasto o danno subito durante il periodo di
garanzia di nostra responsabilita, sara effettuata la
sostituzione del prodotto o dei pezzi necessari. Questa
limitazione di garanzia si applica solo al nostro prodotto in
modo indipendente e non ad altri danni che si sono verificati
a conseguenza del guasto del prodotto.

. Prima di utilizzare i prodotti di SMC, leggere e comprendere
i termini della garanzia e gli esoneri di responsabilita indicati
nel catalogo del prodotto specifico.

2) Le ventose per vuoto sono escluse da questa garanzia di 1 anno.

Una ventosa per vuoto & un pezzo consumabile pertanto & soggetto a

garanzia per un anno a partire dalla consegna. Inoltre, anche durante

il periodo di garanzia, l'usura del prodotto dovuta all'uso della ventosa

per vuoto o il guasto dovuto al deterioramento del materiale in

plastica non sono coperti dalla garanzia limitata.

Requisiti di conformita

1. E assolutamente vietato I'uso dei prodotti di SMC negli
impianti di produzione per la fabbricazione di armi di
distruzione di massa o altro tipo di armi.

. Le esportazioni dei prodotti o della tecnologia di SMC da un
paese a un altro sono regolate dalle relative leggi e norme
sulla sicurezza dei paesi impegnati nella transazione. Prima
di spedire un prodotto di SMC in un altro paese, assicurarsi
di conoscere e osservare tutte le norme locali che regolano
I'esportazione in questione.

Istruzioni di sicurezza Assicurarsi dileggere le "Precauzioni per I'uso dei prodotti di SMC" (M-E03-3) prima dell'uso.
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